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1. ¦ȊŀǎŀŘƴƛŜƴƛŜ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊŜƴƛŀ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƻŎŜƴȅ 

ƧŀƪƻǏŎƛ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ 

tǊƻŎŜǎ Ǉƻǿǎǘŀǿŀƴƛŀ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǘǊƽƧǿȅƳƛŀǊƻǿŜƎƻ ǎƪƱŀŘŀ ǎƛť Ȋ ǿƛŜƭǳ ŜǘŀǇƽǿ ŎȊŊǎǘƪƻǿȅŎƘΦ tƻŎȊŊǿǎȊȅ ƻŘ 

ǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴƛŀ ǎŎŜƴȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƧ ƪƻƵŎȊŊŎ ƴŀ ȊŀŀǿŀƴǎƻǿŀƴȅŎƘ ǇǊƻŎŜǎŀŎƘ ǇƻǎǘǇǊƻŘǳƪŎȅƧƴȅŎƘ ǇƻǇŜƱƴƛƻƴŜ 

ōƱťŘǳ ƳƻƎŊ ǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ǇƻǿǎǘŀǿŀƴƛŜ ǊƽȍƴŜƎƻ ǊƻŘȊŀƧǳ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ w obrazie. Wczesne wykrywanie anomalii 

ǇƻȊǿŀƭŀ ƴŀ ǎȊȅōƪƛŜ ǊŜŀƎƻǿŀƴƛŜ ǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊŎ ƛŎƘ ƴŀǘȅŎƘƳƛŀǎǘƻǿŊ ŜƭƛƳƛƴŀŎƧť ōŊŘȋ ǏǿƛŀŘƻƳŜ ȊŀǇƭŀƴƻǿŀƴƛŜ 

ƪƻǊŜƪǘȅ ƴŀ ŘŀƭǎȊȅŎƘ  ŜǘŀǇŀŎƘ ǇǊƻŘǳƪŎȅƧƴȅŎƘΦ hŎŜƴŀ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻōǊŀȊǳ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ǿȅƳŀƎŀ ǇǊȊȅƎƻǘƻǿŀƴƛŀ Řƻ 

tego dedykoǿŀƴȅŎƘ ƴŀǊȊťŘȊƛ ŀƴŀƭƛǘȅŎȊƴȅŎƘ ǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊŎȅŎƘ ǿȅƪǊȅŎƛŜ ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅŎƘ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ƻōǊŀȊǳΦ 

W ramach realizowanego studium zaproponowano algorytmy wykrywania dysparycji pionowej, rotacji oraz 

rozskalowania stereopary. Zastosowanie opracowanych metod w komercyjnych projektach wymaga 

ǿŎȊŜǏƴƛŜƧǎȊŜƎƻ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊŜƴƛŀ ƛŎƘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ƻƪǊŜǏƭŀƧŊŎŜƧ ǇƻǇǊŀǿƴƻǏŏ ƎŜƴŜǊƻǿŀƴȅŎƘ ǊŜȊǳƭǘŀǘƽǿΦ 

WŜŘƴȅƳ Ȋ ƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘ ǇǊƻŘǳƪǘƽǿ ǿ ǊŀƳŀŎƘ tǊƻƧŜƪǘǳ tYW αbŀǊȊťŘȊƛŀ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘǳƧŊŎŜ ƴƻǿŀǘƻǊǎƪƛŜ ƳŜǘƻŘȅΥ 

ƻƪǳƭƻƎǊŀŦƛŎȊƴŊΣ ŜƭŜƪǘǊƻŦƛȊƧƻƭƻƎƛŎȊƴŊ ƛ ƛƴǘǊƻǎǇŜƪŎƧť ς ŀǳǘƻƳŀǘȅȊǳƧŊŎŜ ŀƴŀƭƛȊť ǇǊŜŦŜǊŜƴŎƧƛ ƪƭƛŜƴǘƽǿ ƻǊŀȊ ƪƻƴǘǊƻƭť 

ƧŀƪƻǏŎƛ ǇǊƻŘǳƪŎƧƛ ŦƛƭƳƽǿ ƛ ƎƛŜǊ ƪƻƳǇǳǘŜǊƻǿȅŎƘέ ma ōȅŏ ŀǇƭƛƪŀŎƧŀ PKJ.AP ǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊŎŀ ƻŎŜƴť ƧŀƪƻǏŎƛ ƻōǊŀȊǳ 

ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ǇƻǇǊȊŜȊ ǿȅƪǊȅǿŀƴƛŜ ǇƻǘŜƴŎƧŀƭƴȅŎƘ ōƱťŘƽǿ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǿ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȊŜ ƻōǊŀȊǳΦ  

W ramach aplikacji PKJ.AP pǊƻŎŜǎ ŘŜǘŜƪŎƧƛ ōƱťŘƽǿ ƛ ƻōƭƛŎȊŀƴƛŀ ƛŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ Ƴŀ ōȅŏ Ƴƻȍƭƛǿȅ ȊŀǊƽǿƴƻ Řƭŀ ǎǳǊƻǿŜƎƻ 

ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ όŦƻƻǘŀƎŜύΣ Řƭŀ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǘǊŀƴǎƪƻŘƻǿŀƴŜƎƻ ƴŀ ŜǘŀǇƛŜ ǇƻǎǘǇǊƻŘǳƪŎƧƛ ƻǊŀȊ Řƭŀ ƳŀǘŜǊƛŀƱƽǿ 

ǿȅƧǏŎƛƻǿȅŎƘ Řƭŀ ƪƻƴƪǊŜǘƴŜƎƻ ƪŀƴŀƱǳ ŘȅǎǘǊȅōǳŎȅƧƴŜƎƻΦ 

hǇǊƻƎǊŀƳƻǿŀƴƛŜ Ƴŀ ǎǘŀƴƻǿƛŏ ƴŀǊȊťŘȊƛŜ wyrywkowej ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 3D na danym etapie 

ǇǊƻŘǳƪŎƧƛ ƛ ȊǿǊŀŎŀŏ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ƻ ǘȅǇƛŜ ƛ ǇƻȊƛƻƳƛŜ ǿȅƪǊȅǘȅŎƘ ŘȅǎŦǳƴƪŎƧƛ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻǊŀȊ ǇƻȊǿŀƭŀŏ ƴŀ ƛŎƘ 

ǇƻŘǎǘŀǿƛŜ ƻǎȊŀŎƻǿŀŏ ƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜΦ 

W wersji przeznaczonej do ǎȊŎȊŜƎƽƱƻǿŜƧ ŀƴŀƭƛȊȅ ƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊȅŎƘ Řƭŀ ƪƻƴƪǊŜǘƴŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 

aplikacja PKJ.AP Ǉƻǿƛƴƴŀ ȊŀǎȅƳǳƭƻǿŀŏ ǿƛŘƻƪ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ Ǉƻ ǿȅƪƻƴŀƴƛǳ ŎȊȅƴƴƻǏŎƛ ƪƻǊȅƎǳƧŊŎȅŎƘ ǿȅƪƻƴŀƴȅŎƘ ƴŀ 

ǇƻŘǎǘŀǿƛŜ ƻǎȊŀŎƻǿŀƴƛŀ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅŎƘ ōƱťŘƽǿ ǎƪƱŀŘƻǿȅŎƘ ƴƛŜǇƻȍŊŘŀƴȅŎƘ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǿ ƻōǊŀȊƛŜΦ 

²ƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŀ ƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊȅŎƘ Ƴŀ ǇƻƭŜƎŀŏ ƴŀ ǿȊŀƧŜƳƴȅƳ ȊŜǎǘŀǿƛŜƴƛǳ ǿƛŘƻƪƽǿ ŀƴŀƎƭƛŦƽǿ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊ 

ǿȅōǊŀƴȅ ƪƭŀǘŜƪ ŦƛƭƳǳ ǇƻōǊŀƴȅŎƘ Ȋ ōŀŘŀƴŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ƻraz ich poprawionej wersji po dokonaniu korekt na 

ǇƻŘǎǘŀǿƛŜ ƻōƭƛŎȊŜƵ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ŀǇƭƛƪŀŎƧi. Algorytmy aplikacji PKJ.AP ǿȅƭƛŎȊŀƧŊ ƻǇǘȅƳŀƭƴŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜ 

ǿ ǇƻǎǘŀŎƛ ǿȊŀƧŜƳƴȅŎƘ ǘǊŀƴǎŦƻǊƳŀŎƧƛ ƻōǊŀȊƽǿ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǿȊƎƭťŘŜƳ ǎƛŜōƛŜΦ /ȊȅƴƴƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜ όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ 

ǿ ǇƛƻƴƛŜΣ ƻōǊƽǘ ƛ ǇǊȊŜǎƪŀƭƻǿŀƴƛŜύ ƳǳǎȊŊ ōȅŏ ǿȅƪƻƴŀƴŜ ǿ ŀǇƭƛƪŀŎƧŀŎƘ ǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊŎȅŎƘ ǿȊŀƧŜƳƴŜ ǘǊŀƴǎŦƻǊƳŀŎƧŜ 

ǿƛŘƻƪƽǿ ǿ ŦƛƭƳƻǿȅƳ ƳŀǘŜǊƛŀƭŜ о5 όƴǇΦ ǇŀƪƛŜǘȅ wŜŘŎƛƴŜ tǊƻΣ 5ŀ±ƛŎƛ wŜǎƻƭǾŜύΦ  

1.1. Kluczowe definicje 

Filmowy mŀǘŜǊƛŀƱ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅ (3D) ς obraz statyczny (klatka filmu) ōŊŘȋ ŘȅƴŀƳƛŎȊƴȅ όsekwencja klatek filmu) 

ƻŘǿȊƻǊƻǿǳƧŊŎȅ ǿƱŀǎƴƻǏŎƛ ǇǊȊŜǎǘǊȊŜƴƴŜ kompozycji ǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊŎŜ ǳȊȅǎƪŀƴƛŜ ǿƛŘȊŜƴƛŀ ǘǊƽƧǿȅƳƛŀǊƻǿŜƎƻΦ  

{ǘŜǊŜƻǇŀǊŀ ǎƪƱŀŘŀ ǎƛť Ȋ ŘǿǳǿȅƳƛŀǊƻǿȅŎƘ ǿƛŘƻƪƽǿ ǇǊŜȊŜƴǘƻǿŀƴŜƧ ǎŎŜƴȅ ŘŜŘȅƪƻǿŀƴȅŎƘ ƻŘǇƻǿƛŜdnio dla 

ƭŜǿŜƎƻ ƻǊŀȊ ǇǊŀǿŜƎƻ ƻƪŀ ǿƛŘȊŀΦ {ǳƳŀǊȅŎȊƴƛŜ ƻōǊŀȊȅ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǇǊŜȊŜƴǘǳƧŊ ǘť ǎŀƳŊ  ǎŎŜƴť ȊŀǊŜƧŜǎǘǊƻǿŀƴŊ ǇƻŘ 

ǊƽȍƴȅƳ ƪŊǘŜƳΦ YŊǘ ŀƪǿƛȊȅŎƧƛ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳΣ ŀ ǿ ǊŜȊǳƭǘŀŎƛŜ ǊƽȍƴƛŎŜ ȊŀǿŀǊǘƻǏŎƛ ǇƻƳƛťŘȊȅ ǿƛŘƻƪŀƳƛ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ 

ǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊ ǇŜǊŎŜǇŎƧť ǘǊƽƧǿȅƳƛŀǊƻǿŊΦ 

Filmowy mŀǘŜǊƛŀƱ о5 ǎǘŀƴƻǿƛ ǇƻƧŜŘȅƴŎȊŊ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊť ƭǳō ǎŜƪǿŜƴŎƧť ǎǘŜǊŜƻǇŀǊ ȊŀǊŜƧŜǎǘǊƻǿŀƴŊ ƭǳō rozseǇŀǊƻǿŀƴŊ 

technologicznie oddzielnie dla lewego i prawego oka odbiorcy. UƪƱŀŘ ǿȊǊƻƪƻǿƻ-nerwowy odbiorcy ƴŀƪƱŀŘŀ 

i interpretuje oba obrazy odpowiednio ȊŀǇŜǿƴƛŀƧŊŎ ǿǊŀȍŜƴƛŜ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƛƛΦ  

WŀƪƻǏŏ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ς paraƳŜǘǊ ƻƪǊŜǏƭŀƧŊŎȅ ƻōŜŎƴƻǏŏ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǿ ƻōǊŀȊƛŜ ǘǊƽƧǿȅƳƛŀǊƻǿȅƳΦ 

aŀǘŜǊƛŀƱ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅ ǊŜƧŜǎǘǊƻǿŀƴȅ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ŦƛȊȅŎȊƴŜƧ ŀǇŀǊŀǘǳǊȅ ŀǳŘƛƻǿƛȊǳŀƭƴŜƧ ǇƻŘƭŜƎŀ ƴŀǘǳǊŀƭƴŜƧ 

ǇŀǊŀƳŜǘǊȅȊŀŎƧƛ ǇƻǿƻŘǳƧŊŎŜƧ ǿȅǎǘťǇƻǿŀƴƛŜ ōƱťŘƽǿ ƻōǊŀȊǳ ǿȅƴƛƪŀƧŊŎych np. z dekalibracji zestawu 

stereoskopowego (kamera, RIG) lub niepoprawnie zrealizowanych ȊŘƧťŏ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ōŊŘȋ destrukcyjnych 

ŘȊƛŀƱŀƵ postprodukcyjnych w zakresie stereoskopiiΦ 5ƻ ƎƱƽǿƴȅŎƘ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ƴŀƭŜȍȅ ȊŀƭƛŎȊȅŏ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧť ǇƛƻƴƻǿŊΣ 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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ǿȊŀƧŜƳƴŊ ǊƻǘŀŎƧť ƻǊŀȊ ǊƻȊsƪŀƭƻǿŀƴƛŜ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ LƳ ǿƛťƪǎȊŀ ƛƭƻǏŏ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǿ ƻōǊŀȊƛŜ ǘȅƳ ƎƻǊǎȊŀ ƧŀƪƻǏŏ 

ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻΦ  

.ƱŊŘ Řysparycji pionowej stereopary ς artefakt stereoskopowy polegaƧŊŎȅ na ǿȅǎǘŊǇƛŜƴƛǳ pionowego 

ǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŀ (ƴǇΦ ǇǊȊŜȊ ǿȊŀƧŜƳƴŊ translacjť kamer) ǇƻƳƛťŘȊȅ obiektami przedstawionymi w lewym i prawym 

widoku ƪƭŀǘƪƛ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻΦ [ƛŎȊōƻǿŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƛƻƴƻǿŜƧ ƻōǊŀȊǳ ǿȅǊŀȍŀƴŀ jest w pikselach jako 

ǊƽȍƴƛŎŀ ǿǎǇƽƱǊȊťŘƴȅŎƘ ¸ ǎƪƻǊŜƭƻǿŀƴȅŎƘ ǿƛŘƻƪƽǿ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ bƛŜȊŜǊƻǿŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ Ǉionowej oznacza 

ōƱŊŘ. 

.ƱŊŘ Ǌotacji stereopary ς artefakt stereoskopowy polegaƧŊŎȅ na zaistnieniu obrotu (ǿȊƎƭťŘƴŜƧ ǊƻǘŀŎƧƛ kamer) 

ǇƻƳƛťŘȊȅ ƻōƛŜƪǘŀƳƛ ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛƻƴȅƳƛ ǿ lewym i prawym widoku ƪƭŀǘƪƛ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻΦ [ƛŎȊōƻǿŀ ǿŀǊǘƻǏŏ 

ǊƻǘŀŎƧƛ ǿȅǊŀȍŀƴŀ jest w stopniach Ƨŀƪƻ ƪŊǘ ƻōǊƻǘǳ ǎƪƻǊŜƭƻǿŀƴȅŎƘ ǿƛŘƻƪƽǿ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ bƛŜȊŜǊƻǿŀ ǿŀǊǘƻǏŏ rotacji 

stereopary ƻȊƴŀŎȊŀ ōƱŊŘ. 

.ƱŊŘ skalowania stereopary ς artefakt steǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅ ǇƻƭŜƎŀƧŊŎȅ ƴŀ ƴƛŜǎǇƽƧƴŜƧ ŀƪǿƛȊȅŎƧƛ ǇǊȊŜǎǘǊȊŜƴƛ ǎŎŜƴȅ 

(ǊƻȊōƛŜȍƴȅ zoom kamer) w lewym i prawym ǿƛŘƻƪǳ ƪƭŀǘƪƛ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻΦ [ƛŎȊōƻǿŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ǊƻȊǎƪŀƭƻǿŀƴƛŀ 

ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǿȅǊŀȍŀƴŀ ƧŜǎǘ Ƨŀƪƻ ǎǘƻǎǳƴŜƪ ǇǊȊŜǎǘǊȊŜƴƛ ǎƪƻǊŜƭƻǿŀƴȅŎƘ ǿƛŘƻƪƽǿ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ tƻǇǊŀǿƴƛŜ ȊŜǎƪŀƭƻǿŀƴŀ 

klatka 3D ŎƘŀǊŀƪǘŜǊȅȊǳƧŜ ǎƛť ǎǘƻǎǳƴƪƛŜƳ ǇƻǿƛŜǊȊŎƘƴƛ ƻōǳ ǿƛŘƻƪƽǿ ƻ ǿŀǊǘƻǏŎƛ мΦ ²ŀǊǘƻǏŏ skali ƻ ǿŀǊǘƻǏŎƛ Ǌƽȍƴa 

ƻŘ м ƻȊƴŀŎȊŀ ōƱŊŘ ŘƻǇŀǎƻǿŀƴƛŀ ƻōǳ ǿƛŘƻƪƽǿ.  

 

2. hǇƛǎ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ  

Cinema Vision Footage Manager Disparity Checker ǘƻ ŀǇƭƛƪŀŎƧŀΣ ƪǘƽǊŀ ǳƳƻȍƭƛǿƛŀ ƻǎȊŀŎƻǿŀƴƛŜ ƧŀƪƻǏŎƛ ǊŜŀƭƛȊŀŎƧƛ 
ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻΦ 
NarzťŘȊƛŜ ƻǎȊŀŎƻǿǳƧŜ ƧŀƪƻǏŏ ǳƧťŎƛŀ о5 ƴŀ ǇƻŘǎǘŀǿƛŜ ƛŘŜƴǘȅŦƛƪŀŎƧƛ ƛ ƻōƭƛŎȊŜƴƛŀ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǘǊȊŜŎƘ ǇƻŘǎǘŀǿƻǿȅŎƘ 
ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘΥ  

¶ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƛƻƴƻǿŜƧ ǇƻƳƛťŘȊȅ ǿƛŘƻƪƛŜƳ Řƭŀ ƭŜǿŜƎƻ ƛ ǇǊŀǿŜƎƻ ƻƪŀΣ  

¶ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǊƻǘŀŎƧƛ ǿƛŘƻƪƽǿΣ  

¶ rozskalowania stereopary. 
² ŎȊŀǎƛŜ ǇǊŀŎȅ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ ōŀŘŀƴȅ ƳŀǘŜǊƛŀƱ ǿŜƧǏŎƛƻǿȅ ǿ ǇƻǎǘŀŎƛ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƧ όƛƳŀƎŜ ¢LCύ ōŊŘȋ 
ŘȅƴŀƳƛŎȊƴŜƧ όǎŜƪǿŜƴŎƧŀ ŦƛƭƳƻǿŀύ ǇƻŘŘŀǿŀƴȅ ƧŜǎǘ ǿǎǘťǇƴŜƧ ŘŜƪƻƳǇƻȊȅŎƧƛΣ ŀ ƴŀǎǘťǇƴƛŜ ǇǊȊŜǘǿŀǊȊŀƴȅ ƧŜǎǘ 
ǎŜƪǿŜƴŎȅƧƴƛŜ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ȊŀƛƳǇƭŜƳŜƴǘƻǿŀƴȅŎƘ ǊƻȊǿƛŊȊŀƵ ŀƭƎƻǊȅǘƳƛŎȊƴȅŎƘ ƛƴŦƻǊƳǳƧŊŎ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ ƻ ǿȅƪǊȅǘȅŎƘ 
ŀƴƻƳŀƭƛŀŎƘΦ tǊƻŎŜǎ ŀƴŀƭƛǘȅŎȊƴȅ ǎƪƱŀŘŀ ǎƛť Ȋ ǘǊȊŜŎƘ ŜǘŀǇƽǿ ƻŘǇƻǿƛŀŘŀƧŊŎȅŎƘ ǊƻŘȊŀƧƻƳ ŀƴŀƭƛȊƻǿŀƴȅŎƘ ōƱťŘƽǿΦ 
 

2.1. Algorytm obliczania punktowej korelacji stereopary 

²ŜƧǏŎƛƻǿȅ ƳŀǘŜǊƛŀƱ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅ ǎǘŀǘȅŎȊƴȅ όƻōǊŀȊύ ōŊŘȋ ŘȅƴŀƳƛŎȊƴȅ όŦƛƭƳύ ǇƻŘŘŀǿŀƴȅ ƧŜǎǘ ȊŀŀǿŀƴǎƻǿŀƴŜƧ 
ǎŜƎƳŜƴǘŀŎƧƛ ƻǊŀȊ ŀƴŀƭƛȊƛŜ ŀ ƴŀǎǘťǇƴƛŜ ǇǊȊŜǘǿŀǊȊŀƴȅ ƧŜǎǘ ǎŜƪwŜƴŎȅƧƴƛŜ  ŀƴŀƭƛȊƛŜ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ȊŀƛƳǇƭŜƳŜƴǘƻǿŀƴȅŎƘ 
ǊƻȊǿƛŊȊŀƵ ŀƭƎƻǊȅǘƳƛŎȊƴȅŎƘ ǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊŎŜƧ ǿȅƪǊȅǿŀƴƛŜ ŀƴƻƳŀƭƛƛ ǘǊƽƧǿȅƳƛŀǊƻǿȅŎƘΦ ƛƴŦƻǊƳǳƧŊŎ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ 
o wykrytych anomaliach. !ƭƎƻǊȅǘƳȅ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘȅǿŀƴŜ ǿ ǇǊƻŎŜǎƛŜ ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿȅƳ ōŀȊǳƧŊ ƴŀ ǊŜŦŜǊŜƴŎȅƧƴŜƧ 
ƛƴǘŜǊǇǊŜǘŀŎƧƛ ȊŀǿŀǊǘƻǏŎƛ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ōŀŘŀƧŊŎ ǿȊŀƧŜƳƴŊ ǘǊŀƴǎƭŀŎƧť όǿȊƎƭťŘƴŜ ǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜύ ǇƛƪǎŜƭƛ ƻōǊŀȊǳ 
ǊŜǇǊŜȊŜƴǘǳƧŊŎȅŎƘ ǘŜ ǎŀƳŜ ƻōƛŜƪǘȅ ǿ ƭŜǿȅƳ ƛ ǇǊŀǿȅƳ ǿƛŘƻƪǳ ǘǊƽƧǿȅƳƛŀǊƻǿȅƳΦ 
 
LƴƛŎƧŀƭƴȅƳ ŜǘŀǇŜƳ ǇǊƻŎŜǎǳ ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿŜƎƻ ƧŜǎǘ ǿȅȊƴŀŎȊŜƴƛŜ ƪƻǊŜƭŀŎƧƛ ǿƛŘƻƪƽǿ ǘǊƽƧǿȅƳƛŀǊƻǿȅŎƘ ǇƻƭŜƎŀƧŊŎŜƧ ƴŀ 
ƻƪǊŜǏƭŜƴƛǳ ǇƻǿƛŊȊŀƴƛŀ ǇƻƳƛťŘȊȅ ǇƛƪǎŜƭŀƳƛ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ  
wƻȊǿƛŊȊŀƴƛŜƳ ǎǘƻǎǳƴƪƻǿƻ ŘƻƪƱŀŘƴȅƳ ƛ ǇƻǿǎȊŜŎƘƴƛŜ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘȅǿŀƴȅƳ Řƻ ǘŜƎƻ ȊŀƎŀŘƴƛŜƴƛŀ ƧŜǎǘ ŀƭƎƻǊȅǘƳ 
ŘƻǇŀǎƻǿȅǿŀƴƛŀ ōƭƻƪƽǿ όŀƴƎΦ .ƭƻŎƪ aŀǘŎƘƛƴƎύΦ ¦Ƴƻȍƭƛǿƛŀ ƻƴ ȊƴŀƭŜȊƛŜƴƛŜ ŘƻƪƱŀŘƴŜƎƻ ŘƻǇŀǎƻǿŀƴƛŀ ǇƻƳƛťŘȊȅ 
ǇƛƪǎŜƭŀƳƛ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ aŜǘƻŘŀ ŘƻǇŀǎƻǿȅǿŀƴƛŀ ōƭƻƪƽǿ ōŀȊǳƧŜ ƧŜŘƴŀƪ ƴŀ ŀƴŀƭƛȊƛŜ ƘƻƭƛǎǘȅŎȊƴŜƧ ǿȅƳŀƎŀƧŊŎŜƧ 
ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊŜƴƛŀ ŎȊŀǎƻŎƘƱƻƴƴȅŎƘ ƻōƭƛŎȊŜƵ Řƭŀ ƪŀȍŘŜƎƻ ǇƛƪǎŜƭŀ ōŀŘŀƴŜƎƻ ƻōǊŀȊǳΦ ²  ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ƳŀǘŜǊƛŀƱƽǿ 
o ǿȅǎƻƪƛŜƧ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ όƴǇΦ ƻōǊŀȊƽǿ ǘǊƽƧǿȅƳƛŀǊƻǿȅŎƘ пYύ ȊŀgadƴƛŜƴƛŜ ǘƻ ƻƪŀȊǳƧŜ ǎƛť ƴŀŘƳƛŜǊƴƛŜ ƪƻǎȊǘƻǿƴŜ 
w roȊǳƳƛŜƴƛŜ ŎȊŀǎƻǿŜƧ ȊƱƻȍƻƴƻǏŎƛ ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿŜƧ ǳƴƛŜƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊŎ ƪƻƳŜǊŎȅƧƴŜ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŜ ǊƻȊǿƛŊȊŀƴƛŀ 
ƻǇŀǊǘŜƎƻ ƻ ǘť ƳŜǘƻŘťΦ  
½ƴŀŎȊƴƛŜ ōŀǊŘȊƛŜƧ ƻǇǘȅƳŀƭƴȅƳƛ ŎȊŀǎƻǿƻ ǊƻȊǿƛŊȊŀƴƛŀƳƛ ǿȅƪǊȅǿŀƴƛŀ ƪƻǊŜƭŀŎƧƛ ǿƛŘƻƪƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ǎŊ 
ŀƭƎƻǊȅǘƳȅ ŀƴŀƭƛȊȅ ǇǳƴƪǘƻǿŜƧ ōŀȊǳƧŊŎŜ ƴŀ ƻƎǊŀƴƛŎȊŜƴƛǳ ǇǊȊŜǎǘǊȊŜƴƛ ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿŜƧΦ ¦ȊȅǎƪƛǿŀƴŜ ǇǊȊȅǏǇƛŜǎȊŜƴƛŜ 
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wynika z wstťpnej selekcji reprezentatywnych pikseli obrazu wykorzystywanych w procesie analitycznym. 
W ǊŜȊǳƭǘŀŎƛŜ ȊŀƳƛŀǎǘ ŎŀƱŜƎƻ ƻōǊŀȊǳ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘȅǿŀƴȅ ƧŜǎǘ ƧŜŘȅƴƛŜ ǎǘƻǎǳƴƪƻǿƻ ƳŀƱȅ ǇƻŘȊōƛƽǊ ǇƛƪǎŜƭƛ ȊƳnieƧǎȊŀƧŊŎ 
ƛƭƻǏŏ ƻōƭƛŎȊŜƵ ǇƻǘǊȊŜōƴȅŎƘ Řƻ ƻǎȊŀŎƻǿŀƴƛŀ ƪƻrelŀŎƧƛ ǿƛŘƻƪƽǿ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ tǊƻǎǘȅƳ ƛ ǿȅŘŀƧƴȅƳ ǊƻȊǿƛŊȊŀƴƛŜƳ 
ǊŜǇǊŜȊŜƴǘǳƧŊŎȅƳ ǘť ƪƭŀǎť ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿŊ ƧŜǎǘ ǇǊƻŎŜǎ ŘƻǇŀǎƻǿȅǿŀƴƛŀ ǿȊƻǊŎƽǿ ŎŜŎƘ όŀƴƎΦ CŜŀǘǳǊŜ aŀǘŎƘƛƴƎύΦ  
 
²ȅƳƛŜƴƛƻƴȅ ŀƭƎƻǊȅǘƳ ōŀȊǳƧŜ ƴŀ ŎȊǘŜǊŜŎƘ ƎƱƽǿƴȅŎƘ ŜǘŀǇŀŎƘ ŀƴŀƭƛǘȅŎȊƴȅŎƘΥ 

¶ ŘŜǘŜƪŎƧŀ Ǉǳƴƪǘƽǿ kluczowych obrazu ς ǿȅȊƴŀŎȊŜƴƛŜ ǇƛƪǎŜƭƛ ƻōǊŀȊǳ ƻ ǿȅǎƻƪƛŜƧ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ŘŜǎƪǊȅǇŎȅƧƴŜƧ 

ǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊŎ ǊŜŘǳƪŎƧť ǇǊȊŜǎǘǊȊŜƴƛ ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿŜƧ ƴƛŜȊōťŘƴŜƧ Řƻ ǿȅȊƴŀŎȊŜƴƛŀ ƪƻrelacji stereopary, 

¶ ekstrakcja cech - ƻōƭƛŎȊŜƴƛŜ ŘŜǎƪǊȅǇǘƻǊƽǿ όǿŜƪǘƻǊƽǿ ŎŜŎƘύ Ǉǳƴƪǘƽǿ ƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘ ǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊcych 

ƴǳƳŜǊȅŎȊƴȅ όǿŜƪǘƻǊ ōƛƴŀǊƴȅύ ƛ ƳƻȍƭƛǿƛŜ ǇǊŜŎȅȊȅƧƴȅ ƻǇƛǎ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊȅǎǘȅƪƛ ƻōǊŀȊǳ ǇƻȊǿŀƭŀƧŊŎȅ ƴŀ 

ƛŘŜƴǘȅŦƛƪŀŎƧť ǇƛƪǎŜƭŀ ǿ ǇǊȊŜǎǘǊȊŜƴƛ ƻōǊŀȊǳ, 

¶ ǿȅȊƴŀŎȊŜƴƛŜ ǇŀǊ ŘŜǎƪǊȅǇǘƻǊƽǿ ς ǇƻǊƽǿƴŀƴƛŜ ǿǎȊȅǎǘƪƛŎƘ ŘŜǎƪǊȅǇǘƻǊƽǿ Ǉǳƴƪǘƽǿ ƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘ ǿȊƎƭťŘŜƳ 

ƳŜǘǊȅƪƛ ǿŜƪǘƻǊƻǿŜƧ ƻǊŀȊ ǿȅǎŜƭŜƪŎƧƻƴƻǿŀƴƛŜ ǇŀǊ ŘŜǎƪǊȅǇǘƻǊƽǿ ǿ ƪƻƴǘŜƪǏŎƛŜ ƳŀƪǎȅƳŀƭƴŜƎƻ 

ƴǳƳŜǊȅŎȊƴŜƎƻ ǇƻŘƻōƛŜƵǎǘǿŀ ǿŜƪǘƻǊƻǿŜƎƻ, 

¶ ŦƛƭǘǊƻǿŀƴƛŜ ŘƻǇŀǎƻǿŀƵ ƴƛǎƪƛŜƧ ƧŀƪƻǏŎƛ ς ƻŘǊȊǳŎŜƴƛŜ ǇŀǊ ŘŜǎƪǊȅǇǘƻǊƽǿ ƻ Ȋōȅǘ ŘǳȍŜƧ ōŜȊǿȊƎƭťŘƴŜƧ 

ƻŘƭŜƎƱƻǏŎƛ ǿŜƪǘƻǊƻǿŜƧ ǿȊƎƭťŘŜƳ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴŜƧ ƳŜǘǊȅƪƛ. 

 
LƳǇƭŜƳŜƴǘŀŎƧŀ ǇǊƻŎŜǎǳ ŘƻǇŀǎƻǿȅǿŀƴƛŀ ǿȊƻǊŎƽǿ ŎŜŎƘ ƻǇǊƽŎȊ ǿȅǎƻƪƛŜƧ ǿȅŘŀƧƴƻǏŎƛ ƳƻȍŜ ōȅŏ Ʊŀǘǿƻ 
ǇŀǊŀƳŜǘǊȅȊƻǿŀƴŀ ƛ ǎƪŀƭƻǿŀƴŀ ŘȊƛťƪƛ ǿƛŜƭǳ ŘƻǎǘťǇƴȅƳ ǊƻȊǿƛŊȊŀƴƛƻƳ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘȅǿŀƴȅƳ ƴŀ ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅŎƘ 
etapach analitycznych.  
²ǏǊƽŘ ƴŀƧǇƻǇǳƭŀǊƴƛŜƧǎȊȅŎƘ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ŎȊŊǎǘkƻǿȅŎƘ Ƴƻȍƴŀ ǿȅǎȊŎȊŜƎƽƭƴƛŏ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎŜ ƳŜǘƻŘȅΥ 

¶ ŘŜǘŜƪŎƧŀ Ǉǳƴƪǘƽǿ ƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘΥ 

o FAST (ang. Features from Accelerated Segment) 

o BRISK  (ang. Binary Robust Invariant Scalable Keypoints) 

o HARRIS (ang. Harris Affine Region Detector) 

o GFTT (ang. Good Features To Track) 

o ORB (ang. Oriented FAST and Rotated BRIEF) 

o MSER (ang. Maximally Stable Extremal Region) 

¶ ekstrakcja cech: 

o BRIEF  (ang. Binary Robust Independent Elementary Features) 

o ORB (ang. Oriented FAST and Rotated BRIEF) 

o BRISK (ang. Binary Robust Invariant Scalable Keypoints) 

o FREAK  (ang. Fast Retina Keypoint) 

¶ ǿȅȊƴŀŎȊŀƴƛŜ ǇŀǊ ŘŜǎƪǊȅǇǘƻǊƽǿ ς metryki wektorowe : 

o Manhattan ς ǎǳƳŀ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ōŜȊǿȊƎƭťŘƴȅŎƘ ǊƽȍƴƛŎ ǿŜƪǘƻǊƽǿ ƴŀ ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅŎƘ ǇƻȊȅŎƧŀŎƘ 

o Euklidesowa ς ǇƛŜǊǿƛŀǎǘŜƪ Ȋ ǎǳƳȅ ƪǿŀŘǊŀǘƽǿ ǊƽȍƴƛŎ ǿŜƪǘƻǊƽǿ ƴŀ ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅŎƘ ǇƻȊȅŎƧŀŎƘ 

o Hamminga ς ƭƛŎȊōŀ ǇƻȊȅŎƧƛΣ ƴŀ ƪǘƽǊȅŎƘ ƴŀ ƪǘƽǊȅŎƘ ǿŜƪǘƻǊȅ ǊƽǿƴƛŜȍ ŘƱǳƎƻǏŎƛ ǎƛť ǊƽȍƴƛŊ 

¶ ŦƛƭǘǊƻǿŀƴƛŜ ŘƻǇŀǎƻǿŀƵ ƴƛǎƪƛŜƧ ƧŀƪƻǏŎƛΥ 

o filtrowanie symetryczne ς ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊŜƴƛŜ ǇǊƻŎŜǎǳ ŘƻǇŀǎƻǿȅǿŀƴƛŀ ŘŜǎƪǊȅǇǘƻǊƽǿ 

ǎȅƳŜǘǊȅŎȊƴƛŜ Řƭŀ ǇŀǊȅ ǿƛŘƻƪƽǿ ƭŜǿŜƎƻ-prawego oraz prawego-ƭŜǿŜƎƻ ŀ ƴŀǎǘťǇƴƛŜ ƻŘǊȊǳŎŜƴƛǳ 

ŘƻǇŀǎƻǿŀƵΣ ƪǘƽǊŜ  ƴƛŜ ǎŊ ǎƻōƛŜ ǊƽǿƴŜ ǿ ƻōȅŘǿǳ ǇƻǊƽǿƴŀƴƛŀŎƘ 

o ŦƛƭǘǊƻǿŀƴƛŜ ƻŘƭŜƎƱƻǏŎƛ ς ƻŘǊȊǳŎŜƴƛŜ ŘƻǇŀǎƻǿŀƵ ǇƻǿȅȍŜƧ ǇŜǿƴŜƧ ǳǎǘŀƭƻƴŜƧ ƻŘƭŜƎƱƻǏŎƛ ǿŜƪǘƻǊƽǿ 

ƻōƭƛŎȊƻƴŜƧ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ȊŀŘŀƴŜƧ ƳŜǘǊȅƪƛ 

 
LƳǇƭŜƳŜƴǘŀŎƧŀ ǇǊƻŎŜǎǳ ŘƻǇŀǎƻǿȅǿŀƴƛŀ ǿȊƻǊŎƽǿ ŎŜŎƘ ǿ ƻǇŀǊŎƛǳ ƻ ǇǊȊŜǎǘŀǿƛƻƴȅ ƳƻŘŜƭ ƻǊŀȊ ǿŀchlarz 
ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ŎȊŊǎǘƪƻǿȅŎƘ ǿȅƳŀƎŀ ǊŜŀƭƛȊŀŎƧƛ ǎǘǳŘƛǳƳ ǇƻȊǿŀƭŀƧŊŎŜƎƻ ƴŀ ǎŜƭŜƪŎƧť ȊŜǎǘŀǿǳ ƳŜǘƻŘ ǇƻȊǿŀƭŀƧŊŎȅŎƘ 
ƴŀ ƳŀƪǎȅƳŀƭƛȊŀŎƧť ǇƻǇǊŀǿƴƻǏŎƛ ƎŜƴŜǊƻǿŀƴȅŎƘ ǊŜȊǳƭǘŀǘƽǿ ǇǊȊȅ ǊƽǿƴƻŎȊŜǎƴȅƳ ȊŀǇŜǿƴƛŜƴƛǳ ǿȅǎƻƪƛŜƧ 
ƻǇǘȅƳŀƭƴƻǏŎƛ ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿŜƧΦ ² ǊŜȊǳƭǘŀŎƛŜ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊƻƴŜƧ ŀƴŀƭƛȊȅ  ƻǎȊŀŎƻǿŀƴƻΣ ƛȍ ǇǊȊȅ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛǳ ŀƭƎƻǊȅǘƳǳ 
hw. όŘŜǘŜƪǘƻǊ Ǉǳƴƪǘƽǿ ƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘύΣ .wL9C όŜƪǎǘǊŀƪǘƻǊ ŎŜŎƘύΣ .ǊǳǘŜ-Force-IŀƳƳƛƴƎ όƎŜƴŜǊŀǘƻǊ ŘƻǇŀǎƻǿŀƵύ 
oraz filtroǿŀƴƛŀ ǎȅƳŜǘǊȅŎȊƴŜƎƻ ƳƻȍƭƛǿŜ ƧŜǎǘ ǿȅȊƴŀŎȊŜƴƛŜ ƪƻǊŜƭŀŎƧƛ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǿ ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅŎƘ ǇǳƴƪǘŀŎƘ 
ƻōǊŀȊǳΦ YƻǊŜƭŀŎƧť ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǳȊȅǎƪŀƴŊ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ǇƻǿȅȍǎȊŜƎƻ ȊŜǎǘŀǿǳ ƳŜǘƻŘ ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛŀ Ǌȅǎunek. 
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wȅǎΦ YƻǊŜƭŀŎƧŀ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǳȊȅǎƪŀƴŀ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ǇǊƻŎŜǎǳ ŘƻǇŀǎƻǿȅǿŀƴƛŀ ǿȊƻǊŎƽǿ ŎŜŎƘ Ȋ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŜƳ ȊŜǎǘŀǿǳ 
ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ hw.Σ .wL{YΣ .ǊǳǘŜ-Force-Hamming oraz filtrowania symetrycznego 
 
Metoda, ŎƘƻŎƛŀȍ ǇƻȊǿŀƭŀ ƻǎȊŀŎƻǿŀŏ ƪƻǊŜƭŀŎƧť ǇǳƴƪǘƻǿŊ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ Řƭŀ ƻōǊŀȊƽǿ ƻ ǊƽȍƴƻǊƻŘƴȅƳ ǊƻȊƪƱŀŘȊƛŜ, jest 
ǎǘƻǎǳƴƪƻǿƻ ǇƻŘŀǘƴŀ ƴŀ ǎȊǳƳȅ ȊǿƛŊȊŀƴŜ Ȋ ƴƛŜǇǊŜŎȅȊȅƧƴȅƳƛ ŘƻǇŀǎƻǿŀƴƛŀƳƛΦ YǿŜǎǘƛŀ ǘŀ ǳǿŀǊǳƴƪƻǿŀƴŀ ƧŜǎǘ 
ŎƘŀǊŀƪǘŜǊȅǎǘȅƪŊ ǇǊƻŎŜǎǳ ŘƻǇŀǎƻǿŀƴƛŀ ǿȊƻǊŎƽǿ ŎŜŎƘ ƻǊŀȊ ŘƻŘŀǘƪƻǿƻ ƛƴǘŜƴǎȅŦƛƪƻǿŀƴŀ ǇƻǿǘŀǊȊŀƭƴȅƳƛ ƻōƛŜƪǘŀƳƛ 
ȊƴŀƧŘǳƧŊŎȅƳƛ ǎƛť ǿ ƻōǊťōƛŜ ŀƴŀƭƛȊƻǿŀƴŜƎƻ ƻōǊŀȊǳΦ tƻǿƻŘǳƧŜ ǘƻ ŘƻǇŀǎƻǿȅǿŀƴƛŜ ƴƛŜƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŎƘ Ǉǳƴƪǘƽǿ Ŏƻ 
implikuje ōƱťŘƴŊ ƪƻǊŜƭŀŎƧŊ ǿƛŘƻƪƽǿ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ 
wƻȊǿƛŊȊŀƴƛŜƳ ǘŜƎƻ ǇǊƻōƭŜƳǳ ƧŜǎǘ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŜ ƻōǎȊŀǊƻǿŜƧ ƳŜǘƻŘȅ ōŀŘŀƴƛŀ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƻƪƴŀ 
przesuwnegoΦ aŜŎƘŀƴƛȊƳ ƻƪƴŀ ǇǊȊŜǎǳǿƴŜƎƻ ǇƻƭŜƎŀ ƴŀ ǎŜƪǿŜƴŎȅƧƴȅƳ ǿȅŎƛƴŀƴƛǳ ƳŀƱȅŎƘ ǇƻŘƻōǊŀȊƽǿ Ȋ ƭŜǿŜƎƻ 
i prawego widokuΣ ŀ ƴŀǎǘťǇƴƛŜ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊŜƴƛǳ ƧŜŘȅƴƛŜ ǿ ƛŎƘ ȊŀƪǊŜǎƛŜ ƻǇƛǎŀƴŜƎƻ ǇǊƻŎŜǎǳ ŘƻǇŀǎƻǿȅǿŀƴƛŀ 
ǿȊƻǊŎƽǿ ŎŜŎƘΦ ¢ŀƪƛŜ ǇƻŘŜƧǏŎƛŜ ŜƭƛƳƛƴǳƧŜ ǇǊƻōƭŜƳ ŘǳȍŜƧ ƛƭƻǏŎƛ ǇƻǿǘŀǊȊŀƧŊŎȅŎƘ ǎƛť ǿ ǿƛŘƻƪǳ ƻōƛŜƪǘƽǿ, ǇƻȊǿŀƭŀƧŊŎ 
ƴŀ ƳŀƪǎȅƳŀƭƴƛŜ ǇǊŜŎȅȊȅƧƴŜ ƻƪǊŜǏƭŜƴƛŜ ƪƻǊŜƭŀŎƧƛ ǇƻƳƛťŘȊȅ ƻōǊŀȊŀƳƛΦ  
5ƻŘŀǘƪƻǿȅƳ ƳŜŎƘŀƴƛȊƳŜƳ ǿǇƱȅǿŀƧŊŎȅƳ ƴŀ ǳƭŜǇǎȊŜƴƛŜ ƳŜŎƘŀƴƛȊƳǳ ǿȅȊƴŀŎȊŀƴƛŀ ƪƻǊŜƭŀŎƧƛ ƧŜǎǘ ƳƻŘȅŦƛƪŀŎƧŀ 
ǇǊƻŎŜǎǳ ŦƛƭǘǊƻǿŀƴƛŀΦ hǇǊƽŎȊ ǘȅǇƻǿŜƎƻ ŦƛƭǘǊƻǿŀƴƛŀ ǎȅƳŜǘǊȅŎȊƴŜƎƻ ǿ ǇǊƻŎŜǎƛŜ ŘƻǇŀǎƻǿȅǿŀƴƛŀ ǿȊƻǊŎƽǿ ŎŜŎƘ 
z ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŜƳ ƻƪƴŀ ǇǊȊŜǎǳǿƴŜƎƻ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀƴƻ ŦƛƭǘǊƻǿŀƴƛŜ ƻōǎȊŀǊƻǿŜ ǿ ǿȅƴƛƪǳΣ ƪǘƽǊŜƎƻ ǊŜŀƭƛȊƻǿŀƴŀ ƧŜǎǘ 
ǎŜƭŜƪŎƧŀ ƧŜŘȅƴƛŜ ǘȅŎƘ ŘƻǇŀǎƻǿŀƵΣ ƪǘƽǊȅŎƘ ǇƻŘƻōƛŜƵǎǘǿƻ ƧŜǎǘ ƴŀƧǿƛťƪǎȊŜ ǿ ǊŀƳŀŎƘ ŀƴŀƭƛȊƻǿŀƴŜƎƻ ȊōƛƻǊǳΦ 
W ǊŜȊǳƭǘŀŎƛŜ ƻȊƴŀŎȊŀ ǘƻ ǿȅōǊŀƴƛŜ ǇǊŀǿŘƻǇƻŘƻōƴƛŜ ƧŜŘƴŜƎƻ ŜǿŜƴǘǳŀƭƴƛŜ ƪƛƭƪǳ ƴŀƧƭŜǇǎȊȅŎƘ ŘƻǇŀǎƻǿŀƵ ǿ ǊŀƳŀŎƘ 
wszyǎǘƪƛŎƘ ǇŀǊ ǿŜƪǘƻǊƽǿ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Řƭŀ ǇƻƧŜŘȅƴŎȊŜƧ ǇŀǊȅ ǇƻŘƻōǊŀȊƽǿΦ  
Rozmiar okna ǇǊȊŜǎǳǿƴŜƎƻ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘȅǿŀƴŜƎƻ ƴŀ ǇƻǘǊȊŜōȅ ƻōƭƛŎȊŀƴƛŀ ƪƻǊŜƭŀŎƧƛ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǿȅȊƴŀŎȊƻƴȅ ȊƻǎǘŀƱ 
eksperymentalnie i ƻƪǊŜǏƭƻƴȅ ƧŜǎǘ ǇǊƻŎŜƴǘƻǿƻΦ ²ȅǎƻƪƻǏŏ ƻƪƴŀ ǇǊȊŜǎǳǿƴŜƎƻ ǳǎǘŀƭƻƴƻ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛƻ Ƨŀƪƻ н҈ 
ǿȅǎƻƪƻǏŎƛ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ƴŀǘƻƳƛŀǎǘ ǎȊŜǊƻƪƻǏŏ ƻƪƴŀ ǿȅƴƻǎƛ нл҈ ǎȊŜǊƻƪƻǏŎƛ ǇƻƧŜŘȅƴŎȊŜƎƻ ǿƛŘƻƪǳ ŀƴŀƭƛȊƻǿŀƴŜƎƻ 
obrazu. 

  
wȅǎΦ YƻǊŜƭŀŎƧŀ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǳȊȅǎƪŀƴŀ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ǇǊƻŎŜǎǳ ŘƻǇŀǎƻǿȅǿŀƴƛŀ ǿȊƻǊŎƽǿ ŎŜŎƘ ƻǊŀȊ mechanizmu okna 
przesuwnego Ȋ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŜƳ ȊŜǎǘŀǿǳ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ hw.Σ .wL{YΣ .ǊǳǘŜ-Force-Hamming oraz filtrowania 
symetrycznego. 
 
wŜȊǳƭǘŀǘŜƳ ǿǇǊƻǿŀŘȊƻƴŜƧ ƳƻŘȅŦƛƪŀŎƧƛ ƧŜǎǘ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ƻōƭƛŎȊŜƴƛŀ ƪƻǊŜƭŀŎƧƛ ƻŘǇƻǊƴŜƧ ƴŀ ȊŀƪƱƽŎŜƴƛŀ ȊǿƛŊȊŀƴŜ Ȋ 
ǇƻǿǘŀǊȊŀƭƴȅƳƛ ƻōƛŜƪǘŀƳƛ ǿ ƻōǊŀȊƛŜΦ tƻƴŀŘǘƻ ǳȊȅǎƪƛǿŀƴȅ ǊƻȊƪƱŀŘ ƪƻǊŜƭŀŎƧƛ Ƴŀ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊ ǎǘƻǎǳƴƪƻǿƻ ƧŜŘƴƻƭƛǘȅ 
ƴŀ ŎŀƱŜƧ ǇƻǿƛŜǊȊŎƘƴƛ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ 5ƻŘŀǘƪƻǿƻ ǿ ǿȅƴƛƪǳ ǿǇǊƻǿŀŘȊŜƴƛŀ ƳŜŎƘŀƴƛȊƳǳ ƻƪƴŀ ǇǊȊŜǎǳǿƴŜƎƻ ƛƭƻǏŏ 
ƎŜƴŜǊƻǿŀƴȅŎƘ ŘƻǇŀǎƻǿŀƵ ȊƻǎǘŀƱŀ ƻƎǊŀƴƛŎȊƻƴŀ, Ŏƻ ȊƴŀŎȊŊŎƻ ǿǇƱȅǿŀ ƴŀ ǇǊȊȅǏǇƛŜǎȊŜƴƛŜ ŘŀƭǎȊȅŎƘ ŜǘŀǇƽǿ ǇǊƻŎŜǎǳ 
ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿŜƎƻΦ ²ŀǊǘƻ ƧŜŘƴŀƪ ǿǎǇƻƳƴƛŜŏ ȍŜ Řƭŀ ƻōǊŀȊƽǿ ƻ ōŀǊŘȊƻ ŘǳȍȅŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛŀŎƘ ōƱťŘƽǿ όƴǇΦ Řȅsparycji 
ǇƛƻƴƻǿŜƧ ǇƻƴŀŘ н҈ ǿȅǎƻƪƻǏŎƛ ƻōǊŀȊǳύ ƳƻȍŜ ƻƪŀȊŀŏ ǎƛťΣ ȍŜ ƪƻǊŜƭŀŎƧŀ ƴƛŜ ȊƻǎǘŀƴƛŜ ǇƻǇǊŀǿƴƛŜ ƻƪǊŜǏƭƻƴŀ ƎŘȅȍ 
ƻŘǇƻǿƛŀŘŀƧŊŎŜ ǇƛƪǎŜƭŜ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ōťŘŊ ƭŜȍŜŏ ǇƻȊŀ ƻōǎȊŀǊŜƳ ŀƴŀƭƛȊȅ ƳŜǘƻŘȅΦ 
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2.2. !ƭƎƻǊȅǘƳȅ ƻōƭƛŎȊŀƴƛŀ ōƱťŘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ 

5ȅǎǇƻƴǳƧŊŎ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŊ ƻ ǇǳƴƪǘƻǿŜƧ ƪƻǊŜƭŀŎƧƛ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ƳƻȍƭƛǿŜ ƧŜǎǘ ƻōƭƛŎȊŜƴƛŜ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ōƱťŘƽǿ 
ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƴŀ ǇƻŘǎǘŀǿƛŜ ōŜȊǿȊƎƭťŘƴȅŎƘ ǿǎǇƽƱǊȊťŘƴȅŎƘ ŘƻǇŀǎƻǿŀƴȅŎƘ ǇƛƪǎŜƭƛ ƻōǊŀȊǳΦ 
 

2.2.1. Dysparycja pionowa stereopary 

½ƎƻŘƴƛŜ Ȋ ŘŜŦƛƴƛŎƧŊ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧŀ Ǉƛƻƴƻǿŀ ǘƻ ǊƽȍƴƛŎŀ ǿǎǇƽƱǊȊťŘƴȅŎƘ ¸ ǎƪƻǊŜƭƻǿŀƴȅŎƘ ǿƛŘƻƪƽǿ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ 
hōƭƛŎȊŀƧŊŎ ǊƽȍƴƛŎť Ř ǇƻƳƛťŘȊȅ ǇƛƻƴƻǿȅƳƛ ǿǎǇƽƱǊȊťŘƴȅƳƛ ǇŀǊȅ ŘƻǇŀǎƻǿŀƴȅŎƘ ǇƛƪǎŜƭƛ ǳȊȅǎƪǳƧŜƳȅ ǇǳƴƪǘƻǿŊ 
ǿŀǊǘƻǏŏ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ƻōǊŀȊǳΦ  
5ƻ ŎŜƭƽǿ ŀƴŀƭƛȊȅ ƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƪƻǊŜƪŎƧƛ ŀǊǘŜŦŀƪǘǳ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƛƻƴƻǿŜƧ Řƭŀ ŎŀƱŜƎƻ ƻōǊŀȊǳ ǇƻōƛŜǊŀƴŀ ƧŜǎǘ ǿŀǊǘƻǏŏ 
mediany ȊŜ ȊōƛƻǊǳ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇǳƴƪǘƻǿȅŎƘ ǳǿȊƎƭťŘƴƛŀƧŊŎ ǿŎȊŜǏƴƛŜƧ ƻŘǊȊǳŎŜƴƛŜ ол҈ ǎƪǊŀƧƴȅŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ όмр҈ 
minimalnych oraz maksymalnych)  dysparycji punktowych uzyskanych w procesie obliczeniowym. 
 

2.2.2. Rotacja stereopary 

.ƱŊŘ ǇǳƴƪǘƻǿŜƧ ǊƻǘŀŎƧƛ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǎȊŀŎƻǿŀƴȅ ƧŜǎǘ ǿ ǎǇƻǎƽō ŀƴŀƭƛǘȅŎȊƴȅ ōŀŘŀƧŊŎ ǿȊŀƧŜƳƴŊ ƻǊƛŜƴǘŀŎƧť ǇǊƻǎǘȅŎƘ 
ǿȅȊƴŀŎȊŀƴȅŎƘ ǇƻƳƛťŘȊȅ ǇǳƴǘŀƳƛ ƪƭǳŎȊƻǿȅƳƛ ǿ ǊŀƳŀŎƘ ǿƛŘƻƪƽǿ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ !ōȅ ƻƪǊŜǏƭƛŏ ƪŊǘ ǊƻǘŀŎƧƛ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ 
ǿ ǇǳƴƪŎƛŜ ƴŀƭŜȍȅ Řƭŀ ǿȅōǊŀƴŜƎƻ Ǉǳƴƪǘǳ ƪƭǳŎȊƻǿŜƎƻ t1 όŘƻǿƻƭƴŜƎƻύ ƻōƭƛŎȊȅŏ ǿǎǇƽƱŎȊȅƴƴƛƪ ƪƛŜǊǳƴƪƻǿȅ ǇǊƻǎǘŜƧ 
ŀм ǇǊȊŜŎƘƻŘȊŊŎŜƧ ǇƻƳƛťŘȊȅ ǿȅōǊŀƴȅƳ ǇǳƴƪǘŜƳ t1, a dowolnym innym punktem kluczowym Pn  w analizowanym 
ǿƛŘƻƪǳΦ bŀǎǘťǇƴƛŜ ŀƴŀƭƻƎƛŎȊƴȅ ǇǊƻŎŜǎ ƴŀƭŜȍȅ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊƛŏ Řƭŀ Ǉǳƴƪǘƽǿ ƻŘǇƻǿƛŀŘŀƧŊŎȅŎƘ ǿȅōǊŀƴȅƳ ǇƛƪǎŜƭƻƳ 
(P1, Pn)  na drugim widoku stereopary (P1ΩΣ tnΩύ ǳȊȅǎƪǳƧŊŎ ǿǎǇƽƱŎȊȅƴƴƛƪ ƪƛŜǊǳƴƪƻǿȅ ǇǊƻǎǘŜƧ ŀ2Φ YŊǘ ǇǊȊŜŎƛťŎƛŀ 
ǇǊƻǎǘȅŎƘ ʰ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ǎǘŀƴƻǿƛŏ ƪŊǘ ǊƻǘŀŎƧƛ ǎǘŜreopary w punkcie P1Φ  ¢ŀƴƎŜƴǎ ƪŊǘŀ ʰ Ƴƻȍƴŀ ǿȅȊƴŀŎȊȅŏ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ 
ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛΥ 
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ὥ ὥ
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gdzie: 
 a1 ƻȊƴŀŎȊŀ ǿǎǇƽƱŎȊȅƴƴƛƪ ƪƛŜǊǳƴƪƻǿȅ ǇǊƻǎǘŜƧ ǿȅȊƴŀŎȊƻƴȅ Řƭŀ ƭŜǿŜƎƻ όt1, Pn) widoku stereopary 
 a2 ƻȊƴŀŎȊŀ ǿǎǇƽƱŎȊȅƴƴƛƪ ƪƛŜǊǳƴƪƻǿȅ ǇǊƻǎǘŜƧ ǿȅȊƴŀŎȊƻƴȅ Řƭŀ ǇǊŀǿŜƎƻ όt1ΩΣ tnΩύ ǿƛŘƻƪǳ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ 
 
hōƭƛŎȊŜƴƛŜ ƭƛŎȊōƻǿŜƧ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ƪŊǘŀ ʰ ǿȅƳŀƎŀ ǿȅȊƴŀŎȊŜƴƛŀ ʰҐ ŀǊŎǘƎόʰύΦ 
5ƻŘŀǘƪƻǿƻΣ ŀōȅ ǳǏǊŜŘƴƛŏ ǳȊȅǎƪƛǿŀƴŜ ǿȅƴƛƪƛ ƛ ƳƛƴƛƳŀƭƛȊƻǿŀŏ ƴƛŜŘƻƪƱŀŘƴƻǏŎƛ ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿŜ ƻǇƛǎŀƴȅ ǇǊƻŎŜǎ ƧŜǎǘ 
powtarzany dla punktu P1 ǿȅȊƴŀŎȊŀƧŊŎ ǿǎȊȅǎǘƪƛŜ ǇǊƻǎǘŜ ǿȊƎƭťŘŜƳ ƛƴƴȅŎƘ Ǉǳƴƪǘƽǿ ƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘ ǿȅǎǘťǇǳƧŊŎȅŎƘ 
ǿ ǿƛŘƻƪǳ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅƳΦ ¦ȊȅǎƪŀƴŜ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ƪŊǘƽǿ ʰ ǎŊ ǿȊŀƧŜƳƴƛŜ ǳǏǊŜŘƴƛŀƴŜ ŘȊƛťƪƛ ŎȊŜƳǳ ǳȊȅǎƪƛǿŀƴŜ 
ǿȅƴƛƪƛ ǎŊ ǎǘŀōƛƭƴŜ ƛ ƻŘǇƻǊƴŜ ƴŀ ōƱťŘȅ ƧŜŘƴƻǎǘƪƻǿŜΦ 
 
wƻǘŀŎƧŀ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ Řƭŀ ŎŀƱŜƎƻ ƻōǊŀȊǳ ǿȅȊƴŀŎȊŀƴŀ ƧŜǎǘ ŀƴŀƭƻƎƛŎȊƴƛŜ Řƻ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƛƻƴƻǿŜƧ Ƨŀƪƻ ƳŜŘƛŀƴŀ ȊŜ 
ȊōƛƻǊǳ ǊƻǘŀŎƧƛ ǇǳƴƪǘƻǿȅŎƘ ϑʰϒ ǳǿȊƎƭťŘƴƛŀƧŊŎ ǿŎȊŜǏƴƛŜƧ ƻŘǊȊǳŎŜƴƛŜ ол҈ ǎƪǊŀƧƴȅŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ όмр҈ ƳƛƴƛƳŀƭƴȅŎƘ 
oraz maksymalnych)  rotacji punktowych uzyskanych w procesie obliczeniowym. 
 

2.2.3. Skala stereopary 

Wyznaczenie punktowej skali stereopary wykorzystuje analogiczne mechanizmy obliczeniowe. Pierwszym 
ŜǘŀǇŜƳ ƧŜǎǘ ǿȅōƽǊ ǇŀǊȅ ŘƻǿƻƭƴȅŎƘ Ǉǳƴƪǘƽǿ ƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘ όt1, Pnύ ƴŀƭŜȍŊŎȅŎƘ Řƻ ǘŜƎƻ ǎŀƳŜƎƻ ǿƛŘƻƪǳ 
ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻΦ bŀǎǘťǇƴƛŜ ƴŀƭŜȍȅ ǿȅȊƴŀŎȊȅŏ ǿŀǊǘƻǏŏ Ř ōťŘŊŎŊ ǊƽȍƴƛŎŊ ǿǎǇƽƱǊȊťŘƴȅŎƘ ǇƛƻƴƻǿȅŎƘ ǇƻƳƛťŘȊȅ 
ǇŀǊŊ όt1, PnύΦ !ƴŀƭƻƎƛŎȊƴȅ ǇǊƻŎŜǎ ƴŀƭŜȍȅ ǿȅƪƻƴŀŏ ǿȅȊƴŀŎȊŀƧŊŎ ǿŀǊǘƻǏŏ ŘΩ Řƭŀ ǎƪƻǊŜƭƻǿŀƴȅŎƘ Ǉǳƴƪǘƽǿ  όt1ΩΣ tnΩύ 
ƴŀ ŘǊǳƎƛƳ ǿƛŘƻƪǳ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅƳΦ ²ŀǊǘƻǏŏ ǇǳƴƪǘƻǿŜƧ ǎƪŀƭƛ ǎ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ Ƴƻȍƴŀ ǿȅȊƴŀŎȊȅŏ Ƨŀƪƻ ǎǘƻǎǳƴŜƪ 
ǿŀǊǘƻǏŎƛ Ř ƻǊŀȊ ŘΩΦ 

ί  
Ὠ

Ὠᴂ
 

 
{ƪŀƭŀ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ Řƭŀ ŎŀƱŜƎƻ ƻōǊŀȊǳ ǿȅȊƴŀŎȊŀƴŀ ƧŜǎǘ Ƨŀƪƻ ƳŜŘƛŀƴŀ ȊŜ ȊōƛƻǊǳ ǎƪŀƭƛ ǇǳƴƪǘƻǿȅŎƘ ϑǎϒ ǳǿȊƎƭťŘƴƛŀƧŊŎ 
ǿŎȊŜǏƴƛŜƧ ƻŘǊȊǳŎŜƴƛŜ ол҈  ǎƪǊŀƧƴȅŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ όмр҈ ƳƛƴƛƳŀƭƴȅŎƘ ƻǊŀȊ ƳŀƪǎȅƳŀƭƴȅŎƘύ  ǎƪŀƭƛ ǇǳƴƪǘƻǿȅŎƘ 
uzyskanych w procesie obliczeniowym. 
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2.2.4. Sekwencja obliczeniowa 

tǊƻŎŜǎ ƻŎŜƴȅ ƧŀƪƻǏŎƛ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ȊŀƪƱŀŘŀ ŀƴŀƭƛȊť ƻōǊŀȊǳ ǿ ȊŀƪǊŜǎƛŜ ƻǇƛǎŀƴȅŎƘ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿΦ .ƱťŘy 
ǘǊƽƧǿȅƳƛŀǊƻǿŜ ƳƻƎŊ ǿȊŀƧŜƳƴƛŜ ǿǇƱȅǿŀŏ ƴŀ ǿȅƴƛƪƛ ǳȊȅǎƪƛǿŀƴŜ  ƴŀ ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅŎƘ ŜǘŀǇŀŎƘ ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿȅŎƘΦ 
W ȊǿƛŊȊƪǳ Ȋ ǇƻǿȅȍǎȊȅƳ ƴŀƭŜȍȅ ȊŀŘōŀŏΣ ŀōȅ ǇǊƻŎŜǎ ŀƴŀƭƛǘȅŎȊƴȅ ōȅƱ ǊŜŀƭƛȊƻǿŀƴȅ ǿ ǎǇƻǎƽō ǳǎǘŀƴŘŀǊȅȊƻǿŀƴȅ.  
 
tƛŜǊǿǎȊȅƳ ŜǘŀǇŜƳ ƻŎŜƴȅ ƧŀƪƻǏŎƛ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƧŜǎǘ ƻǎȊŀŎƻǿŀƴƛŜ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƛƻƴƻǿŜƧΦ ¦Ȋȅǎƪŀƴŀ 
ǿŀǊǘƻǏŏ ǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŀ ǇƛƻƴƻǿŜƎƻ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘȅǿŀƴŀ ƧŜǎǘ ǿ ŎŜƭǳ ǎƪƻǊȅƎƻǿŀƴƛŀ ƻōǊŀȊǳΦ YƻǊŜƪǘŀ ǊŜŀƭƛȊƻǿŀƴŀ ƧŜǎǘ Ƨŀƪƻ 
ǇƛƻƴƻǿŜ  ǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ǇǊŀǿŜƧ ƪƭŀǘƪƛ ƻōǊŀȊǳ ƻ ǿŀǊǘƻǏŏ ǿȅȊƴŀŎȊƻƴŊ ǿ ǇǊƻŎŜǎƛŜ ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿȅƳΦ  
 
Kolejnym etapem jest szacowanie rotacji stereopary z wykorzystaƴƛŜƳ ƪƭŀǘƪƛ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƧ ȊŜ ǎƪƻǊȅƎƻǿŀƴŊ 
ǿŀǊǘƻǏŎƛŊ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧŊ ǇƛƻƴƻǿŊΦ tǊƻŎŜǎ ǘŜƴ ƻƪǊŜǏƭŀ ƴǳƳŜǊȅŎȊƴŊ ǿŀǊǘƻǏŏ ƪŊǘŀ ǿȊŀƧŜƳƴŜƎƻ ƻōǊoǘǳ ǿƛŘƻƪƽǿ 
ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ YƻǊŜƪǘŀ ƻōǊŀȊǳ ǇƻƭŜƎŀ ƴŀ ƻōǊƻŎƛŜ ǇǊŀǿŜƎƻ ǿƛŘƻƪǳ ƪƭŀǘƪƛ ǿȊƎƭťŘŜƳ ǏǊƻŘƪŀ ƧŜƧ ǏǊƻŘƪŀ ƻ ƻōƭƛŎȊƻƴŊ 
ǿŀǊǘƻǏŏ ƪŊǘŀ ǊƻǘŀŎƧƛ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ  
 
hǎǘŀǘƴƛƳ ŜǘŀǇŜƳ ƧŜǎǘ ƻǎȊŀŎƻǿŀƴƛŜ ǎƪŀƭƛ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ ²ȅȊƴŀŎȊŜƴƛŜ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ōƱťŘǳ ǎƪŀƭƛ ƧŜǎǘ ǊŜŀƭƛȊƻǿŀƴŜ ƴŀ 
ƻōǊŀȊƛŜ ȊŜ ǎƪƻǊȅƎƻǿŀƴŊ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧŊ ǇƛƻƴƻǿŊ ƻǊŀȊ ǊƻǘŀŎƧŊ ƻōǊŀȊǳΦ ²ŀǊǘƻǏŏ ŀǊǘŜŦŀƪǘǳ ǎƪŀƭƛ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ƪƻǊȅƎƻǿŀƴŀ 
ƧŜǎǘ ǇƻǇǊȊŜȊ ǘǊŀƴǎŦƻǊƳŀŎƧť ǎƪŀƭƻǿŀƴƛŀόȊǿƛťƪǎȊŀƴƛŀ ōŊŘȋ ȊǿƛťƪǎȊŀƴƛŀύ ǇǊŀǿŜƎƻ ǿƛŘƻƪǳ ǎǘereoskopowego. 
¦Ȋȅǎƪŀƴȅ ǿȅƴƛƪ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ǊŜǇǊŜȊŜƴǘƻǿŀŏ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊť ƻ ǇŜƱƴŜƧ ƪƻǊŜƪŎƛŜ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƧΦ 
 
Uzasadnienie. YƻƭŜƧƴƻǏŏ ŜǘŀǇƽǿ ŀƴŀƭƛǘȅŎȊƴȅŎƘ ǳǿŀǊǳƴƪƻǿŀƴŀ ƧŜǎǘ ƘƛŜǊŀǊŎƘƛŊ ōƱťŘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻǊŀȊ 
ǿƱŀǎƴƻǏŎƛŀƳƛ ƻǇǊŀŎƻǿŀƴȅŎƘ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿΦ DƱƽǿƴȅƳ ōƱťŘŜƳ ƛŘŜƴǘȅŦƛƪƻǿŀƴȅƳ ǿ ǊŀƳŀŎƘ ƳŀǘŜǊƛŀƱƽǿ 
ǘǊƽƧǿȅƳƛŀǊƻǿȅŎƘ ƧŜǎǘ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧŀ pionowa ς ōƱŊŘ ǘŜƴ ƳƻȍŜ ƴŜƎŀǘȅǿƴƛŜ ǿǇƱȅƴŊŏ ƴŀ ǇǊƻŎŜǎ ǎȊŀŎƻǿŀƴƛŀ ǊƻǘŀŎƧƛ 
ƻǊŀȊ ǎƪŀƭƛ ǎȊŎȊŜƎƽƭƴƛŜ ȊŜ ǿȊƎƭťŘǳ ƴŀ Ŧŀƪǘ ƛȍ ƪƻǊŜƪǘŀ ǊƻǘŀŎƧƛ ƧŜǎǘ ǿȅƪƻƴȅǿŀƴŀ ǿȊƎƭťŘŜƳ ǏǊƻŘƪŀ ƻōǊŀȊǳ, ƪǘƽǊȅ ƳƻȍŜ 
Ȋƻǎǘŀŏ ǇǊȊŜǎǳƴƛťǘȅ ǿ ǿȅƴƛƪǳ ȊŀƛǎǘƴƛŜƴƛŀ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƛƻƴƻǿŜƧΦ .ƱŊŘ ǊƻǘŀŎƧƛ ǿǇƱȅǿŀ ƴŀǘƻƳƛŀǎǘ ƴŀ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǊƽȍƴƛŎ 
ǇƛƻƴƻǿȅŎƘ ǿǎǇƽƱǊȊťŘƴȅŎƘ ǇƻƳƛťŘȊȅ ǇǳƴƪǘŀƳƛΦ tƻǿƛƴƛŜƴ ƻƴ Ȋƻǎǘŀŏ ǎƪƻǊȅƎƻǿŀƴȅ ǇǊȊŜŘ ǊŜŀƭƛȊŀŎƧŊ ƻōƭƛŎȊŜƵ 
artefaktu skali stereopary. 
 
tƻŘǎǳƳƻǿǳƧŊŎ ǇǊƻŎŜǎ ƻŎŜƴȅ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ƪƻǊŜƪǘȅ ƻōǊŀȊǳ ǘǊƽƧǿȅƳƛŀǊƻǿŜƎƻ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ōȅŏ ǊŜŀƭƛȊƻǿŀƴȅ 
ȊŀŎƘƻǿǳƧŊŎ ǎŜƪǿŜƴŎƧť ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿŊ ǿ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎŜƧ ƪƻƭŜƧƴƻǏŎƛΥ 

1. dysparycja pionowa stereopary 
2. rotacja stereopary 
3. skala stereopary 

 

2.3. 5ȊƛŀƱŀƴƛŜ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ 

/ƛƴŀƳŀ ±ƛǎƛƻƴ CƻƻǘŀƎŜ aŀƴŀƎŜǊ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ ǳƳƻȍƭƛǿƛŀ ŀƴŀƭƛȊť ƻōǊŀȊƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ǇƻŘ ƪŊǘŜƳ 
ōƱťŘƽǿ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƛƻƴƻǿŜƧΣ ǊƻǘŀŎƧƛ ƻǊŀȊ ǎƪŀƭƛ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƧΦ 
!ǇƭƛƪŀŎƧŀ ǇǊȊȅƧƳǳƧŜ ǎȊŜǊƻƪƛŜ ǎǇŜƪǘǊǳƳ Ǉƭƛƪƽǿ ǿŜƧǏŎƛƻǿȅŎƘ ς ȊŀǊƽǿƴƻ ǎǘŀǘȅŎȊƴȅŎƘ όƧǇƎΣ ǇƴƎΣ ǘƛŦΣ ōƳǇύ Ƨŀƪ ǊƽǿƴƛŜȍ 
ŘȅƴŀƳƛŎȊƴȅŎƘ όƳƻǾΣ ŀǾƛΣ ǊоŘύ ƻ ŘƻǿƻƭƴŜƧ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ όƻƎǊŀƴƛŎȊƻƴŜƧ ǇŀƳƛťŎƛŊ ƻǇŜǊŀŎȅƧƴŊ ƪƻƳǇǳǘŜǊŀύΦ  
tƻƴŀŘǘƻ ǇǊƻƎǊŀƳ ǇǊȊŜǘǿŀǊȊŀ ȊŀǊƽǿƴƻ ƻōǊŀȊȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜ ǿ ŦƻǊƳƛŜ ƻŘŘȊƛŜƭƴȅŎƘ ƪŀƴŀƱƽǿ Ƨŀƪ ǊƽǿƴƛŜȍ Ƨŀƪƻ 
ǎƪƻƳǇǊŜǎƻǿŀƴȅ ƳŀǘŜǊƛŀƱ {ƛŘŜ-by-Side oraz Over-Under.  
h ǎǇƻǎƻōƛŜ ŘȊƛŀƱŀƴƛŀ ƻǊŀȊ ǇǊȊŜǘǿŀǊȊŀƴƛŀ ŘŀƴȅŎƘ ŘŜŎȅŘǳƧŊ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛƻǿŜ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛΦ tŀǊŀƳŜǘǊȅȊŀŎƧŀ 
komendy uruchomieniowej aplikacji ǇƻȊǿŀƭŀ ǿ ǇǊƻǎǘȅ ǎǇƻǎƽō ƪƻƴŦƛƎǳǊƻǿŀŏ zakresy i metody ǇǊȊŜƭƛŎȊŜƵΣ 
ȊŀǇŜǿƴƛŀƧŊŎ ǇŜƱŜƴ Ȋŀǎƽō ŦǳƴƪŎƧƻƴŀƭƴƻǏŎƛ ƴƛŜȊōťŘƴȅŎƘ Řƻ ǊŜŀƭƛȊŀŎƧƛ ȊŀƱƻȍƻƴȅŎƘ ǘŜǎǘƽǿΦ  
 
Wyniki ƻōƭƛŎȊŜƵ ǳȊȅǎƪŀƴŜ ǿ ƪƻƭŜƧƴȅŎƘ ŜǘŀǇŀŎƘ ŀƴŀƭƛǘȅŎȊƴȅŎƘ ȊŀǇƛǎȅǿŀƴŜ ǎŊ Řƻ Ǉƭƛƪƽǿ ǘŜƪǎǘƻǿȅŎƘ RESULT.txt 
ōťŘŊŎȅ ǇƭƛƪƛŜƳ ǘŜƪǎǘƻǿȅƳ ȊŀǿƛŜǊŀƧŊŎȅƳ ŘŀƴŜ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜ ŘŜŘȅƪƻǿŀƴŜ Řƭŀ ƪŀȍŘŜƧ ƪƭŀǘƪƛΦ 5ƭŀ ŎŀƱŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ 
generowany jest dodatkowo zbiorczy plik RESULTSΦ/{± ȊŀǿƛŜǊŀƧŊŎȅ ȊŀƎǊŜƎƻǿŀƴŜ ǿȅƴƛƪƛ ƻōƭƛŎȊŜƵΦ 
 

2.3.1. YƻƳŜƴŘŀ ǿȅǿƻƱŀǿŎȊŀ ƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 

!ǇƭƛƪŀŎƧŀ ŘȊƛŀƱŀ ǿ ǘǊȅōƛŜ ƪƻƴǎƻƭƻǿȅƳ ǎȅǎǘŜƳǳ ²ƛƴŘƻǿǎ млΦ ²ȅƳŀƎŀ ǿȅǿƻƱŀƴƛŀ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ αǿƛŜǊǎȊ ǇƻƭŜŎŜƴƛŀέ 
i wpisania polecenia z klawiatury lub zapisania komendy uruchomieniowej do pliku wykonalnego *.bat  
 
aƻŘŜƭ ƪƻƳŜƴŘȅ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛƻǿŜƧ Řƭŀ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ ǇƻǎƛŀŘŀ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎŊ ŦƻǊƳťΥ 
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DisparityChecker.exe -m CONSOLE -ƛ ώǏŎƛŜȍƪŀ ƭŜǿŜƎƻ ƪŀƴŀƱǳϐ ώǏŎƛŜȍƪŀ ǇǊŀǿŜƎƻ ƪŀƴŀƱǳϐ -ǘ ώƛƭƻǏŏ ǿŊǘƪƽǿϐ -r 
ώǏŎƛŜȍƪŀ ǿȅƧǏŎƛƻǿŀϐ -p WIDTH:20,HEIGHT:2,HIERARCHY:VERTICAL;ROTATION;SCALE,DISTRIBUTION:FALSE ςs 
[zakres klatek] 
 
Parametry uruchomieniowe aplikacji: 

        -m GUI | CONSOLE           -- tryb uruchomieniowy aplikacji GRAFICZNY/KONSOLOWY 

        -ƛ ώǏŎƛŜȍƪŀϐ                             -- ǇƻƱƻȍŜƴƛŜ Ǉƭƛƪǳ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜƎƻ  

        -o VERTICALLY | HORIZONTALLY         -- ƻǊƛŜƴǘŀŎƧŀ ƪƭŀǘƪƛ Řƭŀ ƳŀǘŜǊƛŀƱƽǿ {ƛŘŜ-by-Side/Over-Under 

        -ǘ ώƛƭƻǏŏϐ                   -- ƛƭƻǏŏ ǿŊǘƪƽǿ ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿȅŎƘ 

        -Ǌ ώǏŎƛŜȍƪŀϐ                            -- ǏŎƛŜȍƪŀ ǿȅƧǏŎƛƻǿŀ ς ƳƛŜƧǎŎŜ ȊŀǇƛǎŀƴƛŀ ǿȅƴƛƪƽǿ ƻōƭƛŎȊŜƵ 

        -p [parametry]       -- parametry dodatkowe: 

-WIDTH:20    -- ǎȊŜǊƻƪƻǏŏ ƻƪƴŀ ǇǊȊŜǎǳǿƴŜƎƻ ώ҈ ǎȊŜǊƻƪƻǏŎƛ ƪƭŀǘƪƛϐ 

- HEIGHT:2    -- ǿȅǎƻƪƻǏŏ ƻƪƴŀ ǇǊȊŜǎǳǿƴŜƎƻ ώ҈ ǿȅǎƻƪƻǏŎƛ ƪƭŀǘƪƛϐ 

- HIERARCHY:VERTICAL;ROTATION;SCALE  --hierarchia obliczeniowa ς ƪƻƭŜƧƴƻǏŏ ǿȅƪƻƴŀƴƛŀ  

         ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ŀƴŀƭƛȊȅ ōƱťŘƽǿ 

- DISTRIBUTION:TRUE | FALSE  -- ǿƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŀ ǊƻȊƪƱŀŘǳ w obrazie ǿŀǊǘƻǏŎƛ maksymalnych  

      ōƱťŘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ  

        -s [klatki]                          -- zakres wybranych klatek filmu do przeliczenia 

        -h                                     -- pomoc 

 

tǊȊȅƪƱŀŘ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŀ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ Řƭŀ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎŜƧ ƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧƛΥ 

¶ Badany ƳŀǘŜǊƛŀƱ 3D ςfilm referencyjny D43B4D  

¶ Ǉƭƛƪƛ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜΥ 

o C:\data\dynamic\D43B4D-L.mov  - ǏŎƛŜȍƪŀ ŘƻǎǘťǇǳ Řƻ Ǉƭƛƪǳ ƭŜǿŜƎƻ ƪŀƴŀƱǳ 

o C:\data\dynamic\D43B4D-R.mov ς ǏŎƛŜȍƪŀ ŘƻǎǘťǇǳ Řƻ Ǉƭƛƪǳ ǇǊŀǿŜƎƻ ƪŀƴŀƱǳ 

¶ ǇƻƧŜŘȅƴŎȊȅ ǿŊǘŜƪ ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿȅ όŘƻōƛŜǊŀƴȅ ǿ ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ƳƻŎȅ ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿŜƧ ƪƻƳǇǳǘŜǊŀ ǊƻōƻŎȊŜƎƻύ 

¶ ǏŎƛŜȍƪŀ ǿȅƧǏŎƛƻǿŀΥ 

o C:\results\dynamic\D43B4D\  

¶ parametry dodatkowe 

o ǎȊŜǊƻƪƻǏŏ ƻƪƴŀ ǇǊȊŜǎǳǿƴŜƎƻΥ нл҈ ǎȊŜǊƻƪƻǏŎƛ ǿƛŘƻƪǳ ƻōǊŀȊǳ 

o ǿȅǎƻƪƻǏŏ ƻƪƴŀ ǇǊȊŜǎǳǿƴŜƎƻΥ н҈ ǿȅǎƻƪƻǏŎƛ widoku obrazu 

o ǎŜƪǿŜƴŎƧŀ ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿŀ ōƱťŘƽǿΥ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧŀ Ǉƛƻƴƻǿŀ -> rotacja -> skala stereopary 

o opcja ŎȊȅ ǇƻǿƛƴƛŜƴ Ȋƻǎǘŀŏ ȊǿƛȊǳŀƭƛȊƻǿŀƴȅ ǊƻȊƪƱŀŘ ōƱťŘƽǿ ǿƛťƪǎȊȅŎƘ ƴƛȍ ƳŜŘƛŀƴŀ: nie 

¶ zakres wybranych klatek do przeliczenia: 1-5 

YƻƳŜƴŘŀ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛƻǿŀ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ Řƭŀ ǇƻǿȅȍǎȊȅŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǿȅƎƭŊŘŀ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎƻΥ 

DisparityChecker.exe -m CONSOLE -i C:\data\dynamic\D43B4D-L.mov C:\data\dynamic\D43B4D-R.mov -t 1 -r 

C:\ results\dynamic\D43B4D\ -p 

WIDTH:20,HEIGHT:2,HIERARCHY:VERTICAL;ROTATION;SCALE,DISTRIBUTION:FALSE -s 1,52,100,116,192  

 

2.3.2. 5ŀƴŜ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ 

²ȅƴƛƪƛ ŘȊƛŀƱŀƴƛŀ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ ǎŊ ǇǊŜȊŜƴǘƻǿŀƴŜ ǿ ŎȊŀǎƛŜ ǊȊŜŎȊȅǿƛǎǘȅƳ ƴŀ ŜƪǊŀƴƛŜ ƪƻƴǎƻƭƛ Ƨŀƪ ǊƽǿƴƛŜȍ ǎŊ ȊŀǇƛǎȅǿŀƴŜ 

Řƻ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŎƘ Ǉƭƛƪƽǿ ǿ ȊŘŜŦƛƴƛƻǿŀƴŜƧ ƭƻƪŀƭƛȊŀŎƧƛ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƧ όǇŀǊŀƳŜǘǊ -r komendy uruchomieniowej). 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 

9 

 

 

wȅǎΦ ²ȅƴƛƪƛ ŘȊƛŀƱŀƴƛŀ aplikacji Cinema ±ƛǎƛƻƴ CƻƻǘŀƎŜ aŀƴŀƎŜǊ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴŜ ƴŀ ƪƻƴǎƻƭƛ Řƭŀ м 

ƪƭŀǘƪƛ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŘȅƴŀƳƛŎȊƴŜƎƻ 5по.п5. 

!ǇƭƛƪŀŎƧŀ ȊŀǇƛǎǳƧŜ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎŜ ŘŀƴŜ ǿ Ǉƭƛƪǳ ǘŜƪǎǘƻǿȅƳ ƻ ƴŀȊǿƛŜ ǎƪƻƴǎǘǊǳƻǿŀƴŜƧ ǿƎ ǎŎƘŜƳŀǘǳΥ plik [numer 

ƪƭŀǘƪƛϐψώƛƭƻǏŏ ƪƭŀǘŜƪϐψw9{¦[¢ΦǘȄǘ. Plik z wynikami zapisywany jest we wskazanej w komendzie lokalizacji 

ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƧΦ 

 

wȅǎΦ ²ȅƴƛƪƛ ŘȊƛŀƱŀƴƛŀ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ zapisane do pliku D43B4D 1_192_RESULT.txt dla 1 klatki 

ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŘȅƴŀƳƛŎȊƴŜƎƻ 5по.п5Φ 

²ȅƭƛŎȊƻƴŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ƻȊƴŀŎȊŀƧŊΥ 

¶ VERTICAL ALL POINTS : 163 ς ƛƭƻǏŏ Ǉǳƴƪǘƽǿ ƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘ znalezionych przez algorytm wyznaczenia 

dysparycji pionowej. 

¶ VERTICAL CALCULATION POINTS : 81 - ƛƭƻǏŏ Ǉǳƴƪǘƽǿ ƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘ ǇǊȊȅƧťǘȅŎƘ Řƻ ǿȅȊƴŀŎȊŜƴƛŀ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ 

pionowej. 

¶ VERTICAL AVERAGE : 17.5733 ς ǏǊŜŘƴƛ ōƱŊŘ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƛƻƴƻǿŜƧ ǿ ǇƛƪǎŜƭŀŎƘΦ 
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¶ VERTICAL AVERAGE STANDARD DEVIATION : 1.27435 ς ƻŘŎƘȅƭŜƴƛŜ ǎǘŀƴŘŀǊŘƻǿŜ Řƭŀ ǏǊŜŘƴƛŜƧ ōƱťŘǳ 

dysparycji pionowej.  

¶ VERTICAL MEDIAN : 17.4 ς ƳŜŘƛŀƴŀ ōƱťŘǳ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƛƻƴƻǿŜƧΦ 

¶ VERTICAL MEDIAN ABSOLUTE DEVIATION : 1 ς ǿŀǊǘƻǏŏ ōŜȊǿzƎƭťŘƴŀ odchylenia mediany. 

¶ VERTICAL CENTYL 70 : 20 ς ƴŀƧǿȅȍǎȊŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ōƱťŘǳ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƛƻƴƻǿŜƧ Řƭŀ тл-tego percentyla 

ǊƻȊƪƱŀŘǳ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ƻōƭƛŎȊƻƴŜƧ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ όƻȊƴŀŎȊŀ ƻŘǊȊǳŎŜƴƛŜ ол҈ ǎƪǊŀƧƴȅŎƘ ǿȅƴƛƪƽǿ ǿȅƴƛƪŀƧŊŎȅŎƘ 

z ƻƎǊŀƴƛŎȊŜƵ ƳŜǘƻŘȅύΦ 

 

¶ ROTATION ALL POINTS : 190 - ƛƭƻǏŏ Ǉǳƴƪǘƽǿ ƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘ ȊƴŀƭŜȊƛƻƴȅŎƘ ǇǊȊŜȊ ŀƭƎƻǊȅǘƳ ǿȅȊƴŀŎȊŜƴƛŀ 

dysparycji rotacji. 

¶ ROTATION CALCULATION POINTS : 83 - ƛƭƻǏŏ Ǉǳƴƪǘƽǿ ƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘ ǇǊȊȅƧťǘȅŎƘ Řƻ ǿȅȊƴŀŎȊŜƴƛŀ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ 

rotacji. 

¶ ROTATION AVERAGE : -0.492304 ς ǏǊŜŘƴƛ ōƱŊŘ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǊƻǘŀŎƧƛ ǿ ǎǘƻǇƴƛŀŎƘ ώŘŜƎϐΦ 

¶ ROTATION AVERAGE STANDARD DEVIATION : 0.3588 ς ƻŘŎƘȅƭŜƴƛŜ ǎǘŀƴŘŀǊŘƻǿŜ Řƭŀ ǏǊŜŘƴƛŜƧ ōƱťŘǳ 

rotacji. 

¶ ROTATION MEDIAN : -0.44639 - ƳŜŘƛŀƴŀ ōƱťŘǳ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǊƻǘŀŎƧƛΦ 

¶ ROTATION MEDIAN ABSOLUTE DEVIATION : 0.20628 ς ǿŀǊǘƻǏŏ ōŜȊǿzƎƭťŘƴŀ ƻŘŎƘȅƭŜƴƛŀ ƳŜŘƛŀƴȅΦ 

¶ ROTATION CENTYL 70 : 1.50835 ς ƴŀƧǿȅȍǎȊŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ōƱťŘǳ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǊƻǘŀŎƧƛ Řƭŀ тл-tego percentyla 

ǊƻȊƪƱŀŘǳ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ƻōƭƛŎȊƻƴŜƧ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ όƻȊƴŀŎȊŀ ƻŘǊȊǳŎŜƴƛŜ ол҈ ǎƪǊŀƧƴȅŎƘ ǿȅƴƛƪƽǿ ǿȅƴƛƪŀƧŊŎȅŎƘ 

z ƻƎǊŀƴƛŎȊŜƵ ƳŜǘƻŘȅύΦ 

 

¶ SCALE ALL POINTS : 195 - ƛƭƻǏŏ Ǉǳƴƪǘƽǿ ƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘ ȊƴŀƭŜȊƛƻƴȅŎƘ ǇǊȊŜȊ ŀƭƎƻǊȅǘƳ ǿȅȊƴŀŎȊŜƴƛŀ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ 

skali. 

¶ SCALE CALCULATION POINTS : 84 - ƛƭƻǏŏ Ǉǳƴƪǘƽǿ ƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘ ǇǊȊȅƧťǘȅŎƘ Řƻ ǿȅȊƴŀŎȊŜƴƛŀ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ 

rotacji. 

¶ SCALE AVERAGE : 1.0064 ς ǏǊŜŘƴƛ ōƱŊŘ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǎƪŀƭƛ ώƭƛŎȊōŀ ƴƛŜƳƛŀƴƻǿŀƴŀϐΦ 

¶ SCALE AVERAGE STANDARD DEVIATION : 0.00411 ς ƻŘŎƘȅƭŜƴƛŜ ǎǘŀƴŘŀǊŘƻǿŜ Řƭŀ ǏǊŜŘƴƛŜƧ ōƱťŘǳ ǎƪŀƭƛΦ 

¶ SCALE MEDIAN : 1.00013 - ƳŜŘƛŀƴŀ ōƱťŘǳ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǎƪŀƭƛΦ 

¶ SCALE MEDIAN ABSOLUTE DEVIATION : 0.00270086 ς ǿŀǊǘƻǏŏ ōŜȊǿzƎƭťŘƴŀ ƻŘŎƘȅƭŜƴƛŀ ƳŜŘƛŀƴȅΦ 

¶ SCALE CENTYL 70 : 1.01039 ς ƴŀƧǿȅȍǎȊŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ōƱťŘǳ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǎƪŀƭƛ Řƭŀ тл-ǘŜƎƻ ǇŜǊŎŜƴǘȅƭŀ ǊƻȊƪƱŀŘǳ 

ǿŀǊǘƻǏŎƛ ƻōƭƛŎȊƻƴŜƧ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ όƻȊƴŀŎȊŀ ƻŘǊȊǳŎŜƴƛŜ ол҈ ǎƪǊŀƧƴȅŎƘ ǿȅƴƛƪƽǿ ǿȅƴƛƪŀƧŊŎȅŎƘ Ȋ ƻƎǊŀƴƛŎȊŜƵ 

metody). 

hǇǊƽŎȊ ŘŀƴȅŎƘ ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿȅŎƘ jako ǊŜȊǳƭǘŀǘȅ ŘȊƛŀƱŀƴƛŀ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ ƎŜƴŜǊƻǿŀƴŜ ǎŊ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎŜ ǿƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŜΥ 

Dysparycja pionowa. 

tŀǊȅ Ǉǳƴƪǘƽǿ ƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘ ǳǿȊƎƭťŘƴƛƻƴŜ dla fazy obliczania dysparycji pionowej. 

 

wȅǎΦ ²ƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŀ ƪƻǊŜƭŀŎƧƛ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ƎŜƴŜǊƻǿŀƴŀ ǇǊȊŜȊ ŀǇƭƛƪŀŎƧť 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ ǿ ŦŀȊƛŜ szacowania 

dysparycji pionowej. 
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bŀȊǿŀ Ǉƭƛƪǳ Ȋ ǿƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŊ ǿƎ ǎŎƘŜƳŀǘǳΥ Ǉƭƛƪ ώƴǳƳŜǊ ƪƭŀǘƪƛϐψώƛƭƻǏŏ ƪƭŀǘŜƪϐψ±9w¢L/![ψa!¢/I9{ΦǇƴƎ ς 

wizualizacja korelacji stereopary. 

²ƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŀ ǿ ŦƻǊƳƛŜ ŀƴŀƎƭƛŦǳ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǇǊȊŜŘ ƪƻǊŜƪǘŊ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƛƻƴƻǿŜƧ. 

 

Rys. Anaglif stereopary do korekty generowany ǇǊȊŜȊ ŀǇƭƛƪŀŎƧť 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ ǿ ŦŀȊƛŜ szacowania dysparycji 

pionowej. 

bŀȊǿŀ Ǉƭƛƪǳ Ȋ ǿƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŊ ǿƎ ǎŎƘŜƳŀǘǳΥ Ǉƭƛƪ ώƴǳƳŜǊ ƪƭŀǘƪƛϐψώƛƭƻǏŏ ƪƭŀǘŜƪϐψ±9w¢L/![ψ!b!D[¸tIψ.9Chw9ΦǇƴƎ ς 

ǿƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŀ ŀƴŀƎƭƛŦƛŎȊƴŀ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǇǊȊŜŘ ƪƻǊŜƪǘŊ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƛƻƴƻǿŜƧ. 

Wizualizacja w formie anaglifu stereopary po sugerowanej korekcie dysparycji pionowej. 

 

Rys. Anaglif stereopary po sugerowanej korekcie oszacowanej dla dysparycji pionowej ŀǇƭƛƪŀŎƧť 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ 

Checker. 

bŀȊǿŀ Ǉƭƛƪǳ Ȋ ǿƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŊ ǿƎ ǎŎƘŜƳŀǘǳ: Ǉƭƛƪ ώƴǳƳŜǊ ƪƭŀǘƪƛϐψώƛƭƻǏŏ klatek]_VERTICAL_ANAGLYPH_AFTER.png ς 

wizualizacja anaglificzna stereopary po korekcie dysparycji pionowej. 

 

Dysparycja rotacji. 

tŀǊȅ Ǉǳƴƪǘƽǿ ƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘ ǳǿȊƎƭťŘƴƛƻƴŜ Řƭŀ ŦŀȊȅ ƻōƭƛŎȊŀƴƛŀ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ rotacji. 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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wȅǎΦ ²ƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŀ ƪƻǊŜƭŀŎƧƛ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ƎŜƴŜǊƻǿŀƴŀ ǇǊȊŜȊ ŀǇƭƛƪŀŎƧť 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ ǿ ŦŀȊƛŜ szacowania 

dysparycji rotacji. 

bŀȊǿŀ Ǉƭƛƪǳ Ȋ ǿƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŊ ǿƎ ǎŎƘŜƳŀǘǳΥ Ǉƭƛƪ ώƴǳƳŜǊ ƪƭŀǘƪƛϐψώƛƭƻǏŏ ƪƭŀǘŜƪϐψwh¢!¢Lhbψa!¢/I9{ΦǇƴƎ ς 

wizualizacja korelacji Ǉǳƴƪǘƽǿ stereopary.  

²ƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŀ ǿ ŦƻǊƳƛŜ ŀƴŀƎƭƛŦǳ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǇǊȊŜŘ ƪƻǊŜƪǘŊ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ rotacji. 

 

Rys. Anaglif stereopary do korekty generowany ǇǊȊŜȊ ŀǇƭƛƪŀŎƧť 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ ǿ ŦŀȊƛŜ szacowania dysparycji 

rotacji. 

bŀȊǿŀ Ǉƭƛƪǳ Ȋ ǿƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŊ ǿƎ ǎŎƘŜƳŀǘǳΥ Ǉƭƛƪ ώƴǳƳŜǊ ƪƭŀǘƪƛϐψώƛƭƻǏŏ klatek]_ROTATION_ANAGLYPH_BEFORE.png 

ς ǿƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŀ ŀƴŀƎƭƛŦƛŎȊƴŀ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǇǊȊŜŘ ƪƻǊŜƪǘŊ ǊƻǘŀŎƧƛ. 

Wizualizacja w formie anaglifu stereopary po sugerowanej korekcie dysparycji rotacji. 

 

Rys. Anaglif stereopary po sugerowanej korekcie oszacowanej dla dysparycji rotacji przez ŀǇƭƛƪŀŎƧť 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ 

Checker. 

bŀȊǿŀ Ǉƭƛƪǳ Ȋ ǿƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŊ ǿƎ ǎŎƘŜƳŀǘǳΥ Ǉƭƛƪ ώƴǳƳŜǊ ƪƭŀǘƪƛϐψώƛƭƻǏŏ ƪƭŀǘŜƪϐψwh¢!¢Lhbψ!b!D[¸tIψ!C¢9wΦǇƴƎ ς 

wizualizacja anaglificzna stereopary po korekcie rotacji. 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Dysparycja skali. 

tŀǊȅ Ǉǳƴƪǘƽǿ ƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘ ǳǿȊƎƭťŘƴƛƻƴŜ Řƭŀ ŦŀȊȅ ƻōƭƛŎȊŀƴƛŀ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ skali. 

 

wȅǎΦ ²ƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŀ ƪƻǊŜƭŀŎƧƛ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ƎŜƴŜǊƻǿŀƴŀ ǇǊȊŜȊ ŀǇƭƛƪŀŎƧť 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ ǿ ŦŀȊƛŜ ǎȊŀŎƻǿŀƴƛŀ 

dysparycji rotacji. 

bŀȊǿŀ Ǉƭƛƪǳ Ȋ ǿƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŊ ǿƎ ǎŎƘŜƳŀǘǳΥ Ǉƭƛƪ ώƴǳƳŜǊ ƪƭŀǘƪƛϐψώƛƭƻǏŏ ƪƭŀǘŜƪϐψ{/![9ψa!¢/I9{ΦǇƴƎ ς wizualizacja 

korelacji stereopary. 

²ƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŀ ǿ ŦƻǊƳƛŜ ŀƴŀƎƭƛŦǳ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǇǊȊŜŘ ƪƻǊŜƪǘŊ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ skali. 

 

Rys. Anaglif stereopary do korekty generowany ǇǊȊŜȊ ŀǇƭƛƪŀŎƧť 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ ǿ ŦŀȊƛŜ szacowania dysparycji 

skali. 

bŀȊǿŀ Ǉƭƛƪǳ Ȋ ǿƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŊ ǿƎ ǎŎƘŜƳŀǘǳΥ Ǉƭƛƪ ώƴǳƳŜǊ ƪƭŀǘƪƛϐψώƛƭƻǏŏ ƪƭŀǘŜƪϐψ{/![9ψ!b!D[¸tIψ.9Chw9ΦǇƴƎ ς 

ǿƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŀ ŀƴŀƎƭƛŦƛŎȊƴŀ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǇǊȊŜŘ ƪƻǊŜƪǘŊ ǎƪŀƭƛ. 

Wizualizacja w formie anaglifu stereopary po sugerowanej korekcie dysparycji skali. 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 

14 

Rys. Anaglif stereopary po sugerowanej korekcie oszacowanej dla dysparycji skali przez ŀǇƭƛƪŀŎƧť 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ 

Checker. 

bŀȊǿŀ Ǉƭƛƪǳ Ȋ ǿƛȊǳŀƭƛȊŀŎƧŊ ǿƎ ǎŎƘŜƳŀǘǳΥ Ǉƭƛƪ ώƴǳƳŜǊ ƪƭŀǘƪƛϐψώƛƭƻǏŏ klatek]_SCALE_ANAGLYPH_AFTER.png ς 

wizualizacja anaglificzna stereopary po korekcie skali. 

!ǇƭƛƪŀŎƧŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ ȊŀǇƛǎǳƧŜ ǘŀƪȍŜ ŘŀƴŜ ǿ formacie tabelarycznym, w pliku RESULTS.csv. Plik zawiera 

wygenerowane ǿȅƴƛƪƛ ǿ ŦƻǊƳƛŜ ǘŀōŜƭƛ ȊŀǿƛŜǊŀƧŊŎŜ ǊŀǇƻǊǘ Ȋ ŎŀƱŜƎƻ ǇǊȊŜƭƛŎȊŀƴŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ. Plik z wynikami 

zapisywany jest ǿŜ ǿǎƪŀȊŀƴŜƧ ǿ ƪƻƳŜƴŘȊƛŜ ƭƻƪŀƭƛȊŀŎƧƛ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƧΦ 

 FRAME POINTS AVERAGE AVERAGE SD MEDIAN MEDIAN AD CENTYL 70 

VERTICAL 1 81 17,5733 1,27435 17,4 1 20 

ROTATION 1 83 -0,4923 0,358845 -0,44639 0,20628 1,50835 

SCALE 1 84 1,00064 0,00411 1,00013 0,002701 1,01039 

VERTICAL 2 85 17,5873 1,32488 17,8 1 20 

ROTATION 2 80 -0,4418 0,361876 -0,4261 0,230658 1,22633 

SCALE 2 81 0,999617 0,005338 0,999512 0,004124 1,01021 

VERTICAL 3 85 17,6456 1,37199 17,8 1,20001 20 

ROTATION 3 80 -0,42014 0,33508 -0,4134 0,199925 1,35338 

SCALE 3 91 0,999402 0,004882 0,999294 0,003872 1,00861 

VERTICAL 4 84 17,7114 1,34131 18 1 20 

ROTATION 4 84 -0,55255 0,280815 -0,53056 0,193714 1,1991 

SCALE 4 75 1,00008 0,003959 0,999534 0,002381 1,01105 

VERTICAL 5 84 17,7029 1,43276 18 1 20 

ROTATION 5 84 -0,5363 0,301791 -0,51119 0,201082 1,08452 

SCALE 5 81 1,00072 0,005282 1,00044 0,00428 1,01303 

Tabela. tǊȊȅƪƱŀŘƻǿŜ ǿȅƴƛƪƛ ŘȊƛŀƱŀƴƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ zapisane Řƻ Ǉƭƛƪǳ w9{¦[¢{ΦŎǎǾ Řƭŀ ǇƛťŎƛǳ kolejnych klatek 

ōŀŘŀƴŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳΦ 

2.3.3. Dobre praktyki pracy z aplikacjŊ Disparity Checker 

¶ !ǇƭƛƪŀŎƧŀ /ƛƴŜƳŀ ±ƛǎƛƻƴ CƻƻǘŀƎŜ aŀƴŀƎŜǊ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ ƎŜƴŜǊǳƧŜ ǎȊŎȊŜƎƽƱƻǿŜ ŘŀƴŜ ŀƴŀƭƛȊȅΣ ƪǘƽǊŜ 

ȊŀǇƛǎȅǿŀƴŜ ǎŊ ǿ ȊŀŘŀƴŜƧ ƭƻƪŀƭƛȊŀŎƧƛ όǇŀǊŀƳŜǘǊ α-rέ ƪƻƳŜƴŘȅ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛƻǿŜƧύΦ bŀƭŜȍȅ ȊŀŘōŀŏΣ ŀōȅ 

ǏŎƛŜȍƪŀ ǿȅƧǏŎƛƻǿŀ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ ōȅƱŀ ŘŜŘȅƪƻǿŀƴŀ Řƭŀ ōŀŘŀƴŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ƛ Ȋ ƴƛƳ ǎƪƻǊŜƭƻǿŀƴŀ ǇƻŘ ǿȊƎƭťŘŜƳ 

nazwyΦ tǊȊȅƪƱŀŘƻǿƻ ƧŜǏƭƛ ǘŜǎǘǳƧŜƳȅ ƳŀǘŜǊƛŀƱ ƻ ƴŀȊǿƛŜ 5по.п5 ǏŎƛŜȍƪŀ ǿȅƴƛƪƽǿ ǊƽǿƴƛŜȍ Ǉƻǿƛƴƴŀ ƳƛŜŏ 

ǿ ƴŀȊǿƛŜ 5по.п5Σ ǘŀƪ ŀōȅ ǿȅƴƛƪƛ ōȅƱȅ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛƻ ǳǇƻǊȊŊŘƪƻǿŀƴŜ, ŀ Ŏƻ ƴŀƧǿŀȍƴƛŜƧǎȊŜ ƴƛŜ 

ƴŀŘǇƛǎȅǿŀƱȅ ǎƛť ǿȊŀƧŜƳƴƛŜΦ 

¶ ²ǎƪŀȊŀƴŜ ƧŜǎǘ ƻǎȊŀŎƻǿŀƴƛŜ ǎƛƱȅ ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿŜƧ ƪƻƳǇǳǘŜǊŀ ƴŀ ƪǘƽǊȅƳ ǳǊǳŎƘŀƳƛŀƴŀ ƧŜǎǘ ŀǇƭƛƪŀŎƧŀΦ 5ƭŀ 

ƪƻƳǇǳǘŜǊƽǿ ƻ ƴƛǎƪƛŜ ƳƻŎȅ ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿŜƧ όǇǊƻŎŜǎƻǊΣ Ȋŀǎƻōȅ ǇŀƳƛťŎƛ ƻǇŜǊŀŎȅƧƴŜƧύ ǿǎƪŀȊŀƴŜ ƧŜǎǘ 

ustawienie parametru ςǘ όƛƭƻǏŏ ǿŊǘƪƽǿ ƻōƭƛŎȊŜƴƛƻǿȅŎƘύ ƴŀ мΦ ½ŀǇƻōƛŜƎƴƛŜ ǘƻ ōƭƻƪƻǿŀƴƛǳ ǎƛť ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ ǿ 

ǘǊŀƪŎƛŜ ǇǊȊŜƭƛŎȊŀƴƛŀ ǿƛťƪǎȊŜƧ ƛƭƻǏŎƛ ƪƭŀǘŜƪ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ƻ ǿȅǎƻƪƛŜƧ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛΦ 

 

2.4. Cele przeprowadzenia badania ǿŜǊȅŦƛƪŀŎȅƧƴŜƎƻ Řƭŀ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 

Disparity Checker 

tǊƻŎŜǎ Ǉƻǿǎǘŀǿŀƴƛŀ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǘǊƽƧǿȅƳƛŀǊƻǿŜƎƻ ǎƪƱŀŘŀ ǎƛť Ȋ ǿƛŜƭǳ ŜǘŀǇƽǿ ŎȊŊǎǘƪƻǿȅŎƘΦ bŀ ƪŀȍŘȅƳ Ȋ ǘȅŎƘ 

ŜǘŀǇƽǿΣ ǇƻŎȊŊǿǎȊȅ ƻŘ ǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴƛŀ ǎŎŜƴȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƧ ƪƻƵŎȊŊŎ ƴŀ ȊŀŀǿŀƴǎƻǿŀƴȅŎƘ ǇǊƻŎŜǎŀŎƘ 

ǇƻǎǘǇǊƻŘǳƪŎȅƧƴȅŎƘΣ ǇƻǇŜƱƴƛƻƴŜ ōƱťŘȅ ǿ ȊŀƪǊŜǎƛŜ ǘǿƻǊȊŜƴƛŀ ƻōǊŀȊǳ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳƻƎŊ ǇƻǿƻŘƻǿŀŏ 

ǇƻǿǎǘŀǿŀƴƛŜ ǊƽȍƴŜƎƻ ǊƻŘȊŀƧǳ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǿ ƻōǊŀȊƛŜΦ ²ŎȊŜǎƴŜ ǿȅƪǊȅǿŀƴƛŜ ŀƴƻƳŀƭƛƛ ǇƻȊǿŀƭŀ ƴŀ 

ǎȊȅōƪƛŜ ǊŜŀƎƻǿŀƴƛŜ ǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊŎ ƛŎƘ ƴŀǘȅŎƘƳƛŀǎǘƻǿŊ ŘȅǎƪǿŀƭƛŦƛƪŀŎƧť ƛ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ǇƻǿǘƽǊȊŜƴƛŀ ǊŜƧŜǎǘǊŀŎƧƛ ǳƧťŎƛŀ 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Ǉƻ ǿŜǊȅŦƛƪŀŎƧƛ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ȊŜǎǘŀǿǳ ƪŀƳŜǊƻǿŜƎƻ  ǘǊŀƪŎƛŜ ǘŜƧ ǎŀƳŜƧ ǎŜǎƧƛ ȊŘťŎƛƻǿŜƧΣ ōŊŘȋ ǏǿƛŀŘƻƳŜ ȊŀǇƭŀƴƻǿŀƴƛŜ 

korekty na dalszych etapach postprodukcyjnych. 

hŎŜƴŀ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻōǊŀȊǳ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ǿȅƳŀƎŀ ǇǊȊȅƎƻǘƻǿŀƴƛŀ Řƻ ǘŜƎƻ ŘŜŘȅƪƻǿŀƴȅŎƘ ƴŀǊȊťŘȊƛ ŀƴŀƭƛǘȅŎȊƴȅŎƘ 

ǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊŎȅŎƘ ǿȅƪǊȅŎƛŜ ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅŎƘ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ƻōǊŀȊǳΦ ² ǊŀƳŀŎƘ ƻǇǊŀŎƻǿȅǿŀƴƛŀ ǿȅƳŀƎŀƵ 

funkcjonalnych Řƭŀ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ ƪƻƴǘǊƻƭǳƧŊŎŜƧ ƧŀƪƻǏŏ ǊŜƧŜǎǘǊŀŎƧƛ ǎǘereoskopowej zaproponowano algorytmy 

ǿȅƪǊȅǿŀƴƛŀ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƛƻƴƻǿŜƧΣ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǊƻǘŀŎƧƛ ƻǊŀȊ ōƱťŘƽǿ ǊƻȊǎƪŀƭƻǿŀƴƛŀ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ ½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŜ 

opracowanych metod obliczeniowych ǿ ƪƻƳŜǊŎȅƧƴȅŎƘ ǇǊƻƧŜƪǘŀŎƘ ǿȅƳŀƎŀ ǿŎȊŜǏƴƛŜƧǎȊŜƎƻ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊŜƴƛŀ ƛŎƘ 

ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ƻƪǊŜǏƭŀƧŊŎŜƧ Ŏƻ ƴŀƧƳƴƛŜƧ ǇƻǇǊŀǿƴƻǏŏ ƎŜƴŜǊƻǿŀƴȅŎƘ ǊŜȊǳƭǘŀǘƽǿΣ ŀ ǘŀƪȍŜ ȊŀƪǊŜǎȅ ōƱťŘƽǿ ƛ ǇƻȊƛƻƳ 

ǿƛŀǊȅƎƻŘƴƻǏŎƛ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǊƽȍƴȅŎƘ ǇǊȊȅǇŀŘƪƽǿΦ 

/ŜƭŜ ǎȊŎȊŜƎƽƱƻǿŜ ōŀŘŀƴƛŀΥ 

¶ 9ǿŀƭǳŀŎƧŀ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƻŎŜƴȅ ƧŀƪƻǏŎƛ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻΥ 

o tǊȊŜǘŜǎǘƻǿŀƴƛŜ ǇƻǇǊŀǿƴƻǏŎƛ ǿȅƴƛƪƽǿ ƎŜƴŜǊƻǿŀƴȅŎƘ ǇǊȊŜȊ ŀƭƎƻǊȅǘƳȅ ǿȅƪǊȅǿŀƴƛŀ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ 

ǇƛƻƴƻǿŜƧΣ ǊƻǘŀŎƧƛΣ ǊƻȊǎƪŀƭƻǿŀƴƛŀ ƪƭŀǘƪƛ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƧ ǿ ǎǘƻǎǳƴƪǳ Řƻ ƻōǊŀȊƽǿ ŀƴŀƎƭƛŦΦ 

o ²ŜǊȅŦƛƪŀŎƧŀ ǿȊŀƧŜƳƴŜƎƻ ƻŘŘȊƛŀƱȅǿŀƴƛŀ ōƱťŘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ς obliczenia 

separowane/obliczenia sekwencyjne. 

o hǎȊŀŎƻǿŀƴƛŜ ƘƛŜǊŀǊŎƘƛƛ ōƱťŘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ς ǊŜƪǳǊŜƴŎȅƧƴŀ ƪƻǊŜƪǘŀ ōƱťŘƽǿΦ 

o ²ŜǊȅŦƛƪŀŎƧŀ ǇƻǘǊȊŜōȅ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ƻƪƴŀ ǇǊȊŜǎǳǿƴŜƎƻ όƴƛŜŘƻƪƱŀŘƴŜ ŘƻǇŀǎƻǿŀƴƛŀύΦ 

¶ Analiza doboru ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǿŜƧǏŎƛƻǿȅŎƘ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƻŎŜƴȅ ƧŀƪƻǏŎƛ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻΥ 

o tǊȊŜǘŜǎǘƻǿŀƴƛŜ ǎƪǳǘŜŎȊƴƻǏŎƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ŎȊŊǎǘƪƻǿȅŎƘ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘȅǿŀƴȅŎƘ ǿ ǇǊƻŎŜǎƛŜ 

obliczania korelacji stereopary. 

o ²ŜǊȅŦƛƪŀŎƧŀ ǇƻǇǊŀǿƴƻǏŎƛ ǿȅƴƛƪƽǿ ǿ ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ǊƻȊƳƛŀǊƽǿ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴŜƎƻ ƻƪƴŀ 

przesuwnego. 

o tƻǘǿƛŜǊŘȊŜƴƛŜ ǎǘŀōƛƭƴƻǏcƛ ƎŜƴŜǊƻǿŀƴȅŎƘ ǿȅƴƛƪƽǿ ƴƛŜȊŀƭŜȍƴƛŜ ƻŘ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ badanego 

ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜƎƻΦ 

¶ tƻǊƽǿƴŀƴƛŜ ǳȊȅǎƪŀƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ ǊŜȊǳƭǘŀǘƽǿ z ǿȅƴƛƪŀƳƛ ǊŜŦŜǊŜƴŎȅƧƴŜƧ ōŀȊȅ ōƱťŘƽǿ 

filmowania w 3D: 

o hŎŜƴŀ ǇƻǇǊŀǿƴƻǏŎƛ ǿȅƴƛƪƽǿ ƎŜƴŜǊƻǿŀƴȅŎƘ ǇǊȊŜȊ ƻǇǊŀŎƻǿŀƴŜ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ ǿ ƪƻƴǘŜƪǏŎƛŜ 

ƻǎȊŀŎƻǿŀƴȅŎƘ ǿŎȊŜǏƴƛŜƧ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǊŜŦŜǊŜƴŎȅƧƴȅŎƘ Řƭŀ ǿȅōǊŀƴȅŎƘ ǇǊȊȅǇŀŘƪƽǿ ƛ ŘƻǎǘťǇƴȅŎƘ 

ƳŀǘŜǊƛŀƱƽǿ Ŧƛƭmowych zrealizowanych na potrzeby wzorcowej ōŀȊȅ ōƱťŘƽǿ stereokopowych. 

 

3. Metryka badania 

9ǿŀƭǳŀŎƧŀ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ǿȅƳŀƎŀ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘŀƴƛŀ ȊŜǎǘŀǿǳ ōŀŘŀǿŎȊŜƎƻ 

ȊŀǿƛŜǊŀƧŊŎŜƎƻ ƻōǊŀȊȅ ǘǊƽƧǿȅƳƛŀǊƻǿŜ ƻǊŀȊ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ƻ ǿŀǊǘƻǏŎƛŀŎƘ ōƱťŘƽǿ ǿȅǎǘťǇǳƧŊŎȅŎƘ ǿ ǊŀƳŀŎƘ ŘŀƴŜƧ 

ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ 5ƻǎǘťǇƴŜ ōŀȊȅ ŘŀƴȅŎƘ ȊŀǿƛŜǊŀƧŊ ǿ ƎƱƽǿƴŜƧ ƳƛŜǊȊŜ ƳŜǘŀŘŀƴŜ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƛƻƴƻǿŜƧ ƧŜŘƴŀƪ 

ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊƻƴȅ ǇǊȊŜƎƭŊŘ Ȋŀǎƻōƽǿ ƴƛŜ ǳƳƻȍƭƛǿƛƱ ƴŀ ǳȊȅǎƪŀƴƛŜ ƳŀǘŜǊƛŀƱƽǿ Ȋ ŘŀƴȅƳƛ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅƳƛ 

ŎƘŀǊŀƪǘŜǊȅȊǳƧŊŎȅƳƛ ǎƛť ǊƻǘŀŎƧŊ ōŊŘȋ ǊƻȊǎƪŀƭƻǿŀƴƛŜƳ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ ² ȊǿƛŊȊƪǳ Ȋ ǇƻǿȅȍǎȊȅƳ ǎŀƳƻŘȊƛŜƭƴƛŜ 

ƻǇǊŀŎƻǿŀƴƻ ōŀȊť ŘŀƴȅŎƘ ƳŀǘŜǊƛŀƱƽǿ ǎǘŀǘȅŎȊƴȅŎƘ όȊŘƧťŎƛŀύ ƻǊŀȊ ŘȅƴŀƳƛŎȊƴȅŎƘ όŦƛƭƳȅύ ȊŀǿƛŜǊŀƧŊŎȅŎƘ ǇƻȍŊŘŀƴŜ, 

ȊŀǇƭŀƴƻǿŀƴŜ ƛ ƻǎȊŀŎƻǿŀƴŜ ōƱťŘȅ ǎǘŜǊeoskopowe. 

3.1. aŀǘŜǊƛŀƱ ōŀŘŀǿŎȊȅ 

9ǿŀƭǳŀŎƧŀ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƻŎŜƴȅ ƧŀƪƻǏŎƛ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ǿȅƳŀƎŀ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘŀƴƛŀ ȊŜǎǘŀǿǳ ōŀŘŀǿŎȊŜƎƻ 

(zbioru testowego) ȊŀǿƛŜǊŀƧŊŎŜƎƻ ƻōǊŀȊȅ ǘǊƽƧǿȅƳƛŀǊƻǿŜ ƻǊŀȊ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ƻ ǿŀǊǘƻǏŎƛŀŎƘ ōƱťŘƽǿ ǿȅǎǘťǇǳƧŊŎȅŎƘ 

ǿ ǊŀƳŀŎƘ ŘŀƴŜƧ ōŀŘŀƴŜƧ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ 5ƻǎǘťǇƴŜ ƻƎƽƭƴƛŜ ōŀȊȅ ŘŀƴȅŎƘ ƻōǊŀȊƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ȊŀǿƛŜǊŀƧŊ ǿ 

ƎƱƽǿƴŜƧ ƳƛŜǊȊŜ ƳŜǘŀŘŀƴŜ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƛƻƴƻǿŜƧ. tǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊƻƴȅ ǇǊȊŜƎƭŊŘ Ȋŀǎƻōƽǿ ȊōƛƻǊƽǿ 

badawczych nie ŘƻǎǘŀǊŎȊȅƱ ƳŀǘŜǊƛŀƱƽǿ Ȋ ŘŀƴȅƳƛ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊȅȊǳƧŊŎȅƳƛ ǎƛť ȊŜ ȊŘŜŦƛƴƛƻǿŀƴŊ 

ǿŀǊǘƻǏŎƛŊ ǊƻǘŀŎƧƛ ōŊŘȋ ǊƻȊǎƪŀƭƻǿŀƴƛa ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅΦ ² ȊǿƛŊȊƪǳ Ȋ ǇƻǿȅȍǎȊȅƳ ƴŀ Ǉƻtrzeby procesu ewaluacji 

ƻǇǊŀŎƻǿŀƴƻ ǎŀƳƻŘȊƛŜƭƴƛŜ ōŀȊť ŘŀƴȅŎƘ ƳŀǘŜǊƛŀƱƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ǘƧΦ сс ǎǘŀǘȅŎȊƴȅŎƘ όȊŘƧťŎƛŀύ ƻǊŀȊ 

ŘȅƴŀƳƛŎȊƴȅŎƘ όŦƛƭƳȅύ ǳƧťŏ ȊŀǿƛŜǊŀƧŊŎȅŎƘ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧť ƻ ƭƛŎȊōƻǿȅŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛŀŎƘ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǿȅǎǘťǇǳƧŊŎȅŎƘ ǿ 
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steroparachΦ tǊȊȅƎƻǘƻǿŀƴŀ ōŀȊŀ ƳŀǘŜǊƛŀƱƽǿ ǳǿȊƎƭťŘƴƛŀ ǊƽȍƴƻǊƻŘƴŜ ƪƻƳōƛƴŀŎƧŜ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ƻōǊŀȊǳ 

stereoskopowego. 

aŀǘŜǊƛŀƱ ōŀŘŀǿŎȊȅ ǎǘŀƴƻǿƛƱȅ ŦƛƭƳƻǿŜ ƳŀǘŜǊƛŀƱȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜ ȊǊŜŀƭƛȊƻǿŀƴŜ ǿ ǊŀƳŀŎƘ ǎǘǿƻǊȊonej 

ǊŜŦŜǊŜƴŎȅƧƴŜƧ ōŀȊȅ ōƱťŘƽǿ ŦƛƭƳƻǿŀƴƛŀ ǳƧťŎƛŀ о5 ǿ ǇǊƻƧŜƪŎƛŜ tYW αbŀǊȊťŘȊƛŀ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘǳƧŊŎŜ ƴƻǿŀǘƻǊǎƪƛŜ ƳŜǘƻŘȅΥ 

ƻƪǳƭƻƎǊŀŦƛŎȊƴŊΣ ŜƭŜƪǘǊƻŦƛȊƧƻƭƻƎƛŎȊƴŊ ƛ ƛƴǘǊƻǎǇŜƪŎƧť ς ŀǳǘƻƳŀǘȅȊǳƧŊŎŜ ŀƴŀƭƛȊť ǇǊŜŦŜǊŜƴŎƧƛ ƪƭƛŜƴǘƽǿ ƻǊŀȊ ƪƻƴǘǊƻƭť 

ƧŀƪƻǏŎƛ ǇǊƻŘǳƪŎƧƛ ŦƛƭƳƽǿ ƛ ƎƛŜǊ ƪƻƳǇǳǘŜǊƻǿȅŎƘέ.  

YƻƴǘǊƻƭƻǿŀƴŜ ōƱťŘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƛƛ ǿ ōŀŘŀƴȅƳ ƳŀǘŜǊƛŀƭŜ ŦƛƭƳƻǿȅƳ ōȅƱȅ ƎŜƴŜǊƻǿŀƴŜ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƳŀƴƛǇǳƭŀŎƧƛ 

ǿȊŀƧŜƳƴȅŎƘ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ƪŀƳŜǊ ƴŀ ǊƛƎǳ ƭǳǎǘǊȊŀƴȅƳΦ {ȊczŜƎƽƱȅ ǊŜŀƭƛȊŀŎƧƛ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ōŀŘŀǿŎȊŜƎƻ ȊƴŀƧŘǳƧŊ ǎƛť 

w ŘƻƪǳƳŜƴŎƛŜ αtYWΦw!tло aƻŘŜƭ ǊŜŦŜǊŜƴŎȅƧƴŜƧ ōŀȊȅ ōƱťŘƽǿ ŦƛƭƳƻǿŀƴƛŀ ǳƧťŎƛŀ о5έΦ 

Do raportu ŘŜŘȅƪƻǿŀƴƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪƛ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊȅǎǘȅŎȊƴŜ Řƭŀ ƪŀȍŘŜƎƻ ǊƻŘȊŀƧǳ ōƱťŘǳ filmowania sterrreokopowego   

ǿ ǎƪŀƭƛ ǿǎƪŀȊǳƧŊŎŜƧ ƴŀ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ƧŜƎƻ ǎƪƻǊȅƎƻǿŀƴƛŀ ǿ ǇƻǎǘǇǊƻŘǳƪŎƧƛΦ {ȊŎȊŜƎƽƱƻǿȅ ƻǇƛǎ ǊƻŘȊŀƧƽǿ ōƱťŘƽǿ 

ȊƴŀƧŘǳƧŜ ǎƛť ǿ ¢ŀōŜƭƛ нΦ 

 
Tabela 1. ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ōŀŘŀǿŎȊŜƎƻΦ 
 
² ōŀŘŀƴƛǳ ƛ ȊŜǎǘŀǿƛŜƴƛǳ ǇƻǊƽǿƴŀǿŎȊȅƳ uwzglťdniono ǊƽȍƴƻǊƻŘƴŜ ƪƻƳōƛƴŀŎƧŜ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ƻōǊŀȊǳ 
stereoskopowego. W badaniu wykorzystano ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎŜ ǇǊȊȅǇŀŘƪƛ:  
 

3.2. ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǇǊȊȅǇŀŘƪƽǿ ǊŜŦŜǊŜƴŎȅƧƴȅŎƘ Řƻ ǘŜǎǘƻǿŀƴƛŀ ŘȊƛŀƱŀƴƛŀ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 

Disparity Checker 

Przypadki do badania ȊƻǎǘŀƱȅ ǿȅōǊŀƴŜ Ȋ ǊŜŦŜǊŜƴŎȅƧƴŜƧ ōŀȊȅ ōƱťŘƽǿ ǿȅƎŜƴŜǊƻǿŀƴȅŎƘ ǿ ǇǊƻŎŜǎƛŜ ŦƛƭƳƻǿŀƴƛŀ ǿ 

3D (CV.SUDC Stereoscopy Undesirable Disparities Collection)Φ {ǘŀƴƻǿƛŊ kolekcjť ǎǘŀƴŘŀǊŘƻǿȅŎƘΣ ŀƭŜ ƻ ǊƽȍƴȅƳ 

ǎǘƻǇƴƛǳ ƴŀǎƛƭŜƴƛŀ όƳŀƱȅΣ ǏǊŜŘƴƛΣ ŘǳȍȅύΣ ōƱťŘƽǿ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ȊŜǎǘŀǿǳ ƪŀƳŜǊƻǿŜƎƻ ǇƻŘŎȊŀǎ ŦƛƭƳƻǿŀƴƛŀ. Wszystkie 

Sfilmowane ǳƧťŎƛŜΥ  
AƪǘƻǊ Ȋ ƳƛŜŎȊŜƳ ǿ ƭŜǿŜƧ ǊťŎŜ ǿŎƘƻŘȊƛ Ȋ ƭŜǿŜƧ 
ǎǘǊƻƴȅ ǘȅƭƴŜƎƻ ǇƭŀƴǳΣ ƻƳƛƧŀ ŘǳȍŊ ǘŀōƭƛŎť 
ƪŀƭƛōǊŀŎȅƧƴŊ i ǎƪǊťŎŀ ǿ ǎǘǊƻƴť ƪŀƳŜǊȅΦ 
½ŀǘǊȊȅƳǳƧŜ ǎƛť ǇǊȊŜŘ ǿȊƻǊƴƛƪƛŜƳ ƪƻƭƻǊƽǿ i 
ǿȅŎƛŊƎŀ ǿƻƭƴƻ Ǌťƪť Ȋ ƳƛŜŎȊŜƳ ǿ ǎǘǊƻƴť 
ƪŀƳŜǊȅΦ ¢ǊȊȅƳŀ ƧŊ ǿȅŎƛŊƎƴƛťǘŊ ǇǊȊŜȊ ƻƪΦ о 
sekundy. 
²ȅƎŜƴŜǊƻǿŀƴŜ ōƱťŘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜ (w 
ǊƽȍƴȅƳ ƴŀǘťȍŜƴƛǳύ: 

¶ dysparycja pionowa stereopary, 

¶ dysparycja rotacji stereopary, 

¶ dysparycja rozskalowania stereopary. 

Parametry filmowych ƳŀǘŜǊƛŀƱƽǿ 
stereoskopowych Řƻ ōŀŘŀƵ ǇƻǊƽǿƴŀǿŎȊȅŎƘ 
ǿȅƪǊȅǿŀƴƛŀ ōƱťŘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƛƛ: 

aŀǘŜǊƛŀƱ ǎǘŀǘȅŎȊƴȅΥ 

¶ wƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŏ плфсx2160 pikseli. 

¶ Format TIF. 

¶ DƱťōƛŀ ōƛǘƻǿŀΥ пу. 

¦ƧťŎƛŜ dynamiczne (footage z kamer): 

¶ 5ƱǳƎƻǏŏ ǳƧťŎƛŀ мфн ƪƭŀǘƪƛ. 

¶ wƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŏ 4K. 

¶ Format R3D. 

¶ Yƭŀǘƪŀȍ нп ƪƭŀǘƪƛ ƴŀ ǎŜƪǳƴŘť. 

¦ƧťŎƛŜ dynamiczne (postprodukcja): 

¶ 5ƱǳƎƻǏŏ ǳƧťŎƛŀ мфн ƪƭŀǘƪƛΦ 

¶ wƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŏ FHD. 

¶ Format mov. 

¶ Yƭŀǘƪŀȍ нп ƪƭŀǘƪƛ ƴŀ ǎŜƪǳƴŘť. 

.ƱťŘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜ ǿ ƳŀǘŜǊƛŀƱŀŎƘΥ 

ω dysparycja pionowa stereopary 

ω rotacja stereopary 

ω skala stereopary 
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cechuje 4 centymetrowy rozstaw kamer na rigu lustrzanym (baza riga) Σ Ŏƻ ƧŜǎǘ ŎȊťǎǘȅƳ przypadkiem 

ǊŜŀƭƛȊŀŎȅƧƴȅƳ Řƭŀ ōƭƛǎƪƛŎƘ ƛ ǏǊŜŘƴƛŎƘ Ǉƭŀƴƽǿ ŦƛƭƳƻǿȅŎƘΦ 

wŜŦŜǊŜƴŎȅƧƴŜ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ȊƻǎǘŀƱȅ ƻǎȊŀŎƻǿŀƴŜ na bazie analizy ǿƛŘƻƪƽǿ ƭŜǿŜƎƻ ƛ prawego oka dla 

pojedynczej klatki z ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ό¢ƛŦψпY плфсȄнмсл ǇƛƪǎŜƭƛύ. 

WŀǊǘƻǏŎƛ ƴƛŜǇƻȍŊŘŀƴȅŎƘ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪƽǿ ǊŜŦŜǊŜƴŎȅƧƴȅŎƘ ȊƻǎǘŀƱȅ ǿȅȊƴŀŎȊƻƴŜ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ǇƻƳƛŀǊǳ 

ǿȊƎƭťŘƴŜƎƻ ǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŀ ǇǊŀǿŜƎƻ widoku ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǿȊƎƭťŘŜƳ ƭŜǿŜƎƻ ǿƛŘƻƪǳΦ ½ ǳǿŀƎƛ ƴŀ ŎŜƭƻǿƻǏŏ 

ȊŀƳƻŘŜƭƻǿŀƴȅŎƘ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ǊƛƎŀ Řƭŀ ǳȊȅǎƪŀƴƛŀ ƻƪǊŜǏƭƻƴȅŎƘ ōƱťŘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ȊǊŜȊȅƎƴƻǿŀƴƻ Ȋ ƻƪǊŜǏƭŀƴƛŀ 

ǿŀǊǘƻǏŎƛ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƻȊƛƻƳŜƧ όȄ ƻŦŦǎŜǘύΣ ƪǘƽǊŀ ƴƛŜ ƳƛŀƱŀ ȊƴŀŎȊŜƴƛŀ ǿ ƪƻƴǘŜƪǏŎƛŜ ŎŜƭƻǿƻǏŎƛ ǘǿƻǊȊƻƴȅŎƘ ŘŀƴȅŎƘ 

referencyjnych. 

YƻƴŎŜǇŎƧŀ ǿȅȊƴŀŎȊŀƴƛŀ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ƴƛŜǇƻȍŊŘŀƴȅŎƘ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ƻǇƛŜǊŀƱŀ ǎƛť ƴŀ ƎƭƻōŀƭƴȅŎƘ ǿȊƎƭťŘŜƳ ŎŀƱŜƎƻ ƪŀŘǊǳ 

transformatach prawego widoku ǿ ŎŜƭǳ ȊƴƛǿŜƭƻǿŀƴƛŀ όƭǳō ǿ ǘǊǳŘƴȅŎƘ ǇǊȊȅǇŀŘƪŀŎƘ ƳƛƴƛƳŀƭƛȊŀŎƧƛύ ǊƽȍƴƛŎ 

ǇƻƱƻȍŜƴƛŀ ƪƭǳŎȊƻǿȅŎƘ ƻōƛŜƪǘƽǿΦ ²ȅƪƻǊȊȅǎǘŀƴƻ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǇǊȊŜǎǳƴƛťŏ όǘǊŀƴǎŦƻǊƳŀŎƧƛύ ǇǊŀǿŜƎƻ 

widoku: 

¶ Dopasowanie pionowe (y offset) ς wyznaczone Ƨŀƪƻ ǿŀǊǘƻǏŏ ǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŀ ǇǊŀǿŜƎƻ widoku w pionie w 

ŎŜƭǳ ǿȅǊƽǿƴŀƴƛŀ ǇƻƱƻȍŜƴƛŀ ǇƛƻƴƻǿŜƎƻ ǿȊƎƭťŘŜƳ ƭŜǿŜƎƻ widokuΦ ²ŀǊǘƻǏŏ korekty pionowej 

(dysparycji pionowej) ǿȅȊƴŀŎȊŀƴƻ ǿ ǇƛƪǎŜƭŀŎƘΣ ǿ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ ƴŀǘȅǿƴŜƧ ȊŀǊŜƧŜǎǘǊƻǿŀƴŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ 

(4096 x 2160 px). 

¶ ²ŀǊǘƻǏŏ Ґ л ƻȊƴŀŎȊŀ ōǊŀƪ ƪƻƴƛŜŎȊƴƻǏŎƛ ǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŀ ǇǊŀǿŜƎƻ widoku. 

¶ ²ŀǊǘƻǏŎƛ ŘƻŘŀǘƴƛŜ ƻȊƴŀŎȊŀƧŊ ƪƻƴƛŜŎȊƴƻǏŏ ǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŀ ǇǊŀǿŜƎƻ widoku Řƻ ƎƽǊȅΦ 

¶ ²ŀǊǘƻǏŎƛ ǳƧŜƳƴŜ ƻȊƴŀŎȊŀƧŊ ƪƻƴƛŜŎȊƴƻǏŏ ǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŀ ǇǊŀǿŜƎƻ widoku ǿ ŘƽƱΦ 

¶ Zeskalowanie (scale) ς wyznaczono Ƨŀƪƻ ǿŀǊǘƻǏŏ ǇǊȊŜǎƪŀƭƻǿŀƴƛŀ ǇǊŀǿŜƎƻ widoku ǿ ŎŜƭǳ ǿȅǊƽǿƴŀƴƛŀ 

ǿƛŜƭƪƻǏŎƛ Řƻ ƭŜǿŜƎƻ widokuΦ ²ŀǊǘƻǏŎƛ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǎƪŀƭƻǿŀƴƛŀ oszacowano w procentach ǊƽǿƴƻƳƛŜǊƴŜƧ 

zmiany ǎȊŜǊƻƪƻǏŎƛ ƛ ǿȅǎƻƪƻǏŎƛ prawego widoku ǿȊƎƭťŘŜƳ ǿȅƳƛŀǊƽǿ lewego obrazu. 

¶ ²ŀǊǘƻǏŏ Ґ млл҈ ƻȊƴŀŎȊŀ ōǊŀƪ ƪƻƴƛŜŎȊƴƻǏŎƛ ǎƪŀƭƻǿŀƴƛŀ ǇǊŀǿŜƎƻ ƻōǊŀȊǳΦ 

¶ ²ŀǊǘƻǏŎƛ Ҕмлл҈ ƻȊƴŀŎȊŀƧŊ ƪƻƴƛŜŎȊƴƻǏŏ ǇƻǿƛťƪǎȊŜƴƛŀ ǇǊŀǿŜƎƻ ƻōǊŀȊǳΦ 

¶ ²ŀǊǘƻǏŎƛ ғмлл҈ ƻȊƴŀŎȊŀƧŊ ƪƻƴƛŜŎȊƴƻǏŏ ȊƳƴƛŜƧǎȊŜƴƛŀ ǇǊŀǿŜƎƻ ƻōǊŀȊǳΦ 

¶ Dopasowanie rotacji (rotation) ς wyznaczono Ƨŀƪƻ ǿŀǊǘƻǏŏ ƻōǊƽŎŜƴƛŀ ǇǊŀǿŜƎƻ widoku w celu 

ǿȅǊƽǿƴŀƴƛŀ ǇƻƱƻȍŜƴƛŀ ƪŊǘƻǿŜƎƻ ǿȊƎƭťŘŜƳ ƭŜǿŜƎƻ ƻōǊŀȊǳΦ |ǊƻŘŜƪ ƻōǊƻǘǳ ǎǘŀƴƻǿƛƱ ǏǊƻŘŜƪ ǿƛŘƻƪǳ 

όǇǳƴƪǘ ǇǊȊŜŎƛťŎƛŀ ǇǊȊŜƪŊǘƴȅŎƘύΦ ²ŀǊǘƻǏŎƛ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǊƻǘŀŎƧƛ sƪŀƭƪǳƭƻǿŀƴƻ ǿ ǎǘƻǇƴƛŀŎƘ όŘŜƎύ ǿȊƎƭťŘŜƳ 

ǇƻƱƻȍŜƴƛŀ zerowego lewego widoku. 

¶ ²ŀǊǘƻǏŏ Ґ л ƻȊƴŀŎȊŀ ōǊŀƪ ƪƻƴƛŜŎȊƴƻǏŎƛ ƻōǊƻǘǳ ǇǊŀǿŜƎƻ obrazu. 

¶ ²ŀǊǘƻǏŎƛ ŘƻŘŀǘƴƛŜ ƻȊƴŀŎȊŀƧŊ ƪƻƴƛŜŎȊƴƻǏŏ ƻōǊƽŎŜƴƛŀ ǇǊŀǿŜƎƻ ƻōǊŀȊǳ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ 

ǊǳŎƘŜƳ ǿǎƪŀȊƽǿŜƪ ȊŜƎŀǊŀ όŎǿύΦ 

¶ ²ŀǊǘƻǏŎƛ ǳƧŜƳƴŜ ƻȊƴŀŎȊŀƧŊ ƪƻƴƛŜŎȊƴƻǏŏ ƻōǊƽŎŜƴƛŀ ǇǊŀǿŜƎƻ ƻōǊŀȊǳ ǇǊȊŜŎƛǿƴƛŜ Řƻ 

ǊǳŎƘǳ ǿǎƪŀȊƽǿŜƪ ȊŜƎŀǊŀ όŎŎǿύΦ 

hǎȊŀŎƻǿŀƴƛŀ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ƴƛŜǇƻȍŊŘŀƴȅŎƘ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǿ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȊŜ Řƻƪƻƴŀƴƻ ǿ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ !ŘƻōŜ tƘƻǘƻǎƘƻǇ 

ǿȅƪƻƴǳƧŊŎ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎŜ ŎȊȅƴƴƻǏŎƛΥ 

1. hǘǿƻǊȊŜƴƛŜ Ǉƭƛƪǳ ƻōǊŀȊǳ ƭŜǿŜƎƻ ƴŀ ǿŀǊǎǘǿƛŜ ¢ƱƻΦ 

2. ¦ƳƛŜǎȊŎȊŜƴƛŜ Ǉƭƛƪǳ ƻōǊŀȊǳ ǇǊŀǿŜƎƻ ōŜȊǇƻǏǊŜŘƴƛƻ ƴŀŘ ƻōǊŀȊŜƳ ƭŜǿȅƳ όƴŀ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴƛŜ 

wygenerowanej nowej warstwie). 

3. Akceptacja Umieszczenia (Enter). 

4. ½Ƴƛŀƴŀ ǘǊȅōǳ ƳƛŜǎȊŀƴƛŀ ǿŀǊǎǘǿ ƴŀ hŘŜƧƳƛƧΣ Ȋ YǊȅŎƛŜƳ фр҈Φ tƻǿƻŘǳƧŜ ǘƻ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ǊƻȊǇƻȊƴŀƴƛŀ 

ǿȊŀƧŜƳƴŜƎƻ ǇƻƱƻȍŜƴƛŀ ŘŜǘŀƭƛ ǿȊƎƭťŘŜƳ ǎƛŜōƛŜ ǿ ƻōǊŀȊŀŎƘ ƭŜǿȅƳ ƛ ǇǊŀǿȅƳΦ  

5. tƻǿƛťƪǎȊŜƴƛŜ ǿƛŘƻƪǳ ǿ ŎŜƭǳ ǿȅŜƪǎǘǊŀƘƻǿŀƴƛŀ ŘŜǘŀƭƛ ǘŀōƭƛŎȅ ƪŀƭƛōǊŀŎȅƧƴŜƧΦ ½ƻōŀŎȊ ǊȅǎǳƴŜƪΥ 
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Rys. Przygotowany do oszacowania ƴƛŜǇƻȍŊŘŀƴȅŎƘ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǿƛŘƻƪ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǿ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ tƘƻǘƻǎƘƻǇΦ 

6. ¦ǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŜ ǘǊȅōǳ 9ŘȅŎƧƛ ƛ ǇǊƻŎŜŘǳǊȅ tǊȊŜƪǎȊǘŀƱŏ ǎǿƻōƻŘƴƛŜΦ tƻȊǿŀƭŀ ǘƻ ƳŀƴƛǇǳƭƻǿŀŏ ǿŀǊǘƻǏŎƛŀƳƛ 

ƭƛŎȊōƻǿȅƳƛ ǇƻƱƻȍŜƴƛŀ ǿŀǊǎǘǿȅ Ȋ ǇǊŀǿȅƳ ƻōǊŀȊŜƳ ƛ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴȅŎƘ ǘǊŀƴǎŦƻǊƳŀŎƧƛΦ 

Celem transformacji jest jak najprecyzyjniejsze spozycjonowanie tablicy z warstwy prawego obrazu nad 

ǘŀōƭƛŎŊ Ȋ ƭŜǿŜƎƻ ƻōǊŀȊǳΦ tǊȊȅ ǇŜƱƴȅƳ ŘƻǇŀǎƻǿŀƴƛǳ ǇƻƱƻȍŜƵ ȊƴƛƪŀƧŊ ōƛŀƱŜ ƭƛƴƛŜ ǇƻƪŀȊǳƧŊŎŜ ǊƽȍƴƛŎŜ 

ǿȊŀƧŜƳƴȅŎƘ ǇƻƱƻȍŜƵ ǇƻƳƛťŘȊȅ ǘȅƳƛ ǎŀƳȅƳƛ ŜƭŜƳŜƴǘŀƳƛΦ ½ƻōŀŎȊ ǊȅǎǳƴŜƪΥ  

 

wȅǎΦ ²ƛŘƻƪ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅ ǿ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ tƘƻǘƻǎƘƻǇ Ǉƻ ǘǊŀƴǎŦƻǊƳŀŎƧƛ ŘƻǇŀǎƻǿǳƧŊŎŜƧ ǇƻƱƻȍŜƴƛŜ ŜƭŜƳŜƴǘƽǿ ǘŀōƭƛŎȅ 

kalibracyjnej. 
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7. ²ŀǊǘƻǏŎƛ ǘǊŀƴǎŦƻǊƳŀŎƧƛ ƴƛŜȊōťŘƴȅŎƘ Řƻ ǎǇŀǎƻǿŀƴƛŀ ǿȊŀƧŜƳƴȅŎƘ ǇƻƱƻȍŜƵ ŜƭŜƳŜƴǘƽǿ ǘŀōƭƛŎȅ 

ƪŀƭƛōǊŀŎȅƧƴŜƧ Ƴƻȍƴŀ ƻŘŎȊȅǘŀŏ ȊŜ ȊƳƛŀƴ ƻƪǊŜǏƭƻƴȅŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǇƻƱƻȍŜƴƛŀ ǿǎƪŀȊŀƴȅŎƘ ǇǊȊŜȊ ŀǇƭƛƪŀŎƧťΦ 

Zobacz rysunek: 

 

wȅǎΦ {ŜƪŎƧŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǘǊŀƴǎŦƻǊƳŀŎƧƛ ǿŀǊǎǘǿȅ ǇǊŀǿŜƎƻ ƻōǊŀȊǳ Řƻ ƻŘŎȊȅǘǳ ȊŀŀƪŎŜǇǘƻǿŀƴȅŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛΦ  

 

8. ²ȅȊƴŀŎȊŀƴƛŜ ƴƛŜǇƻȍŊŘŀƴȅŎƘ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƻŘŎȊŀǎ ǇǊƻŎŜŘǳǊȅ ŘƻǇŀǎƻǿȅǿŀƴƛŀ ǿȊŀƧŜƳƴȅŎƘ ǇƻƱƻȍŜƵ 

ŜƭŜƳŜƴǘƽǿ ǘŀōƭƛŎȅ ƪŀƭƛōǊŀŎȅƧƴŜƧΥ 

¶ Punkt obrotu warstwy prawej ustawiono ǿ ǏǊƻŘƪǳ ƎŜƻƳŜǘǊȅŎȊƴȅƳ ǘŜƧ ǿŀǊǎǘǿȅ όōƛŀƱȅ Ǉǳƴƪǘ ǿ 

ŎŜƴǘǊŀƭƴŜƧ ǇƻȊȅŎƧƛ ƴŀ ǇƛŜǊǿǎȊȅƳ ǿǎƪŀȋƴƛƪǳ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǘǊŀƴǎŦƻǊƳŀŎƧƛύΦ ¢ŀƪƛŜ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǏǊƻŘƪŀ 

ǿŀǊǎǘǿȅ ǇǊŀǿŜƧ ǳǎǘŀǿƛŀ ǿŀǊǘƻǏŎƛ Řƭŀ ƧŜƎƻ ǇƻȊȅŎƧƛ ǿ ǳƪƱŀŘȊƛŜ ǿǎǇƽƱǊȊťŘƴȅŎƘ tƘƻǘƻǎƘƻǇŀ ƴŀ ȄΥ нлпу 

px i y:1080 px jako bazy dla transformacji. 

¶ ²ŀǊǘƻǏŏ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǇƛƻƴƻǿŜƧ όȅ ƻŦŦǎŜǘύ ǘƻ ǊƽȍƴƛŎŀ ǇƻƳƛťŘȊȅ ǿŀǊǘƻǏŎƛŊ ǿȅƴƛƪƻǿŜƎƻ ǇƻƱƻȍŜƴƛŀ ȅΥ ȄȄȄȄ 

ǿŀǊǎǘǿȅ ǇǊŀǿŜƎƻ ƻōǊŀȊǳ ŀ ǇƻƱƻȍŜƴƛŀ ōŀȊƻǿŜƎƻ ȅΥмлулΦ  

o WŜǏƭƛ ȅΥȄȄȄȄ ƧŜǎǘ Ҕ ƻŘ ōŀȊȅ ȅΥмлул ǘƻ ƪƻǊŜƪǘŀ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǿȅƳŀƎŀ ǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŀ ǇǊŀǿŜƎƻ 

ƻōǊŀȊǳ ǿ ƎƽǊťΦ 

o WŜǏƭƛ ȅΥȄȄȄȄ ƧŜǎǘ ғ ƻŘ ōŀȊȅ ȅΥмлул ǘƻ ƪƻǊŜƪǘŀ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǿȅƳŀƎŀ ǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŀ ǇǊŀǿŜƎƻ 

ƻōǊŀȊǳ ǿ ŘƽƱΦ 

¶ ²ŀǊǘƻǏŏ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǎƪŀƭƻǿŀƴƛŀ όǎŎŀƭŜύ ǘƻ ǿŀǊǘƻǏŏ {Ȋ ƛ ² όǎȊŜǊƻƪƻǏŏΣ ǿȅǎƻƪƻǏŏύΦ bŀƭŜȍȅ ǇŀƳƛťǘŀŏ ŀōȅ 

ƻōŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ōȅƱȅ ȊǿƛŊȊŀƴŜ ǘȊƴΦ ȊƳƛŜƴƛŀƱȅ ǎƛť ƧŜŘƴƻŎȊŜǏƴƛŜ όȊŀȊƴŀŎȊƻƴȅ ǎȅƳōƻƭ ǎǇƛƴŀŎȊŀύΦ 

¶ ²ŀǊǘƻǏŏ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǊƻǘŀŎƧƛ όǊƻǘŀǘƛƻƴύ ǘƻ ǿŀǊǘƻǏŏ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ YŊǘ hōǊƻǘǳ ǿȅǊŀȍƻƴŀ ǿ ǎǘƻǇƴƛŀŎƘΦ 

o ²ŀǊǘƻǏŎƛ ŘƻŘŀǘƴƛŜ ƻȊƴŀŎȊŀƧŊ ƪƻƴƛŜŎȊƴƻǏŏ ƻōǊƽŎŜƴƛŀ ǇǊŀǿŜƎƻ ƻōǊŀȊǳ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ ǊǳŎƘŜƳ 

ǿǎƪŀȊƽǿŜƪ ȊŜƎŀǊŀ όŎǿύΦ 

o ²ŀǊǘƻǏŎƛ ǳƧŜƳƴŜ ƻȊƴŀŎȊŀƧŊ ƪƻƴƛŜŎȊƴƻǏŏ ƻōǊƽŎŜƴƛŀ ǇǊŀǿŜƎƻ ƻōǊŀȊǳ ǇǊȊŜŎƛǿƴƛŜ Řƻ ǊǳŎƘǳ 

ǿǎƪŀȊƽǿŜƪ ȊŜƎŀǊŀ όŎŎǿύΦ 

tǊȊȅƧťǘŀ ƳŜǘƻŘȅƪŀ ǿȅƭƛŎȊŀƴƛŀ ƛ ƪƻƳǇŜƴǎŀŎƧƛ ƴƛŜǇƻȍŊŘŀƴȅŎƘ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ǿ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȊŜ ƧŜǎǘ ǎǇƽƧƴŀ Ȋ ǇǊƻŎŜŘǳǊŀƳƛ 

ƴŀǇǊŀǿŎȊȅƳƛ ōƱťŘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ǿ ŀǇƭƛƪŀŎƧƛ 5ŀ±ƛƴŎƛ wŜǎƻƭǾŜΣ ƪǘƽǊŀ ƧŜǎǘ ƴŀƧǇƻǇǳƭŀǊƴƛŜƧǎȊŊ ŀǇƭƛƪŀŎƧŊ 

ǇƻǎǘǇǊƻŘǳƪŎȅƧƴŊ Řƭŀ ŦƛƭƳƻǿȅŎƘ ƳŀǘŜǊƛŀƱƽǿ ǎǘŜǊeoskopowych. Metodyka bazuje na transformacjach globalnych 
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ŎŀƱŜƎƻ ƪŀŘǊǳ ƛ ƴƛŜ ƪƻƳǇŜƴǎǳƧŜ ȊƴƛŜƪǎȊǘŀƱŎŜƵ ƭƻƪŀƭƴȅŎƘ ǿȅƴƛƪŀƧŊŎȅŎƘ Ȋ ǳǿŀǊǳƴƪƻǿŀƵ ǘŜŎƘƴƛŎȊƴȅŎƘ ǎǇǊȊťǘǳ Řƻ 

ǊŜƧŜǎǘǊŀŎƧƛ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƧ όƴǇΦ ȊƴƛŜƪǎȊǘŀƱŎŜƴƛŀ ƭǳǎǘǊŀ ǊƛƎŀ ŎȊȅ ƻōƛŜƪǘȅǿƽǿύΦ 

 

Tabela 2Φ ²ŀǊǘƻǏŎƛ ƻǎȊŀŎƻǿŀƴȅŎƘ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ Řƭŀ ōŀŘŀƴȅŎƘ ǇǊȊȅǇŀŘƪƽǿ ǊŜŦŜǊŜƴŎȅƧƴȅŎƘ 

όƳŜǘŀŘŀƴŜ ōŀŘŀƴȅŎƘ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿύ. 

Identyfikator 

przypadku  

Opis  

ōƱťŘǳ ǊŜŦŜǊŜƴŎȅƧƴŜƎƻ 

²ŀǊǘƻǏŎƛ ōƱťŘƽǿ ƻǎȊŀŎƻǿŀƴȅŎƘ 

ƳŜǘƻŘŊ dopasowania warstw 

ƪŀƴŀƱƽǿ lewego i prawego 

stereopary w Photoshopie 

Dysparycja 

pionowa  

[px] 

.ƱŊŘ 

rotacji 

[deg] 

.ƱŊŘ ǎƪŀƭƛ 

 [%] 

D00B4 

baza riga 4 cm, konwergencja 0  

(brak konwergencji - kamery ustawione 

ǊƽǿƴƻƭŜƎƭŜύ 

4 0,00 100,0 

D11B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ 

ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ǇŀǘǊȊȅ ƭŜƪƪƻ ǿ ƎƽǊť ƭǳō ƧŜǎǘ ǿȅȍŜƧ 

όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ н-4px) 

7 0,04 100,0 

D12B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ 

ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ǇŀǘǊȊȅ ōŀǊŘȊƛŜƧ ǿ ƎƽǊť ƭǳō ƧŜǎǘ 

ƧŜǎȊŎȊŜ ǿȅȍŜƧ όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ р-8px) 

14 0,05 100,0 

D13B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ 

ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ǇŀǘǊȊȅ ƳƻŎƴƻ ǿ ƎƽǊť ƭǳō ƧŜǎǘ 

ƳƻŎƴƻ ǇǊȊŜǎǳƴƛťǘŀ ǿ ƎƽǊť όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ мн-

15px)  

19 0,05 100,0 

D14B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ ς 

ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ǇŀǘǊȊȅ ƭŜƪƪƻ ǿ ŘƽƱ ƭǳō ƧŜǎǘ ƴƛȍŜƧ 

όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ н-4px) 

2 0,08 100,0 

D15B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ 

ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ǇŀǘǊȊȅ ōŀǊŘȊƛŜƧ ǿ ŘƽƱ ƭǳō ƧŜǎǘ 

ƧŜǎȊŎȊŜ ƴƛȍŜƧ όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ р-8px) 

-1 0,03 100,0 

D16B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ 

ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ǇŀǘǊȊȅ ƳƻŎƴƻ ǿ ŘƽƱ ƭǳō ƧŜǎǘ 

ƳƻŎƴƻ ǇǊȊŜǎǳƴƛťǘŀ ǿ ŘƽƱ όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ мн-

15px)  

-8 0,05 100,0 

D21B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ 

lewa kamera jest przechylona lekko przeciwnie 

Řƻ ǿǎƪŀȊƽǿŜƪ ȊŜƎŀǊŀ όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ н-4 px 

na ƻōǊȊŜȍŀŎƘ ǘŀōƭƛŎȅύ 

8 0,02 100,0 

D22B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ 

lewa kamera jest przechylona bardziej 

ǇǊȊŜŎƛǿƴƛŜ Řƻ ǿǎƪŀȊƽǿŜƪ ȊŜƎŀǊŀ όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ 

ok. 5-у ǇȄ ƴŀ ƻōǊȊŜȍŀŎƘ ǘŀōƭƛŎȅύ 

11 0,09 100,0 

D23B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ 

lewa kamera jest przechylona mocno 

ǇǊȊŜŎƛǿƴƛŜ Řƻ ǿǎƪŀȊƽǿŜƪ ȊŜƎŀǊŀ όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ 

ok. 12-мр ǇȄ ƴŀ ƻōǊȊŜȍŀŎƘ ǘŀōƭƛŎȅύ 

14 0,22 100,0 

D24B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ 

lewa kamera jest przechylona lekko zgodnie ze 

ǿǎƪŀȊƽǿƪŀƳƛ ȊŜƎŀǊŀ όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ н-4 px na 

ƻōǊȊŜȍŀŎƘ ǘŀōƭƛŎȅύ 

3 0,04 100,0 
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D25B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ 

lewa kamera jest przechylona bardziej zgodnie 

ȊŜ ǿǎƪŀȊƽǿƪŀƳƛ ȊŜƎŀǊŀ όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ р-8 px 

ƴŀ ƻōǊȊŜȍŀŎƘ ǘŀōƭƛŎȅύ 

2 0,08 100,0 

D26B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ 

lewa kamera jest przechylona mocno zgodnie ze 

ǿǎƪŀȊƽǿƪŀƳƛ ȊŜƎŀǊŀ όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ мн-15px 

ƴŀ ƻōǊȊŜȍŀŎƘ ǘŀōƭƛŎȅύ 

-2 0,18 100,0 

D31B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ 

lewa ƪŀƳŜǊŀ ƻŘǎǳƴƛťǘŀ ƭŜƪƪƻ ƻŘ ƭǳǎǘǊŀ όƻōǊŀȊ 

na lewej kamerze mniejszy o ok. 2-4 px) 

6 -0,04 99,5 

D32B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ 

ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ƻŘǎǳƴƛťǘŀ ōŀǊŘȊƛŜƧ ƻŘ ƭǳǎǘǊŀ όƻōǊŀȊ 

na lewej kamerze mniejszy o ok. 5-8 px) 

6 -0,04 99,2 

D33B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ 

ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ƻŘǎǳƴƛťǘŀ ŘŀƭŜƪƻ ƻŘ ƭǳǎǘǊŀ όƻōǊŀȊ 

na lewej kamerze mniejszy o ok. 12-15 px) 

5 -0,10 98,6 

D41B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅ 

ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ǇŀǘǊȊȅ ƭŜƪƪƻ ǿ ƎƽǊť ƭǳō ƧŜǎǘ ǿȅȍŜƧ 

2-4 px i jest przechylona lekko przeciwnie do 

ǿǎƪŀȊƽǿŜƪ ȊŜƎŀǊŀ 

16 -0,21 99,9 

D42B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ 

ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ǇŀǘǊȊȅ ōŀǊŘȊƛŜƧ ǿ ƎƽǊť ƭǳō ƧŜǎǘ 

ǿȅȍŜƧ р-8 px i jest przechylona bardziej 

ǇǊȊŜŎƛǿƴƛŜ Řƻ ǿǎƪŀȊƽǿŜƪ ȊŜƎŀǊŀ 

28 -0,39 99,7 

D43B4 

ōŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ 

ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ǇŀǘǊȊȅ ƳƻŎƴƻ ǿ ƎƽǊť ƭǳō ƧŜǎǘ 

ǿȅȍŜƧ мн-15 px i jest przechylona mocno 

ǇǊȊŜŎƛǿƴƛŜ Řƻ ǿǎƪŀȊƽǿŜƪ ȊŜƎŀǊŀ 

50 -0,49 99,7 

 

3.3. ¦ƧťŎƛŀ dynamiczne Řƭŀ ōŀŘŀƴȅŎƘ ǇǊȊȅǇŀŘƪƽǿ ǊŜŦŜǊŜƴŎȅƧƴȅŎƘ 

¶ ² ōŀŘŀƴƛǳ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘŀƴƻ Řǿŀ ȊŜǎǘŀǿȅ ŦƛƭƳƻǿȅŎƘ ƳŀǘŜǊƛŀƱƽǿ ǊŜŦŜǊŜƴŎȅƧƴȅŎƘ ǿ ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ǘȅǇǳ ƛ 

ǇƻǘŜƴŎƧŀƭƴŜƧ ƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ wykorzystania w procesie produkcyjnym filmu 3D: 

¶ Footage ōŜȊǇƻǏǊŜŘƴƛƻ Ȋ ƪŀƳŜǊ ǊŜƧŜǎǘǊǳƧŊŎȅŎƘ - ƳŀǘŜǊƛŀƱ ŦƛƭƳƻǿȅ ǿ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ ǊŜƧŜǎǘǊƻǿŀƴŜƧ όпYύ w 

postaci natywnej  - pliki *.R3D. 

¶ Dynamic_Anaglyph - transkodowany do formatu FHD ƳŀǘŜǊƛŀƱ о5 ǿ ǘǊȅōƛŜ ŀƴŀƎƭȅǇƘ Ȋ ǳƧťŏ 

ŘȅƴŀƳƛŎȊƴȅŎƘ ǿ ǇƻǎǘŀŎƛ Ǉƭƛƪƽǿ ϝΦƳƻǾ ƎƻǘƻǿȅŎƘ Řƻ ƻŘǘǿƻǊȊŜƴƛŀ ǿ ŘƻǿƻƭƴȅƳ ǎǘŜǊŜƻǇƭŀȅŜǊȊŜΦ 

 

3.4. Metodyka oceny ŘȊƛŀƱŀƴƛŀ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ȊŀƛƳǇƭŜƳŜƴǘƻǿŀƴȅŎƘ ǿ ƴŀǊȊťŘȊƛǳ 

hŎŜƴŀ ǇƻǇǊŀǿƴƻǏŎƛ ŘȊƛŀƱŀƴƛŀ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƳŜǘƻŘȅ Řƭŀ ƪŀȍŘŜƎƻ ōŀŘŀƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ōŀȊǳƧŜ ƴŀ: 

¶ hŎŜƴƛŜ ǎȅǘǳŀŎƧƛ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƧ ǿ ƻǇŀǊŎƛǳ ƻ ǿǎǇƽƭƴȅ ǿƛŘƻƪ ǎǘŜǊeopary (anaglif before) 

¶ Analizie ǇƻǇǊŀǿƴƻǏŎƛ ƳƻȍƭƛǿŜƧ ƪƻǊŜƪǘȅ ƴŀ ǇƻŘǎǘŀǿƛŜ ƎŜƴŜǊƻǿŀƴȅŎƘ ǊŜȊǳƭǘŀǘƽǿ ǿ ƻǇŀǊŎƛǳ ƻ ƻŎŜƴť 

obrazu ǿȅƧǏŎƛƻǿŜgo (anaglif after). 

¶ ²ŜǊȅŦƛƪŀŎƧƛ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǿȅƴƛƪƽǿ ǇǊȊȅ ƪƻǊŜƪŎƧŜ ƴŀ ǇƻƧŜŘȅƴŎȊej klatce. 

¶ ²ŜǊȅŦƛƪŀŎƧƛ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǿȅƴƛƪƽǿ ǇǊȊȅ ƪƻǊŜƪŎƛŜ ƴŀ wybranych klatkach. 

¶ ²ŜǊȅŦƛƪŀŎƧŀ ǎǘŀōƛƭƴƻǏŎƛ ǿȅƴƛƪƽǿ ǿ ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜƎƻΦ 

¶ tƻǊƽǿƴŀƴƛŀ ǳȊȅǎƪŀƴȅŎƘ ǿ ǿȅƴƛƪƽǿ Ȋ ƳŜǘŀŘŀƴȅƳƛ ōŀȊȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ.  
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4. tǊŜȊŜƴǘŀŎƧŀ ǿȅƴƛƪƽǿ ōŀŘŀƴƛŀ ǿȅōǊŀƴȅŎƘ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ 

ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ 

 

Schemat ǇǊŜȊŜƴǘŀŎƧƛ ǿȅƴƛƪƽǿ ōŀŘŀƴƛŀ Řƭŀ ƪŀȍŘŜƎƻ badanego przypadku skƱŀŘŀ ǎƛť Ȋ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎȅŎƘ ŜƭŜƳŜƴǘƽǿΥ 

¶ ½ōƛƻǊŎȊŀ ǘŀōŜƭŀ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ: 

Nazwa 
Rozdziel- 
ŎȊƻǏŏ 

Klatka 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[%] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[%] 

.ƱŊŘ 
rotacji  
ǏǊŜŘƴƛŀ 
[deg] 

.ƱŊŘ 
rotacji 

mediana 
[deg] 

.ƱŊŘ  
skali 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

.ƱŊŘ  
skali 

mediana 

metadane 4096:2160 1         

DxxB4S 4096:2160 1         

DxxB4D 1920:1080 1         

DxxB4D 1920:1080 52         

DxxB4D 1920:1080 100         

DxxB4D 1920:1080 116         

DxxB4D 1920:1080 192         

DxxB4R3D 4096:2160 1         

DxxB4 R3D 4096:2160 52         

DxxB4 R3D 4096:2160 100         

DxxB4 R3D 4096:2160 116         

DxxB4 R3D 4096:2160 192         

Rys. Schemat zbiorczej tabeli ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ōŀŘŀƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ. 

¶ hƳƽǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 

¶ ²ȅƪǊŜǎȅ ǊƻȊƪƱŀŘǳ ƳŜŘƛŀƴȅ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǘǊȊŜŎƘ ǘȅǇƽǿ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ Řƭŀ wybranych klatek badanego 

przypadku. 

¶ tƻǊƽǿƴŀƴƛŜ widokƽǿ anaglifowych steropary klatki 1 dla ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ TIF-ȅ ǿ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ пY - 

ōŜȊ ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻǊŀȊ Ǉƻ ƪƻǊŜƪŎƛŜ ƴŀ ǇƻŘǎǘŀǿƛŜ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ 

Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όǿƛŘƻƪ ƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊȅŎƘ Řƭŀ ǎǘŜǊŜƻǇŀǊȅύΦ 

¶ tƻǊƽǿƴŀƴƛŜ ǿƛŘƻƪƽǿ ŀƴŀƎƭƛŦƻǿȅŎƘ ǎǘŜǊƻǇŀǊȅ ƪƭŀǘƪƛ м Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego transkodowanego do 

ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ CI5 -  ōŜȊ ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻǊŀȊ Ǉƻ ƪƻǊŜƪŎƛŜ ƴŀ ǇƻŘǎǘŀǿƛŜ ǿŀǊǘƻǏŎƛ 

ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όǿƛŘƻƪ ƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊȅŎƘ Řƭŀ 

stereopary). 

¶ tƻǊƽǿƴŀƴƛŜ ǿƛŘƻƪƽǿ ŀƴŀƎƭƛŦƻǿȅŎƘ ǎǘŜǊƻǇŀǊȅ ƪƭŀǘƪƛ м Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ ŘȅƴŀƳƛŎȊƴŜƎƻ ǿ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ пY 

(footage z kamer) - ōŜȊ ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻǊŀȊ Ǉƻ ƪƻǊŜƪŎƛŜ ƴŀ ǇƻŘǎǘŀǿƛŜ ǿŀǊǘƻǏŎƛ 
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ŘȅǎǇŀǊȅŎƧƛ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όǿƛŘƻƪ ƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊȅŎƘ Řƭŀ 

stereopary). 
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4.1. ZestaǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 5лл.п 

Baza riga 4 cm, konwergencja 0 (brak konwergencji - ƪŀƳŜǊȅ ǳǎǘŀǿƛƻƴŜ ǊƽǿƴƻƭŜƎƭŜύ 
 
Tabela. ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ przypadku D00B4. 
 

Nazwa 
Rozdziel- 
ŎȊƻǏŏ 

Klatka 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[%] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[%] 

.ƱŊŘ 
rotacji  
ǏǊŜŘƴƛŀ 
[deg] 

.ƱŊŘ 
rotacji 

mediana 
[deg] 

.ƱŊŘ  
skali 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

.ƱŊŘ  
skali 

mediana 

metadane 4096:2160 1 4 0.185   0,00  1,000  

D00B4S 4096:2160 1 5.496 0.254 5.530 0.256 -0.012 0.000 0.998 0.999 

D00B4D 1920:1080 1 2.500 0.231 2.400 0.222 -0.029 -0.037 0.997 0.998 

D00B4D 1920:1080 52 2.509 0.232 2.400 0.222 0.034 0.016 0.999 0.999 

D00B4D 1920:1080 100 2.551 0.236 2.600 0.241 -0.160 -0.099 0.998 0.999 

D00B4D 1920:1080 116 2.522 0.234 2.600 0.241 -0.022 0.025 0.999 1.000 

D00B4D 1920:1080 192 2.541 0.235 2.400 0.222 -0.034 -0.001 1.000 1.000 

D00B4R3D 4096:2160 1 5.404 0.250 5.280 0.244 -0.114 -0.113 0.995 0.996 

D00B4 R3D 4096:2160 52 5.534 0.256 5.530 0.256 -0.045 0.006 0.999 0.999 

D00B4 R3D 4096:2160 100 5.392 0.250 5.184 0.240 -0.075 -0.021 0.999 0.999 

D00B4 R3D 4096:2160 116 5.415 0.251 5.200 0.241 -0.140 -0.111 0.996 0.997 

D00B4 R3D 4096:2160 192 5.617 0.260 5.520 0.256 -0.021 -0.016 0.999 0.999 
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hƳƽǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ dla przypadku D00B4: 

²ȅƴƛƪƛ ǿȅƭƛŎȊƻƴȅŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ōƱťŘƽǿ ǎǘŜǊeoskopii poprawne i zgodne  ƴƛŜȊŀƭŜȍƴƛŜ ƻŘ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ ōŀŘŀƴŜƎƻ 

ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ƛ ȊƎƻŘƴŜ z metadanymi ōŀȊȅ ōƱťŘƽǿΦ ²ƛŘƻŎȊƴȅ ƴŀ ǿȅƪǊŜǎƛŜ ǊƻǘŀŎƧƛ ǊƻȊǊȊǳǘ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ƪƭŀǘŜƪ ƳƛŜǏŎƛ 

ǎƛť ǿ ŘƻǇǳǎȊŎȊŀƭƴȅƳ ǇǊȊŜŘȊƛŀƭŜ ŘƻƪƱŀŘƴƻǏŎƛ metody. 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy steropary klatki 1 Ȋ ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 500.п ōŜȊ ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ 

stereoskopowych. 

 

 

Rys. Widok anaglifowy steropary klatki 1 Ȋ ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 500B4 po korekcie ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ 

stereoskopowych ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜύ. 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ CI5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D00B4 bez 

ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘΦ 

 

 

Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ CI5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D00B4 po 

korekcie ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ 

naprawcze). 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƻƻǘŀƎŜ wо5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D00B4 bez korekty 

ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘΦ 

 

 

Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƻƻǘŀƎŜ wо5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D00B4 po korekcie 

ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜύ. 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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4.2. ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 5мм.п 

BŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ǇŀǘǊȊȅ ƭŜƪƪƻ ǿ ƎƽǊť ƭǳō ƧŜǎǘ ǿȅȍŜƧ όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ 
2-4px). 
 
Tabela. ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 511B4. 
 

Nazwa 
Rozdziel- 
ŎȊƻǏŏ 

Klatka 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[%] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[%] 

.ƱŊŘ 
rotacji  
ǏǊŜŘƴƛŀ 
[deg] 

.ƱŊŘ 
rotacji 

mediana 
[deg] 

.ƱŊŘ  
skali 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

.ƱŊŘ  
skali 

mediana 

metadane 4096:2160 1 7 0.324   0,04  1,000  

D11B4S 4096:2160 1 6.964 0.322 7.000 0.324 0.077 0.055 1.001 1.002 

D11B4D 1920:1080 1 3.202 0.296 3.000 0.278 0.051 0.076 1.001 1.000 

D11B4D 1920:1080 52 3.272 0.303 3.000 0.278 -0.079 -0.092 0.999 0.999 

D11B4D 1920:1080 100 3.198 0.296 3.000 0.278 0.000 0.005 0.999 1.000 

D11B4D 1920:1080 116 3.209 0.297 3.000 0.278 0.035 0.045 1.000 1.000 

D11B4D 1920:1080 192 3.238 0.300 3.000 0.278 0.003 0.039 0.999 1.000 

D11B4R3D 4096:2160 1 7.046 0.326 7.000 0.324 0.130 0.129 1.000 1.000 

D11B4 R3D 4096:2160 52 7.097 0.329 7.000 0.324 0.028 0.025 1.002 1.001 

D11B4 R3D 4096:2160 100 7.036 0.326 7.000 0.324 0.001 0.015 1.002 1.002 

D11B4 R3D 4096:2160 116 7.032 0.326 7.000 0.324 -0.070 -0.058 1.001 1.000 

D11B4 R3D 4096:2160 192 7.000 0.324 7.000 0.324 -0.041 -0.031 0.999 0.999 

 

 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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hƳƽǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 511B4: 

²ȅƴƛƪƛ ǿȅƭƛŎȊƻƴȅŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ōƱťŘƽǿ ǎǘŜǊeoskopii poprawne i zgodne  ƴƛŜȊŀƭŜȍƴƛŜ ƻŘ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ ōŀŘŀƴŜƎƻ 

ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ƛ ȊƎƻŘƴŜ z metadanymi ōŀȊȅ ōƱťŘƽǿΦ Widoczny na wykresie dysparycji pionowej ǊƻȊǊȊǳǘ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ 

ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ пY ƛ CǳƭƭI5 ƳƛŜǏŎƛ ǎƛť ǿ ŘƻǇǳǎȊŎȊŀƭƴȅƳ ǇǊȊŜŘȊƛŀƭŜ ŘƻƪƱŀŘƴƻǏŎƛ metody. 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy steropary klatki 1 Ȋ ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ D11.п ōŜȊ ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ 

stereoskopowych. 

 

 

Rys. Widok anaglifowy steropary klatki 1 Ȋ ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 511B4 po korekcie ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ 

stereoskopowych ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜύ. 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 

32 

 

Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ CI5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D11B4 bez 

ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘΦ 

 

 

Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ CI5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D11B4 po 

korekcie ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ 

naprawcze). 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƻƻǘŀƎŜ wо5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D11B4 bez korekty 

ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘΦ 

 

 

Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƻƻǘŀƎŜ wо5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D11B4 po korekcie 

ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜύ. 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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4.3. ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 512B4 

BŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ǇŀǘǊȊȅ ōŀǊŘȊƛŜƧ ǿ ƎƽǊť ƭǳō ƧŜǎǘ ƧŜǎȊŎȊŜ ǿȅȍŜƧ 

όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ р-8px). 

 
Tabela. ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ przypadku D12B4. 
 

Nazwa 
Rozdziel- 
ŎȊƻǏŏ 

Klatka 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[%] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[%] 

.ƱŊŘ 
rotacji  
ǏǊŜŘƴƛŀ 
[deg] 

.ƱŊŘ 
rotacji 

mediana 
[deg] 

.ƱŊŘ  
skali 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

.ƱŊŘ  
skali 

mediana 

metadane 4096:2160 1 14 0.648   0,05  1,000  

D12B4S 4096:2160 1 13.868 0.642 13.520 0.626 0.062 0.057 1.000 1.001 

D12B4D 1920:1080 1 6.433 0.596 6.400 0.593 -0.100 -0.039 1.000 0.999 

D12B4D 1920:1080 52 6.429 0.595 6.200 0.574 -0.078 -0.066 1.000 1.000 

D12B4D 1920:1080 100 6.404 0.593 6.400 0.593 -0.022 0.007 0.999 0.999 

D12B4D 1920:1080 116 6.269 0.580 6.000 0.556 -0.048 -0.023 0.999 0.999 

D12B4D 1920:1080 192 6.295 0.583 6.000 0.556 0.011 0.010 1.001 1.000 

D12B4R3D 4096:2160 1 13.485 0.624 13.200 0.611 0.076 0.109 1.001 1.002 

D12B4 R3D 4096:2160 52 13.843 0.641 13.380 0.619 -0.013 -0.026 0.999 0.999 

D12B4 R3D 4096:2160 100 13.597 0.629 13.288 0.615 0.008 -0.017 0.999 0.999 

D12B4 R3D 4096:2160 116 13.664 0.633 13.400 0.620 -0.003 0.009 1.000 1.000 

D12B4 R3D 4096:2160 192 13.767 0.637 13.200 0.611 -0.183 -0.154 0.998 0.998 

 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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hƳƽǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 512B4: 

²ȅƴƛƪƛ ǿȅƭƛŎȊƻƴȅŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ōƱťŘƽǿ ǎǘŜǊeoskopii poprawne i zgodne  ƴƛŜȊŀƭŜȍƴƛŜ ƻŘ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ ōŀŘŀƴŜƎƻ 

ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ƛ ȊƎƻŘƴŜ z metadanymi ōŀȊȅ ōƱťŘƽǿΦ Widoczny na wykresie dysparycji pionowej ǊƻȊǊȊǳǘ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ 

ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ пY ƛ CǳƭƭI5 ƳƛŜǏŎƛ ǎƛť ǿ ŘƻǇǳǎȊŎȊŀƭƴȅƳ ǇǊȊŜŘȊƛŀƭŜ ŘƻƪƱŀŘƴƻǏŎƛ metody. 

 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy steropary klatki 1 Ȋ ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 512.п ōŜȊ ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ 

stereoskopowych. 

 

 

Rys. Widok anaglifowy steropary klatki 1 Ȋ ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 512B4 po korekcie ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ 

stereoskopowych ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜύ. 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ CI5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D12B4 bez 

ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘΦ 

 

 

Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ CI5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D12B4 po 

korekcie ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ 

naprawcze). 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƻƻǘŀƎŜ wо5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D12B4 bez korekty 

ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘΦ 

 

 

Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƻƻǘŀƎŜ wо5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D12B4 po korekcie 

ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜύ. 

 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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4.4. ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 5мо.п 

BŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ǇŀǘǊȊȅ ƳƻŎƴƻ ǿ ƎƽǊť ƭǳō ƧŜǎǘ ƳƻŎƴƻ ǇǊȊŜǎǳƴƛťǘŀ ǿ 
ƎƽǊť όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ мн-15px). 
 
Tabela. ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 513B4. 
 

Nazwa 
Rozdziel- 
ŎȊƻǏŏ 

Klatka 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[%] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[%] 

.ƱŊŘ 
rotacji  
ǏǊŜŘƴƛŀ 
[deg] 

.ƱŊŘ 
rotacji 

mediana 
[deg] 

.ƱŊŘ  
skali 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

.ƱŊŘ  
skali 

mediana 

metadane 4096:2160 1 19 0.879   0,05  1,000  

D13B4S 4096:2160 1 18.259 0.845 18.000 0.833 -0.039 -0.023 0.997 0.997 

D13B4D 1920:1080 1 8.353 0.773 8.160 0.756 0.052 0.061 1.001 1.001 

D13B4D 1920:1080 52 8.575 0.794 8.880 0.822 -0.021 0.017 1.002 1.001 

D13B4D 1920:1080 100 8.433 0.781 8.400 0.778 0.018 0.029 1.000 0.999 

D13B4D 1920:1080 116 8.174 0.757 8.000 0.741 0.028 0.050 0.999 0.999 

D13B4D 1920:1080 192 8.442 0.782 8.400 0.778 0.127 0.156 1.001 1.000 

D13B4R3D 4096:2160 1 17.941 0.831 18.000 0.833 0.041 0.046 1.001 1.000 

D13B4 R3D 4096:2160 52 18.037 0.835 18.000 0.833 0.021 0.058 1.000 1.001 

D13B4 R3D 4096:2160 100 18.049 0.836 18.000 0.833 0.043 0.095 1.002 1.002 

D13B4 R3D 4096:2160 116 17.957 0.831 18.000 0.833 -0.051 -0.066 0.998 0.998 

D13B4 R3D 4096:2160 192 18.199 0.843 18.000 0.833 0.014 -0.032 0.999 0.999 

 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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hƳƽǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 513B4: 

²ȅƴƛƪƛ ǿȅƭƛŎȊƻƴȅŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ōƱťŘƽǿ ǎǘŜǊeoskopii poprawne i zgodne  ƴƛŜȊŀƭŜȍƴƛŜ ƻŘ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ ōŀŘŀƴŜƎƻ 

ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ƛ ȊƎƻŘƴŜ z metadanymi ōŀȊȅ ōƱťŘƽǿΦ Widoczny na wykresie dysparycji pionowej ǊƻȊǊȊǳǘ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ 

ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ пY ƛ CǳƭƭI5 ƳƛŜǏŎƛ ǎƛť ǿ ŘƻǇǳǎȊŎȊŀƭƴȅƳ ǇǊȊŜŘȊƛŀƭŜ ŘƻƪƱŀŘƴƻǏŎƛ metody. 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy steropary klatki 1 Ȋ ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 513.п ōŜȊ ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ 

stereoskopowych. 

 

 

Rys. Widok anaglifowy steropary klatki 1 Ȋ ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 513B4 po korekcie ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ 

stereoskopowych ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜύ. 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ CI5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D13B4 bez 

ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ stereoskopowych. 

 

 

Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ CI5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D13B4 po 

korekcie ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ 

naprawcze). 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƻƻǘŀƎŜ wо5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D13B4 bez korekty 

ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘΦ 

 

 

Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƻƻǘŀƎŜ wо5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D13B4 po korekcie 

ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜύ. 

 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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4.5. ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 5мп.п 

BŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ ς ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ǇŀǘǊȊȅ ƭŜƪƪƻ ǿ ŘƽƱ ƭǳō ƧŜǎǘ ƴƛȍŜƧ όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ 

2-4px). 

 
Tabela Φ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 514B4. 
 

Nazwa 
Rozdziel- 
ŎȊƻǏŏ 

Klatka 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[%] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[%] 

.ƱŊŘ 
rotacji  
ǏǊŜŘƴƛŀ 
[deg] 

.ƱŊŘ 
rotacji 

mediana 
[deg] 

.ƱŊŘ  
skali 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

.ƱŊŘ  
skali 

mediana 

metadane 4096:2160 1 2 0.093   0,08  1,000  

D14B4S 4096:2160 1 1.805 0.084 1.440 0.067 0.071 0.072 1.001 1.000 

D14B4D 1920:1080 1 0.755 0.070 1.000 0.093 -0.026 -0.013 1.000 1.000 

D14B4D 1920:1080 52 0.749 0.069 1.000 0.093 -0.059 -0.016 0.998 0.999 

D14B4D 1920:1080 100 0.711 0.066 1.000 0.093 0.040 0.019 0.999 0.999 

D14B4D 1920:1080 116 0.811 0.075 1.000 0.093 -0.045 -0.032 0.999 1.000 

D14B4D 1920:1080 192 0.793 0.073 1.000 0.093 -0.004 -0.009 0.999 0.999 

D14B4R3D 4096:2160 1 1.565 0.072 1.440 0.067 0.077 0.066 1.001 1.001 

D14B4 R3D 4096:2160 52 1.663 0.077 1.440 0.067 -0.058 -0.039 1.002 1.001 

D14B4 R3D 4096:2160 100 1.556 0.072 1.200 0.056 -0.152 -0.136 1.000 1.000 

D14B4 R3D 4096:2160 116 1.543 0.071 1.364 0.063 -0.172 -0.168 0.998 0.998 

D14B4 R3D 4096:2160 192 1.421 0.066 1.200 0.056 0.014 -0.000 0.998 0.998 

 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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hƳƽǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 514B4: 

²ȅƴƛƪƛ ǿȅƭƛŎȊƻƴȅŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ōƱťŘƽǿ ǎǘŜǊeoskopii poprawne i zgodne  ƴƛŜȊŀƭŜȍƴƛŜ ƻŘ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ ōŀŘŀƴŜƎƻ 

ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ƛ ȊƎƻŘƴŜ z metadanymi ōŀȊȅ ōƱťŘƽǿΦ Widoczny na wykresie dysparycji pionowej ǊƻȊǊȊǳǘ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ 

ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ пY ƛ CǳƭƭI5 ƧŜǎǘ ȊƴƛƪƻƳȅ ǿ ǎƪŀƭƛ ōŜȊǿȊƎƭťŘƴŜƧ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŀ ƪƻǊȅƎǳƧŊŎŜƎƻ ƛ ƳƛŜǏŎƛ ǎƛť 

w dopuszczalnym przedziale ŘƻƪƱŀŘƴƻǏŎƛ metody. 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy steropary klatki 1 Ȋ ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 514.п ōŜȊ ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ 

stereoskopowych. 

 

 

Rys. Widok anaglifowy steropary klatki 1 Ȋ ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 514B4 po korekcie ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ 

stereoskopowych ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜύ. 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ CI5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D14B4 bez 

ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘΦ 

 

 

Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ CI5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D14B4 po 

korekcie ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ 

naprawcze). 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƻƻǘŀƎŜ wо5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D14B4 bez korekty 

ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘΦ 

 

 

Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƻƻǘŀƎŜ wо5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D14B4 po korekcie 

ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜύ. 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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4.6. ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 515B4 

BŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ǇŀǘǊȊȅ ōŀǊŘȊƛŜƧ ǿ ŘƽƱ ƭǳō ƧŜǎǘ ƧŜǎȊŎȊŜ ƴƛȍŜƧ 
όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ р-8px). 
 
¢ŀōŜƭŀ Φ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 515B4. 
 

Nazwa 
Rozdziel- 
ŎȊƻǏŏ 

Klatka 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[%] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[%] 

.ƱŊŘ 
rotacji  
ǏǊŜŘƴƛŀ 
[deg] 

.ƱŊŘ 
rotacji 

mediana 
[deg] 

.ƱŊŘ  
skali 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

.ƱŊŘ  
skali 

mediana 

metadane 4096:2160 1 -1 -0.063   0,03  1,000  

D15B4S 4096:2160 1 -2.043 -0.095 -2.000 -0.093 0.004 0.021 1.000 1.001 

D15B4D 1920:1080 1 -1.035 -0.096 -1.000 -0.093 0.045 0.040 0.999 1.000 

D15B4D 1920:1080 52 -1.000 -0.093 -1.000 -0.093 0.102 0.100 1.001 1.001 

D15B4D 1920:1080 100 -0.764 -0.071 -1.000 -0.093 0.110 0.103 1.001 1.000 

D15B4D 1920:1080 116 -0.875 -0.081 -1.000 -0.093 0.058 0.062 1.000 1.000 

D15B4D 1920:1080 192 -0.889 -0.082 -1.000 -0.093 0.076 0.080 1.002 1.001 

D15B4R3D 4096:2160 1 -1.757 -0.081 -2.000 -0.093 -0.007 -0.040 0.999 1.000 

D15B4 R3D 4096:2160 52 -1.743 -0.081 -2.000 -0.093 -0.084 -0.067 1.000 1.000 

D15B4 R3D 4096:2160 100 -2.084 -0.096 -2.000 -0.093 -0.093 -0.053 0.999 0.999 

D15B4 R3D 4096:2160 116 -2.266 -0.105 -2.160 -0.100 -0.087 -0.069 1.000 1.001 

D15B4 R3D 4096:2160 192 -1.792 -0.083 -2.000 -0.093 0.075 0.059 1.001 1.001 

 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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hƳƽǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 515B4: 

²ȅƴƛƪƛ ǿȅƭƛŎȊƻƴȅŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ōƱťŘƽǿ ǎǘŜǊeoskopii poprawne i zgodne  ƴƛŜȊŀƭŜȍƴƛŜ ƻŘ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ ōŀŘŀƴŜƎƻ 

ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ƛ ȊƎƻŘƴŜ z metadanymi ōŀȊȅ ōƱťŘƽǿΦ Widoczny na wykresie rotacji ǊƻȊǊȊǳǘ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ 

4K i FullHD ƧŜǎǘ ȊƴƛƪƻƳȅ ǿ ǎƪŀƭƛ ōŜȊǿȊƎƭťŘƴŜƧ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŀ ƪƻǊȅƎǳƧŊŎŜƎƻ ƛ ƳƛŜǏŎƛ ǎƛť ǿ ŘƻǇǳǎȊŎȊŀƭƴȅƳ 

przedziale ŘƻƪƱŀŘƴƻǏŎƛ metody.  

 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy steropary klatki 1 Ȋ ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 515.п ōŜȊ ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ 

stereoskopowych. 

 

 

Rys. Widok anaglifowy steropary klatki 1 Ȋ ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 515B4 po korekcie ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ 

stereoskopowych ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜύ. 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ CI5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D15B4 bez 

ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘΦ 

 

 

Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ CI5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D15B4 po 

korekcie ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ 

naprawcze). 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƻƻǘŀƎŜ wо5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D15B4 bez korekty 

ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘΦ 

 

 

Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƻƻǘŀƎŜ wо5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D15B4 po korekcie 

ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜύ. 

 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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4.7. ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 516B4 

BŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ǇŀǘǊȊȅ ƳƻŎƴƻ ǿ ŘƽƱ ƭǳō ƧŜǎǘ ƳƻŎƴƻ ǇǊȊŜǎǳƴƛťǘŀ ǿ 
ŘƽƱ όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ мн-15px). 
 
¢ŀōŜƭŀ Φ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 516B4. 
 

Nazwa 
Rozdziel- 
ŎȊƻǏŏ 

Klatka 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[%] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[%] 

.ƱŊŘ 
rotacji  
ǏǊŜŘƴƛŀ 
[deg] 

.ƱŊŘ 
rotacji 

mediana 
[deg] 

.ƱŊŘ  
skali 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

.ƱŊŘ  
skali 

mediana 

metadane 4096:2160 1 -8 -0.370   0,05  1,000  

D16B4S 4096:2160 1 -8.442 -0.391 -8.400 -0.389 -0.028 -0.002 0.999 0.999 

D16B4D 1920:1080 1 -3.981 -0.369 -4.000 -0.370 0.023 0.079 1.000 1.000 

D16B4D 1920:1080 52 -3.935 -0.364 -4.000 -0.370 0.056 0.081 1.001 1.001 

D16B4D 1920:1080 100 -3.889 -0.360 -4.000 -0.370 0.048 0.046 1.001 1.000 

D16B4D 1920:1080 116 -4.087 -0.378 -4.000 -0.370 0.045 0.009 1.000 1.000 

D16B4D 1920:1080 192 -3.951 -0.366 -4.000 -0.370 0.010 -0.028 1.000 1.000 

D16B4R3D 4096:2160 1 -8.244 -0.382 -8.480 -0.393 -0.070 -0.005 1.002 1.000 

D16B4 R3D 4096:2160 52 -8.391 -0.388 -8.600 -0.398 0.130 0.149 0.998 0.999 

D16B4 R3D 4096:2160 100 -8.216 -0.380 -8.400 -0.389 -0.001 -0.006 1.001 1.000 

D16B4 R3D 4096:2160 116 -8.476 -0.392 -8.640 -0.400 -0.113 -0.067 1.000 1.000 

D16B4 R3D 4096:2160 192 -8.079 -0.374 -8.200 -0.380 -0.059 -0.022 0.997 0.998 

 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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hƳƽǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 516B4: 

²ȅƴƛƪƛ ǿȅƭƛŎȊƻƴȅŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ōƱťŘƽǿ ǎǘŜǊeoskopii poprawne i zgodne  ƴƛŜȊŀƭŜȍƴƛŜ ƻŘ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ ōŀŘŀƴŜƎƻ 

ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ƛ ȊƎƻŘƴŜ z metadanymi ōŀȊȅ ōƱťŘƽǿΦ Widoczny na wykresie rotacji ǊƻȊǊȊǳǘ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ 

4K i FullHD ƧŜǎǘ ȊƴƛƪƻƳȅ ǿ ǎƪŀƭƛ ōŜȊǿȊƎƭťŘƴŜƧ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŀ ƪƻǊȅƎǳƧŊŎŜƎƻ ƛ ƳƛŜǏŎƛ ǎƛť ǿ ŘƻǇǳǎȊŎȊŀƭƴȅƳ 

przedziale ŘƻƪƱŀŘƴƻǏŎƛ metody.  

 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy steropary klatki 1 Ȋ ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 516.п ōŜȊ ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ 

stereoskopowych. 

 

 

Rys. Widok anaglifowy steropary klatki 1 Ȋ ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 516B4 po korekcie ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ 

stereoskopowych ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜύ. 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ CI5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D16B4 bez 

ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘΦ 

 

 

Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ CI5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D16B4 po 

korekcie ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ 

naprawcze). 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƻƻǘŀƎŜ wо5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D16B4 bez korekty 

ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘΦ 

 

 

Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƻƻǘŀƎŜ wо5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D16B4 po korekcie 

ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜύ. 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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4.8. ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 5нм.п 

BŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ƧŜǎǘ ǇǊȊŜŎƘȅƭƻƴŀ ƭŜƪƪƻ ǇǊȊŜŎƛǿƴƛŜ Řƻ ǿǎƪŀȊƽǿŜƪ 
ȊŜƎŀǊŀ όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ н-п ǇȄ ƴŀ ƻōǊȊŜȍŀŎƘ ǘŀōƭƛŎȅύ. 
 
¢ŀōŜƭŀ Φ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 521B4. 
 

Nazwa 
Rozdziel- 
ŎȊƻǏŏ 

Klatka 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[%] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[%] 

.ƱŊŘ 
rotacji  
ǏǊŜŘƴƛŀ 
[deg] 

.ƱŊŘ 
rotacji 

mediana 
[deg] 

.ƱŊŘ  
skali 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

.ƱŊŘ  
skali 

mediana 

metadane 4096:2160 1 8 0,370   0,02  1,000  

D21B4S 4096:2160 1 7.944 0.368 8.000 0.370 0.127 0.108 1.000 1.000 

D21B4D 1920:1080 1 3.516 0.326 3.800 0.352 -0.026 0.024 0.998 0.999 

D21B4D 1920:1080 52 3.687 0.341 4.000 0.370 0.150 0.140 1.002 1.001 

D21B4D 1920:1080 100 3.683 0.341 4.000 0.370 0.164 0.177 1.000 1.000 

D21B4D 1920:1080 116 3.871 0.358 4.000 0.370 0.031 0.035 1.000 0.999 

D21B4D 1920:1080 192 3.706 0.343 4.000 0.370 0.054 0.045 1.000 1.000 

D21B4R3D 4096:2160 1 8.099 0.375 8.000 0.370 0.153 0.143 1.004 1.002 

D21B4 R3D 4096:2160 52 8.001 0.370 8.000 0.370 0.123 0.122 1.003 1.001 

D21B4 R3D 4096:2160 100 7.996 0.370 8.000 0.370 0.169 0.186 1.000 1.000 

D21B4 R3D 4096:2160 116 7.913 0.366 8.000 0.370 0.127 0.112 0.999 1.000 

D21B4 R3D 4096:2160 192 8.258 0.382 8.000 0.370 0.212 0.229 1.002 1.001 

 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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hƳƽǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 521B4: 

²ȅƴƛƪƛ ǿȅƭƛŎȊƻƴȅŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ōƱťŘƽǿ ǎǘŜǊeoskopii poprawne i zgodne  ƴƛŜȊŀƭŜȍƴƛŜ ƻŘ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ ōŀŘŀƴŜƎƻ 

ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ƛ ȊƎƻŘƴŜ z metadanymi ōŀȊȅ ōƱťŘƽǿΦ  

 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy steropary klatki 1 Ȋ ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 521.п ōŜȊ ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ 

stereoskopowych. 

 

 

Rys. Widok anaglifowy steropary klatki 1 Ȋ ǳƧťŎƛŀ ǎǘŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 521B4 po korekcie ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ 

stereoskopowych ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜύ. 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ CI5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D21B4 bez 

ƪƻǊŜƪǘȅ ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘΦ 

 

 

Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ CI5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D21B4 po 

korekcie ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ 

naprawcze). 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƻƻǘŀƎŜ wо5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D21B4 bez korekty 

ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘΦ 

 

 

Rys. Widok anaglifowy klatki м ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƻƻǘŀƎŜ wо5 Řƭŀ ǳƧťŎƛŀ dynamicznego przypadku D21B4 po korekcie 

ŀǊǘŜŦŀƪǘƽǿ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿȅŎƘ ƻōƭƛŎȊƻƴȅŎƘ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƴŀǊȊťŘȊƛŀ 5ƛǎǇŀǊƛǘȅ /ƘŜŎƪŜǊ όƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛ ƴŀǇǊŀǿŎȊŜύ. 

 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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4.9. ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 522B4 

BŀȊŀ ǊƛƎŀ п ŎƳΣ ƪƻƴǿŜǊƎŜƴŎƧŀ ƴŀ ŘǳȍŜƧ ǘŀōƭƛŎȅΣ ƭŜǿŀ ƪŀƳŜǊŀ ƧŜǎǘ ǇǊȊŜŎƘȅƭƻƴŀ ōŀǊŘȊƛŜƧ ǇǊȊŜŎƛǿƴƛŜ Řƻ ǿǎƪŀȊƽǿŜƪ 
ȊŜƎŀǊŀ όǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ƻƪΦ р-у ǇȄ ƴŀ ƻōǊȊŜȍŀŎƘ ǘŀōƭƛŎȅύ. 
 
¢ŀōŜƭŀ Φ½ŜǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 522B4. 
 

Nazwa 
Rozdziel- 
ŎȊƻǏŏ 

Klatka 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

[%] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[px] 

Dysparycja 
pionowa 
mediana 

[%] 

.ƱŊŘ 
rotacji  
ǏǊŜŘƴƛŀ 
[deg] 

.ƱŊŘ 
rotacji 

mediana 
[deg] 

.ƱŊŘ  
skali 
ǏǊŜŘƴƛŀ 

.ƱŊŘ  
skali 

mediana 

metadane 4096:2160 1 11 0,509   0,09  1,000  

D22B4S 4096:2160 1 10.473 0.485 10.368 0.480 0.165 0.178 1.000 1.000 

D22B4D 1920:1080 1 5.095 0.472 5.000 0.463 0.132 0.167 1.000 1.000 

D22B4D 1920:1080 52 5.064 0.469 5.000 0.463 0.213 0.217 1.001 1.000 

D22B4D 1920:1080 100 5.044 0.467 5.000 0.463 0.171 0.162 0.999 0.999 

D22B4D 1920:1080 116 5.253 0.486 5.000 0.463 0.162 0.159 1.000 1.000 

D22B4D 1920:1080 192 5.141 0.476 5.000 0.463 0.166 0.169 0.998 0.999 

D22B4R3D 4096:2160 1 10.816 0.501 10.656 0.493 0.166 0.216 0.997 0.998 

D22B4 R3D 4096:2160 52 10.854 0.503 10.800 0.500 0.191 0.207 0.999 0.999 

D22B4 R3D 4096:2160 100 10.784 0.499 10.800 0.500 0.130 0.120 0.998 0.999 

D22B4 R3D 4096:2160 116 10.774 0.499 10.656 0.493 0.105 0.131 0.998 0.999 

D22B4 R3D 4096:2160 192 10.882 0.504 10.848 0.502 0.146 0.155 0.999 0.999 

 

 



/±Φw!tмо wŀǇƻǊǘ ŜǿŀƭǳŀŎƧƛ ŀƭƎƻǊȅǘƳƽǿ ƪƻƴǘǊƻƭƛ ƧŀƪƻǏŎƛ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊŀƵ Řƻ ƪƻǊŜƪǘȅ ǎǘŜǊŜƻǎƪƻǇƻǿŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ŦƛƭƳƻǿŜƎƻ 
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hƳƽǿƛŜƴƛŜ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 522B4: 

²ȅƴƛƪƛ ǿȅƭƛŎȊƻƴȅŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ōƱťŘƽǿ stereoskopii poprawne i zgodne  ƴƛŜȊŀƭŜȍƴƛŜ ƻŘ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ ōŀŘŀƴŜƎƻ 

ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ƛ ȊƎƻŘƴŜ z metadanymi ōŀȊȅ ōƱťŘƽǿΦ Widoczny na wykresie rotacji ǊƻȊǊȊǳǘ ǿȅƴƛƪƽǿ Řƭŀ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŎƛ 

4K i FullHD ƧŜǎǘ ȊƴƛƪƻƳȅ ǿ ǎƪŀƭƛ ōŜȊǿȊƎƭťŘƴŜƧ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǇǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŀ ƪƻǊȅƎǳƧŊŎŜƎƻ ƛ ƳƛŜǏŎƛ ǎƛť ǿ ŘƻǇǳǎȊŎȊŀƭƴȅƳ 

przedziale ŘƻƪƱŀŘƴƻǏŎƛ metody.  

 

 
























































































































