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W ramach realizowanego studium zaproponowano algorytmy wykrywania dysparycji pionowej, rotacji oraz
rozskalowania stereopary. Zastosowanie opracowanych metod w komercyjnych projektach wymaga
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2.1. Algorytm obliczania punktowej korelacji stereopary
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wynika z wsttpnej selekcji reprezentatywnych pikseli obrazu wykorzystywanych w procesie analitycznym.
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FAST (ang. Features from Accelerated Segment)
BRISK (ang. Binary Robust Invariant Scalable Keypoints)
HARRIS (ang. Harris Affine Region Detector)
GFTT (ang. Godsekatures To Track)
ORB (ang. Oriented FAST and Rotated BRIEF)
0 MSER (ang. Maximally Stable Extremal Region)
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0 BRIEF (ang. Binary Robust Independent Elementary Features)

0 ORB (ang. Oriented FAST and Rotated BRIEF)
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0 FREAK (ang. Fast Retina Keypoint)
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2.2.1. Dysparycja pionowa stereopary
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2.2.2. Rotacja stereopary
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oraz maksymalnych) rotacji punktowych uzyskarh w procesie obliczeniowym.

2.2.3. Skala stereopary

Wyznaczenie pukdiowej skali stereopary wykorzystuje analogiczne mechanizmy obliczeniowavsBim
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2.2.4. Sekwencja obliczeniowa
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wygenerowaneg & Y A { A F2N¥YAS GFoStEA T 6A SN 2DRIKSz wydikadd NI o
zapisywanyjess S gallT1lySe 6 12YSYyRIAS t21FtAllFO2A gea2l OA24S
FRAME| POINTy AVERAGE AVERAGE SD MEDIAN MEDIAN AD CENTYL 70

VERTICAL |1 81 17,5733 1,27435 17,4 1 20

ROTATION |1 83 -0,4923 0,358845 -0,44639 0,20628 1,50835

SCALE 1 84 1,00064 0,00411 1,00013 0,002701 1,01039

VERTICAL |2 85 17,5873 1,32488 17,8 1 20

ROTATION |2 80 -0,4418 0,361876 -0,4261 0,230658 1,22633

SCALE 2 81 0,999617 0,005338 0,999512 0,004124 1,01021

VERTICAL |3 85 17,6456 1,37199 17,8 1,20001 20

ROTATION |3 80 -0,42014 0,33508 -0,4134 0,199925 1,35338

SCALE 3 91 0,999402 0,004882 0,999294 0,003872 1,00861

VERTICAL |4 84 17,7114 1,34131 18 1 20

ROTATION |4 84 -0,55255 0,280815 -0,53056 0,193714 1,1991

SCALE 4 75 1,00008 0,003959 0,999534 0,002381 1,01105

VERTICAL |5 84 17,7029 1,43276 18 1 20

ROTATION |5 84 -0,5363 0,301791 -0,51119 0,201082 1,08452

SCALE 5 81 1,00072 0,005282 1,00044 0,00428 1,01303
Tabelat NI 8 { OBRKAH S RI Al Ol y kapisahek & LILINRA § &z iv& § DHolgjiyabkiatels Rt | LY

ol RFyS32 YI iSNARF Odzd
2.3.3. Dobre praktykpracy zaplikacpdDisparity Checker

f 'Lt ALFO2lr [/ AYSYlF +AaAzy C22GF3S al yFr3ISNI5AaLI NR{Ge
TrLraeslysS an ¢ 11 RIE$S2YSFRET AMINHZDOEKR YABWNRYSEKNXD b

T OASd1F sec2l OA246F LXATFO2A adDFIYyRSRE12HBYR2ORY I bl
nazwyd t NI @1 OFR2¢2 2STtA (SaiddzeSye YFGSNAIFO 2 yIT gAc¢
6 yIFT6AS 5no.n53% G111 loe geyAlR O20¥| 2RLBYASRY

yIRLAA&AGSGI D& &At
T 2a1llTlyS 28aid 2all 026l yAS arve 20t A01 SyrzegSe
12YLHzSNE 6 2 YA&1AS Y208 20tA01Syaz2zsS2 O6LINROSE2 N
ustawienie parametrgi 0 A2 6@ 20f AOI SyA2680K0O yI Md® %l LI20oA ST

GNI 1 OAS LINI SEAOT YAl gAat1ailSe At21T0A 1€FdGS1 YI &SN

gl 2SYyAasSo
12VYL

2.4. Celeprzeprowadzenidadaniad SNE FA {1 O 2y S¥2 NR# IRT A€ 3
Disparity Checker

t N2POSa LRgaldlolyAl YFGSNAFOdz Nk 26&8YAlFINRgS3I2 alolRIE

St gz LROITNgaile 2R LINBa2S G266t YAl a0Sye aiSNBz2alz2

L1232 GLINRRdzl Oe2ye@0OKXI LRLISOYA2YS a08NBe & 62 LI261SNERE A B2 36 2 IN

L2gaidl gl yAS NsdyS3I2 NRBRIlI2dz NISTFE|1ilss &GSNB2LI NBE ¢

AT 801AS NBIF3A246FyAS dzvy20ft AgAl 20HO A a2 (ING G I ANTB2H1E (RN
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L2 6SNEBETFTALFO2A dzadl 4ANS A OIASa (ilSedz 3B YYESENSRASSITPA | RRYQA 2 6 &1
korekty na dalszych etapach postprodukcyjnych.

hOSyl 211271 OA 20Nl Tdz aGSNB2a12L2¢S32 gevYl3alr LINTe3dz2d2c¢
dzY20t A6Al 2Nn0@O0OK 6@ 1 NRBOAS LRaINIYSIEGK v 20t O NASHI Y Alls &
funkcjonalnych R f | FLX A1 F OcaAl | B2y (i N\PiereoSRapeNg 28@aponodano  algorytmy
geINEBGI YAl RealLINBO2A LWA2y2S2r ReaLl NBO2A NBGF O2A
opracowanych metodbliczeniowycls 1 2 YSNDe&@2y e OK LINR2S il OK geyYl3ar 01 S
S f dz GarenNDSRBTI02 ylaYyASa LRLNIéy2i 06 3IASYSNRsGIFyeOK NX
GAFNRBI2RY 21T OA geyAiss Rfl NroyeOK LINJ &Ll Rls6®
/ StS &l O1 S35026S o6 RIFYAILY
1 961 tdzr 02l Fft3I2NRBGYsg 20Sye 211271 C
o tNISGSait26lyAS LRLNIXgsgy21 OA geé
LA2y25S2s NRGI O2Ax Neialltzgl
o 2SNETALL OEI g1 +2SyySaz 2 RR
separowane/obliczenia sekwencyjne.
o hall 026 yAS KASNI NOKXNB) OrNRYy He 8y BENE2 8P 2 IR 66 OKF

YIEGSNRI Odz &G SN
)\15@ ISYSNRGI ye&c¢
Al 1EFGTA &GSNB:
I

A
3%
y ~
Al O& g bbbfickdnia 0 Ot R3¢

o 28SNETFALLFO2F LRGNI Soe TlLadz2az2él yAl 21yl LINJ Sadz
f  AnalizadoboruLJ- N} YSGNk 6 6S21 OA26e 0K | f3I2NBilYsgs 20Sye 2l
o tNISiSadtz26lyArsS a1dziSOTy210O0A Ff3I2NRBlGYsgs OInai
obliczania korelacji stereopary.
o 2SNEBETA]L O2I LR LN gy21 OA ode&yAilsse o 1LftSdoy210;
przesuwnego.

o t206ASNRIT SyAL 53 Sy SINRASEH WRIOK 6 & WR{ sRd A Paklége 1 Say A S
YFEGSNRIF Odz 6S21 OA246S5320
1 t2Nk oyl yAS Tdz eI WyQ@ROKEF ME i REE BT YA NBFSNByoOeaySe
filmowania w 3D
o hOSYl LRLINIéy21 OA se&yAiAises 3ASYySNRslyeOK LINJ SI
281 1 026l yeOK 601 ST yArASe s@loMt 3/l @K NINT 2NB RIS By A0
Y I (i § NAmothahszredlizofvanych na potrzebszorcowejo | T &  GsBréoRapavych

3. Metryka badania

96t fdz- 02 Ff3I2NBlYsgs 12yaGNREA 2F 121 OA YIGSNRI Odz a3 SNB
TFT6ASNI2nN0S32 20NIXT & GNB2H@YAINRBGS 2NIT AYyF2NXIEO2S 2
A0SNB2LI NEd 5280t LIS ortiT & RIyeOK TFEgASNIra2n ¢ 3I0spySe
LINI SLINP S RT 2ye LINJI STtNDR 1T+F&a2056 YAS dzY20ftA6A0 yI  dz

OKI NI} {iSNET dzandevYAr &At NB2LDAR PoRBRRIT gNIIT 30 (I26LIgAEYE]
2LINF 0261 y2 oFit RIFEIye&OK YIGSNAIFIOUsg aidl GedlyeOK, 61 Rat O
THLEFYy26FyS A 2 &déskoppa yS 60t Ré aidSNI

—)
s

31.all i SNAI O o6FRIgO

9¢l fdzt O2F +f3I2NRBGYss 20Sye 21121 OA YIFGSNRI Odz aGSNB24&1
(zbioru testowegdl 6 A SNIF 2NnO0S3I2 20NIT & (GNk2seYAFINRBGS 2NIT AyTF2N
g NI YIOK RIyS2 o6l RIyS®2s tafilBRB RLIVROK 2AALT 58S aGSNB24a1] 2
30s5¢6yS2 YASNI S YSGFIRIFYyS Re2NREOSLINDSI RRezyd NRRBESILDR y 2 b
badawczych nieR2 & G IYNDIT SENR  Os 6 1T RIFEye@YA &iSNB2a12LR26e 0K OKIF N
g NI NRGAD2A 0 NRaia GENB21LN INBal y2A T & A Ditriedy plocesul2wabiaci | 8 Y |
2LINF O2¢6l y2 al Y2RTIAStyAS olit RFEy&aOK YIFIGSNALFIOsgs &GS
ReEYIlIYAOT yeOK o6FAfYeo dz2td TF6ASNI2Nn0e0K AYyT2NXI O2t 2
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steroparacte t NI 8320261 yI ol TRY A NI G(NSNRAYFZXNPORY 826 1{FXYOAY | 028 |
stereoskopowego.

alGSNAIF D o6IFRIFIgOl & adGly2eAirve FAEtY26S Yl G§SNhoheped &0GSN
NEFSNBYO&RYyS2FHL Y26 b PAL dz2 tbOANI toRsl Adl  LaNER|22SNd GBAaSH dzayWd S v 2
21dzf 23aINF FAOT yNs St S| (icNBARIYZ Fited ZRMOSEN A X Ki N2 LINBSTFSNS vy
21217 OA LINPRdzl O2A FAfYs g A IASNI 1 2YLzi SNRg&OKE

Y2Y(UNREt 26l yS oOtRe ai 2a412LAA 6 O0FRIYy&Y YIGSNRITES
g1 2SYyeOK dzadGl gASZz | Eusty NNBA [ TEdA T £ 22BN Y RSN | {Oldz 6 |
wR271dzYSyOAS at YWodw! t no f NBFTSNByoOeacySea ol & o0OtRs
DoraportuRSR& 126 y2 LINJ & LJ RI A OKLF NI | G SiimBwaniass®rtre6dpoRrdgd 1 O RS
g6 allttir sallldendsSa yI Y20tAg21 06 2S5S32 & HRBARs| YAl

ITylFr2Rdz2S &aiAt ¢ ¢lF6StA HOD

SNEB
| zS

Parametry filmowycty I G SNA | O3 ¢

i stereoskopowyciR 2 o6 Rl Z LJ2 N&¥

[FAmEaramr, a |BEUNBSIYAI O0OtRss &l
- - A e

7L F# ¥k al GSNAF O adGraeolyey

A T T w21 RT A St 0i6@pikseli n n

] [ - 1 Format TIF

f DOt oAl o0AdG261FY ny

1 :
%\ L I 2t dydadicze (footagez kamey:
5 O dabizeit OA |

: . A .mMcbH 11
Sfllr?owanajgat OAAS,Y, A ] o w2l BT AdkE O1 21 &
MG2NIT YASOISY 6 54 Eormot R3D
A0NRye G8tys3z2 LI yds )
1F € Ao NI|ONB3AM NB Yt 1} V] Yitrapkathdala yb a

= =4 —a 4

Yol G NJ & YdzasSl 28NIFA ILING VS RY| | 2 t dyriafdicze (postprodukcja):
ge OAD3Il g2fy2 NIt | 1 50d232716 dz2t OAlF wma
1FYSNED® ¢CNI eYl 2D ge| T w21 R1 ABIDOT 21 &
sekundy. A A -~  Format mov
2@ 3SYSNRGlIYS o0O0twRe a .
NEBY&Y Vil (it dSyAdz T vythaplathbala yl a
1 dysparycja pionowa stereopary . Ot Ré aiGSNB2a12LRsS
1 dysparycjaotacji stereopary w dysparycja pionowa stereopary
9 dysparycjaozskalowara stereopary w rotacja stereopary

() skala stereopary

Tabela1S a0 6ASYAS LI NFYSiIiNFS YIGSNRI Odz 6F RIFgO1 S320¢
2 sl RFyAdz A 184Gl 6hvEgidntno NEY 2 NRBRPBEVN 2 Yo Ay 028 | NI
stereoskopowego. W badaniu wykorzystafié & (i t LJdz2 D OS LINJ & LI R A

A A

3254840 6ASYAS LINJ &LI R1is¢6 NBFSNByoOeayea/(
Disparity Checker

Przypadki ddadanial 2 8 i vé ¢&oNIFyS 1T NBFSNByoOezacySe o6l & 00t R3S

3D (CV.SUDC Stereoscopy Undesirable Disparities Collsetiof G kglekgg 0 | y Rl NR2ge& OKX | £ S

AG2LAdz yFAAESYAlL 6YHOes I NBRYAS RdD&0T o Wezskis dzadl 6
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cechuje 4 centymebwy rozstaw kamer na riglustrzanym (baza riga)s 02 2 S apizypadliema G & Y

NBIfATFOeayey Rfl o0ftA&81A0K A T NBRYAOK LXIFysg FAfY2gecC
wSTSNByOeay$S ¢ HNBRAT @ |I2NIba&Exeabiys/BR2 1 5 6  préwvedd Bk dia
pojedynczjklatkizdze t OAl &G+ &80T yS32 . 6¢AFTyYnY nndpcEnmMecn LIATEASE AU
WE NI 21 OA Yy ASLI20dNRUINGeOK RR &L NISTGENSYRI I Y R YIKOT 2y S T LR
g1 3ft RyS3a2 LINI SwidayUAst (OSANS 2 LININB S 3l 3t t RSY 86532 gAR21d
ITFY2RSt 26 ye@OK dzaAlGl 6ASZ NARAIL RfIl dzZ @alltyAl 21NBIf2yeéc
61 NIG2T OA ReéeaLl NBO2A LRTA2YS2 O60E 20FaB4dIZON (6 N2 Niyayse O
referencyjnych

Y2y OSLI0oal gl ylF Ol FyAl 41 NI20BDAt yY¥BLIADRRBEYYOOKRS & EIE KIR
transformatach prawegowidoku ¢ OSft dz 1 yA6St 261 yAl o0fdzo 6 (GNHzZRyeOK L
L2 0O20SYy Al 1tdz01 268 0K 20AS1lssd 2&12NI eadly2 yIadt Lidze
widoku:

f Dopasowaniepionowe (y offset)¢ wyznaczoe2 I 1 2 &+ NI 21 6 LINdidSkawdpioki¢ vOA | LINI |
OStdz 6BNBSYIYAI LRO20SYAl widdkudy 24 S\abeekly mbrdwef RSY f
(dysparycji pionowejp & T y I OT Fy2 ¢ LIA1aStlOK=Z 6 NRITRTASEtOT 21 OA
(4096 x 2160 px).

17 21 NJJZ‘I Iyl 0T oNI1 12yASOwidial OA LINJ Sadzy At (
f 21 NI21 O0OA R2RFGYAS 21yl O1 I 2 widdkeRy2A SGTNE2H 6 LIN
f 2FNI271 OA dz2SYyS 21yl Ol F2n wdkia SO ye@l1 6 LINT S

 Zeskalowane (scale)cwyznaczon2l 1 2 6 NIi21 6 LINI WidoRub t DBE yZA b e NBB ¢y S
gASEt 121 OAwidekad 23 aNTi22 OA R @ Zosdachmidaviprocertdddb2aoyt 2yYAALS NI/ S 2
zmianyd T SN2 1 2 1 O pravlegoawvileka | ATt GRS |lekgs obrazu.

T 2 NG el 27 yEOTF oNF ]l 12YASOTy21 OA altt26!
f 21 NI21O0OA Bmamx: 21yl Ollean 12yASOTy2i06 LRSAT
T 2FNG2TOA smnm: 2Ty OTllen 12yAs0iy2is6 1T YYAS

f Dopasowanie rotacji (rotation) ¢ wyznaceno 2+ 1 2 & NG 2T 6 2 dviNdkOWB gelul  LINJ & ¢
GNE SYIl YAl LI2020SYyAl 1NG268BRSH] AoNREYz BS6FRBABDO
OLJzy 1G4 LINJ SOAE ONFK 2 LIORK S R B &yt QBogi @Ag | N®2G 602340 2 LIy A | OK
LJ2 O 2 adBofvdgblewegowidoku.

f 2 NIz &1y Ol 60N}l 12y iob&iy2l OA 20N udz LJN.]
f 21 NI2T OA R2RFGYAS 2TyI-C)TI80 12yAS0OT y2 E
NUzOKSY 6a1l1356S1 1TS3IFNF 060600

T 21 NI271 Or dz2SyyS 21 ylLFOoilen 12yASOly2i06 20N
NHzOKdz a1t Ts56S7 1 S3AFNI 60060
hall O26FyAl 61 NI2T OA yASLRONDRIyeOK ReaLINeO2A ¢ ads
gel2ydz2nd ylaidtLdznoS Oleyy21 OAY

1. hii 2Nl SyAS LX Aldz 20N T dz £t S$S6S32 yI 4FNEGGAS ¢02d

2. ' YASAT OT SyAS LKt Aldz 20Nr1Tdz LINIgS32 o06ST LIR2T NBRYA?Z2
wygenerowanej nowej warstwie).

3. Akceptacja Umieszczenia (Enter).

4. %YAL Yyl GNBodz YASATIFYAlL 6FNRiGS Yyl hRSa2YA2ZI 1T YNEC
g1l 2S8SYyyS3az2 11RR020SyAl RSOIFtA g1 3ttRSY AAS6AS 6 20N
5. t2gAt1al SyAS 6AR21dz 6 OStdz 68S1a0NIK2gFyAlF RSOl A
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VAT UANNENNN

LR N

Rys. Przygotowany diszacowanig/ A SLI2Z 0 DRI y@ OK RealLl NBEO2A gAR2]

6. | NUzZOK2YASYAS (NBoOodz 9R&@0O2A A LINBOSRdzNE
tAOT 026@YA LI20V20SYyAl gL NBRGE 1T LINIgseyY 20
Celem transformaciji jest jak najprecyzyjniejsze spozycjonovtabiiey z warstwy prawego obrazu nad
GrotAON 1T 86532 20NITdzd tNIie LISOyey R2LI &z2él yAad
g1 2SYyeOK L12020SZ LRYAtRI @ GeYA &akyvYeyvYiA StSyYSyialry

DU B S I e

wedad 2AR21 adaSNB 5 FLIX ALl O2A tK20d2aK2L) L2 OGNy
kalibracyjne;.
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LIa26l yA

7. 2 NIi21 OA GN¥Xya¥t2NXYlI O2Aa yASiotRy&aOK R2
Gt TS TYRA i t2ye oK

1FHEAONI QedaySea Yzzoayl 2ROI @i
Zobacz rysunek:

Plik Edycja Obraz Warstwa Tekst Zaznaczanie Filtr 3D Widok Ckno

W0 X: 204800pi A ¥Y: 1051,00pi Sz 100,00% G W: 100,00% < -009 °

D22B4S_L.tif @ 78% (D22B4S_R.RGB/16#) *

wead {S102F LINIFYSGNFG GNIyaTFT2NXYIO2A gl NalGGE LINI gS3a2

8. 281yl OTIFyAS yASLIRONRIye&OK ReaLl NBO2A LIRROI I A& LNNEP
St SySyilis¢g GlotAade 1LftAON OeaySay
1 Punkt obrotu warstwy prawej ustawiang 1 NP R1dz IS2YSiNROI yey GS2 4t
OSyiNrtySa LRTeO2A ylI LASNBaliey gailliyaildz LI NFY
g NBRGGE LN} gS2 dzadl gAl 6 NI21 OA Rfl 2S8S32 Lkl e&odai
px iy:1080 pxgko bazy dla transformacji.
T 2FNI21 06 ReaLlI NRO2A LWA2y26S2e 6@ 2FFasSio (2 NbBOYAC
g NBRGGE LINF 6S32 20NIT dz I LRO20SYAl o601 26832 &Ywm)

o WSTtA @YEEEE 2S&ai B 2R o6lil & &Ymnyn (G2 12NB]
20N Tdz ¢ 3IsNY o
o WSTfA B@YEEEE 2S&ai f 2R ol1& &yYymnyn 2 12NB]
20Nl Tdz 6 Rs500®
f 2 NI21 6 ReaLI NeO2A &al1tftz2é6lyAal o60aldlfSo G2 41 NG2T ¢
201 LI NI YSGONRB o0e0vée T 6ANI I yS

|
-yS Giyo T YASYAIL e art
f 2 NI21T6 ReaLI NBO2A N A

2 ONBUGIFGA2Y0 (2 6F NIL2T
OA R2RIFGYyAS 21y
7] U

Ol Fen 12yASOly216 206N

6 &1 5S1 1 8S3FENF 6060
o 2| NI 2 A dz2SyyS 21T ylLOilen 12yASOly2i6 206Nk O
a1 k1 0060 @

&
t NI eatdlr YS
Y LINI 601 @ YA
LJ2 & 4 LINR Rdz] O

F 68t AOT FYAF A 12YLSyal 02a yASLRZONRIEY
56 AGSNB2al2LR 680K 6 FLEALFOSA 5F+A
Rt I e®skaporvgch. dMEddyky bazujs Naitrar®fermacjdchi @olalnych

[§e)

5681 183N 600
1v
R
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OFrovS32 (1FRNHz A yAS 12YLSyadzeS TyAasSiailarodsSz t211tyeo
NBE2SaiGN)I O2A aitdSNBz2a12LRgS2 oyLd TyAasSitaldroOSyAl £ dzad N

Tabela2d 2 | NIi21 OA 2all 0246Fye@OK |NISTFI(lilse aitSNB2aiz2LR2ge
OYSGIRIYS o0FRFY@OK IINISTFI{ls60
2} NIG2T OA 00t Rs ¢
Y S (i 2d8pAsowaniavarstw
RPN I P Ay Ll
przypadku 00t Rdz NBTFSNEByOe - »
Dysparyqa . U_I_”JF  ODR
pionowa rotacjl
[26]
[px] [deg]
baza riga 4 cm, konwergencja 0
D00B4 (brak konwergencji kamery ustawione 4 0,00 100,0
Nk gy2t S3t So
oFTF NRARIAL n OYI 12Y6é
D11B4 tSélF 11 YSNI LIGNI & f 7 0,04 100,0
60 LINJ S & dzy-apk)OA S 27
oFTF NRARIAL n OYI 12Y6é
D12B4 tSol 11FYSNI LI GNJ e 14 0,05 100,0
2S84l 01 S seodSa -8px)INJ
oFTF NR3IF n OYZ 12Y9s
tSol 11 YSNI LI GNJ e
D13B4 Y20y2 LINI SadzyAtdl o -| 19 0.05 100,0
15px)
oFTF NRARIAIL n OYI 12Y4]
D14B4 fSgF 1FYSNI LI GNI e ¢ 2 0,08 100,0
6 LINJ S & dzy-4pk)OA S 2 7
oFTF NARAIL n OYI 12Y6é
D15B4 tSélF 11 YSNI LI GNT @ -1 0,03 100,0
28al 01 S yAodSa2-8pxLINI
oFTF NR3IF n OYZ 12Y6
tSol 11 YSNI LI GNJ e
D1684 Y20y 2 LINJ S&dzyAt Gl 6 8 0.05 100,0
15px)
oFTF NR3IF n OYZ 12Y9s
lewa kamera jest przechylona lekko przeciwn
D21B4 R2 galliTs6S1 1 S3l-Mpx 8 0,02 100,0
naz o NI S0 OK (I of
oFTF NARIAIL n OYI 12Y6
lewa kamera jest przechylona bardziej
D22B4 LINI SOA6YAS R2 g&aills 11 0.09 1000
ok.5y LJE yl 26NJ Sol
oFTF NRARIAL n OYI 12Y6
lewa kamera jest przechylona mocno
D23B4 LINI SOAsyAS R2 gaills 14 0.22 100,0
ok.12mp LIJE yI 206 NJ S0
oFTF NRARIAL n OYI 12Y6é
lewa kamera jest przechylona lekko zgodnie
D24B4 galtiséll YA T S3I N&pxdal 3 0.04 100,0
20NJ SO0l OK (Gl of
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ol T NARIIF n OYI (1 2VY§6
lewa kamera jest przechylona bardziej zgodr
D25B4 IS galilTsell YA 1T S38m 2 0.08 100,0
yI 206NJ SolF OK (it
oFTF NRARAL n OYI 12Y#é
lewa kamera jest przechylona mocno zgodnie
D26B4 galtTisell YA 1S3 N¥5po 2 0.18 100,0
yI 206NJ SolF OK (it
oFTF NRARIAIL n OYI 12Y6
D31B4 lewal  YSNI 2RadzyAt Gl f 6 -0,04 99,5
na lewej kamerze mniejszy o ok42x)
oFT 1 NARIIF n OYI 12VY§6
D32B4 £t Sl 11 YSN}I 2Radzyat il 6 -0,04 99,2
na lewej kamerze mniejszy o ok8%x)
oFrTF NR3IF n OYZ 12Y9s
D33B4 tSel 11 YSNI 2RadzyAt 5 -0,10 98,6
na lewej kamerze mniejszy o ok.-12 px)
oFTF NAIIF n OYI 12Y6
tSélF 11 YSNI LIGNI & f
D41B4 2-4 px i jest przechylona lekko przeciwnie d 16 0.21 993
gall1s6S1 1S3l |
oFTF NR3IF n OYZ 12Y9s
tSol 11FYSNI LI GNJ e
D42B4 g & O 8Px i est przechylona bardziej 28 0,39 99,7
LINI SOA6YyAS R2 641
oFTF NR3IF n OYZ 12Y9s
D43B4 8ot 1FYSN: LGN & 50 049 | 997
g € 0 SB pwi fest przechylona mocno
LINI SOAsyAS R2 g4\

3.3. | 2 tdyramiczndr { I OF R yeOK LINJ elJr R1{s5966 NBTFS
1 2 O0lRFYAdz g812NJeaidly2 Rgl TSaidlse FAEtY26@0K YI
L2 0 Sy 02l t y &yRorzysgadid wipsoeki€®pkodukeyjnym filmu 3D:
f Footaged ST LI21T NBRyA2 1T ©1Y¥YKNBNNMNEE SHENBEHNOE OK2T OM NB2Sal
postaci natywnej- pliki *.R3D
f Dynamic_Anaglyph transkodowany do formatu FHDY Il G SNA L+ O 05 6 (GNBOAS |y
ReEYylFIYAOT yeOK ¢ LlRadGlIOA LIEA|s56 FoY2Q J2i6268 0K R2 2
3.4. MetodykaocenyR1T A OF YAl | 32NEBGYs g | I AYLX SY
hOSyl LIBR2LINI 6y21 OA RTIAFOFYAlL ft32NBiGYsg :YSi2Re RfLF {1109
1 hOSYyAS &delGdz O2xA geal OA2 g SparydanadlifieM®)A dz 2 ALt ye GA
1 Analide L2 LINJ gW2dtOMg S2 {1 2NB1ABY SWR s LIFRDEI NES d2diSyits 6 6
obraai g & 21 Qd(ahamFafter).
1 2SNETA]LFO2A 41 NIi21 OA g yeKatees LINIJ & (12NB102S yI LkRe
T 2SNETFA]FO2A 4 NIi21 OMybmgyghklateach LINJ @ 1 2NB1OAS yiI
1 2SNETALIFIO2lI ailorfy2NPRARBAGHDS R DAdzI 4 SDYAA DA S 2RP
T t2NFoyLFYAl dd e&ailyeoOK 4 WEFRNBBs s YSIilIRIFIy&YA ol1e@
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| Syidl 02l geyAis¢ ol RIYAI 6&0N
= K T L2Y20nR yI NIt

SchemalJNB T Sy G O2A 6@y A | baslanégtpRypabikulstt RE | A At ORS@ER &Gt Ldz2nOe O

1 %oA2NOI I GFroStl péyAisg REIl LINJ &Ll R dz
DysparycjiDysparycj|Dysparycj|iDysparycj{ . ORIl . ODI o0l o0l
Nazwa Rozdziel Klatka pionowa | pionowa | pionowa | pionowa | rotacji rotacji .skali .skali
ol 21 I NB R| T NB R| mediana| mediana| T NB R| mediana

[px] [%] [px] %] [deg] ey | ) 0o B s

metadane|4096:216( 1

DxxB4S [4096:216(] 1

DxxB4D [1920:108(] 1

DxxB4D [1920:108(] 52

DxxB4D [1920:108(] 100

DxxB4D [1920:108(] 116

DxxB4D [1920:108(] 192

DxxB4R3LC|4096:216( 1

DxxB4 R3[|4096:216(] 52

DxxB4 R3[]4096:216( 100

DxxB4 R3[]4096:216( 116

DxxB4 R3[|4096:216( 192

RysSchematkiorcejtabelig @ y A {56 Rf I o6 RIFyS32 LINJ 8LJ R dz

1 hYsgASYAS geyAiseég Rt LINI &L} R dz

f 281 NBae NRI 108 )RMdE sYONRRSIORE (0 & LIs ¢ wyBréngichJklaiek Galaneg® t |
przypadku.

1 t 2 Nk ¢ Widoksh dnaglifowchsteropary klatki dladze t OA I &R G &OINgF KA -A St OT 21
08T 12NBlGe INISTENINBG6LIAGPABRRORERYROKZ RaAGF 6AS &I N

T L2Y20n yIENItRTAI 5A8LINRGE / KSOTSNI 06AR2] Y20of

1 t2NkoylyAS GAR21 56 |yl 3t AT 2dyradieznegoiirdrs@daivaNggo dof I (1 A
NET RTAStEOOSIT QA2 NB5Ge FNISTFlI1ldsgs aiSNB2a12LR2se OK 21

REALI NBO2A 2060ftA0T 2yeOK T L2Y20N yINItRITAF 5A&LJN
stereopary).

1 t2NkoylyAS 6AR2156 |yl I{AFT2REGKYAOBNBERNB NBI R A
(footage zkamer)d ST 1 2NBl1 & FINISFI{idsgs a0GSNB2al12LRse0OK 2N
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RealLl NBEO2AaA 20tA0T 2y@20K T+ LRY20ND yIFINItRITAIF 5A4&LJ
stereopary).
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/| +dw! t MmO

4.1. Zestg A SY A S

wlk L2 NI S f dz2 O2hA

G6eyAls s

Ft32NBUYS 6

Rf I

12y GNBE A

2l 121 OA

2N 1

LINI @ LJr Rl dz 5nn.

Baza riga 4 cm, konwergencja 0 (brak konwergericjkt YSNE® dzadl 6 A2y S N gy 2f S3t S0
TabelaaSa Gl ¢ A Sy A rzypaduOPOBS R |
_ Dysparycja Dysparycja Dysparycja Dysparycj. . U_p - U_p I ool ©ni
Nazwa Rozdziel Klatka| Pionowa | pionowa | pionowa | pionowa | - rotacji | rotacji skall skall
ol 21 I NBR| I NB R| mediana| mediana| I NJ R| mediana i NB &Rl mediana
[px] (%] [px] (%] [deqg] [deqg]
metadane|4096:216(] 1 4 0.185 0,00 1,000
DO0B4S [4096:216(] 1 5.496 0.254 5.530 0.256 -0.012 0.000 0.998 0.999
DO0B4D [1920:108( 1 2.500 0.231 2.400 0.222 -0.029 -0.037 0.997 0.998
DO0B4D (1920:108(] 52 2.509 0.232 2.400 0.222 0.034 0.016 0.999 0.999
DO0B4D |1920:108(] 100 2.551 0.236 2.600 0.241 -0.160 -0.099 0.998 0.999
DO0B4D [1920:108(] 116 2.522 0.234 2.600 0.241 -0.022 0.025 0.999 1.000
DO0B4D (1920:108(] 192 2.541 0.235 2.400 0.222 -0.034 -0.001 1.000 1.000
DOOB4R3L|4096:216(] 1 5.404 0.250 5.280 0.244 -0.114 -0.113 0.995 0.996
DO0B4 R3[]4096:216(] 52 5.534 0.256 5.530 0.256 -0.045 0.006 0.999 0.999
DO0B4 R3[[4096:216(] 100 5.392 0.250 5.184 0.240 -0.075 -0.021 0.999 0.999
DO0B4 R3[]4096:216(] 116 5.415 0.251 5.200 0.241 -0.140 -0.111 0.996 0.997
DO0B4 R3[|4096:216( 192 5.617 0.260 5.520 0.256 -0.021 -0.016 0.999 0.999
Dysparycja pionowa
[%] 0,26

0,25 A

0,24 -

0,23 A

0,22 -

0,21 -

0,2 -

52

100

116

D0O0OB4_S mDO0O0OB4_D mDO0O0B4_R3D

192

Numer klatki
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Rotacja

[degl 0,04

0,02

0 -

-0,02

0,04

0,06

-0,08

-0,1

-0,12

= D00B4 S mDO0OB4 D mDOOB4 R3D Numer klatki

Skala

1,001

0,999

0,998 -

0,997

0,996 -

0,995 -

0,994

1 52 100 192

=D00B4_S mDOOBA_D mDOOB4_R3D Numer klatki

hYs gAB¥ ¥ 8 HllapszypadkuDOOB4:
28yAlA @&t A0l 2ye Oaoskdpl pofrawnedi kgodng A B3 6t 86 NS 2R NBIT RT A St
Y G SNA I OUdmefadahyd2 Ry & o2 Rx@idye yI g NBaiAsS NRiGlF O2A NBI N

AAt 6 R2LIzAT ORRQ pé hA@KDSERT AL S
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B o

"= "=
AR
LE

Rys. Widok anaglifowy steropary klatkil dz2t OAl &Gl e @ ¥y SHBT LINI2NBH Redz F NI
stereoskopowych.

O]

Rys. Widok anaglifowy steropary klatkil  dz2t OA I & (I ( & Q0B4/pS Hozelcid INHIIE & F IR{] [z 45
stereoskopowycB 6 f A OT 2y @ OK T+ L12Y20N YyINItRITAF. 5A&8LI NRiG& / KS
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C""‘ﬁ" o

|

i -T
LA
et | (AP [

Rys. Widok anaglifowy klatkh Y G SNA I Odz ¢ & 2120 AanBzhegopreypasikuROBE bez
12NBlde FNISFI G566 aiGSNB2al2LRs80KD

Rys. Widok anaglifowy Klatkh Y I G4 SNA I Odz ¢ & alk2d@ M@hahficZnegopylpddku MOBK po

korelcie NI STl 15 ¢ & (i20NB20i 122y18204e OKI  LIl2Y20Nn y I NIt RIT AL

naprawcze)
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Rys. Widok anaglifowy klatki Y I G4 SN&X | 0dz @z2 ¢ dydami&negqrypadkd DOB4 bez korekty
FNISTIFI{idsgs adSNB2al2LR2se OKD

Rys. Widok anaglifowy klatki Y G SNRA | Odz @z2 2 dydami&nesquZypadkd DOB4 po korelcie
FNIGSTFF|ls¢ aeb6NBEDapgRIDEEDK LR2Y20ND yIFINItRIAF. 5A&LI NRGE
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42.%Saltl 6ASYAS ge@yAlse REF LINJ @LJI R{dz 51
Rd

BTl NAIF n OYZ 12ysSNEHSyO2l yI
2-4px).

82 Grotardes t8sl 1

TabelasSa Gl 6ASYyAS éeymiBhg REfLF LINJ @LJ Rldz 5

DysparycjiDysparycj{Dysparycj|Dysparycji . ORIl . ©NI

Rozdziel pionowa | pionowa | pionowa | pionowa | rotacji rotacji . ORY . 0Nl
Nazwa | =57 5 y|Klatkal 5\ g )| T NB R| mediana | mediana| 7 N& &| mediana TSII\(I?IIS‘I, - m:gi'na
[px] (%] [px] (%] [deqg] [deqg]
metadane|4096:216(] 1 7 0.324 0,04 1,000

D11B4S [4096:216(] 1 6.964 0.322 7.000 0.324 0.077 0.055 1.001 1.002

D11B4D [1920:108( 1 3.202 0.296 3.000 0.278 0.051 0.076 1.001 1.000

D11B4D [1920:108( 52 3.272 0.303 3.000 0.278 -0.079 -0.092 0.999 0.999

D11B4D [1920:108( 100 3.198 0.296 3.000 0.278 0.000 0.005 0.999 1.000

D11B4D [1920:108( 116 3.209 0.297 3.000 0.278 0.035 0.045 1.000 1.000

D11B4D [1920:108( 192 3.238 0.300 3.000 0.278 0.003 0.039 0.999 1.000

D11B4R3L|4096:216(] 1 7.046 0.326 7.000 0.324 0.130 0.129 1.000 1.000

D11B4 R3[}4096:216(] 52 7.097 0.329 7.000 0.324 0.028 0.025 1.002 1.001

D11B4 R3[)4096:216(] 100 7.036 0.326 7.000 0.324 0.001 0.015 1.002 1.002

D11B4 R3[)4096:216(] 116 7.032 0.326 7.000 0.324 -0.070 -0.058 1.001 1.000

D11B4 R3[)4096:216(] 192 7.000 0.324 7.000 0.324 -0.041 -0.031 0.999 0.999

Dysparycja pionowa
[%] 0,33

0,32 A

0,31 A

0,3 4

0,29 -

0,28 -
0,27 -

0,26 -

0,25 -

1 52 100 116 192

D11B4 S mD11B4_ D mD11B4_R3D Numer klatki
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Rotacja
[deglo,15

0,1

0,05 -

0 -

-0,05

0,1

-0,15

mD11B4 S mD11B4 D mDI11B4 R3D Numer klatki

Skala

1,0025

1,002 A

1,0015 A

1,001 A
1,0005 +

0,9995 -
0,999 -+
0,9985 -
0,998 -+

0,9975 A

1 52 100 116 192

mD11B4_S mWD11B4_D mD11B4_R3D Numer klatki

hYsgASyAS 6@y AlsHBARE I LINJ @LJ Rl dz 5

23YALA 68fAOT 2y 8 Oeoskdph pafiravhed kgodn& A 8% 6t 58 ENE 2R NBT RT A S
YI G SNA I Otdmetadahymiz IRy & oWidoézmymabwykresidysparycji pionoweNR I NJ dzii 6ey A1 s 6
NET RT ASE OT 2vIAGH ORY aM tCdaf fRIZ5LIAZA ] Of Bgtap @A LING SRT AL E S
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Rys. Widok anaglifowy steropary klatkil dz2t OAl &G ( DO w SHBT LINI2NBH RBedz I NI
stereoskopowych.

Rys. Widok anaglifowy steropary klatkil  dz2t OA I &} ( & QB4/ps Horelcid INHIIE & F IR{] [z 45
stereoskopowycB 6 f A OT 2y @ OK T I LR2Y20ND yIFINItRIAF. 5A&LI NRGE / KS(
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Rys. Widok anaglifowy klatkh Y G SNA I Odz ¢ & 2120 AamBzhegpreypasikulR IBE bez
12NBlde FNISFI G566 aiGSNB2al2LRs80KD

Rys. Widok anaglifowy Klatkh Y I G4 SNA I Odz ¢ & alk2d M@hahficZnegopypddku R1BK po
korelcie NI STl 15 ¢ & (i20NB20i 122y18204e OKI LIl2Y20Nn yIFINItRI Al B5A
naprawcze)
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Rys. Widok anaglifowy klatki Y I G4 SN&X | 0dz @z2 e dydafi&negqrypadkd D1B4 bez korekty
FNISTIFI{idsgs adSNB2al2LR2se OKD

Rys. Widok anaglifowy klatki Y G SNRA | Odz #z2 2 dydami&nesquZypadkd 1B4 po korelcie
FNIGSTFF|ls¢ aeb6NBEDapgRIDEEDK LR2Y20ND yIFINItRIAF. 5A&LI NRGE
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43.%Sal0F 6ASY SYAPBE s REIF LINJ @LJ R{dz 5
R dz

AS &
BT NA3IF n OY:s 12ysSNEBSyO2 YyI
O LINI S&dzy-8pk)OAS 21 p

0S2 drofAades tSegl 1

TabelazSa Gk 6 A Sy A Srzypadyunpss 6 Rt |

DysparycjiDysparycj{Dysparycj|Dysparycji . ORIl . ©NI 50l 50l
Nazwa Rozdziel Klatka pionowa | pionowa | pionowa | pionowa | rotacji rotacji .skali .skali
ol 21 I NBR| T NB R| mediana| mediana| T NB R| mediana 1 NE &l mediana
[px] (%] [px] (%] [deg] [deg]
metadane|4096:216( 1 14 0.648 0,05 1,000

D12B4S [4096:216(] 1 13.868 0.642 13.520 0.626 0.062 0.057 1.000 1.001

D12B4D [1920:108¢ 1 6.433 0.596 6.400 0.593 -0.100 -0.039 1.000 0.999

D12B4D [1920:108( 52 6.429 0.595 6.200 0.574 -0.078 -0.066 1.000 1.000

D12B4D [1920:108( 100 6.404 0.593 6.400 0.593 -0.022 0.007 0.999 0.999

D12B4D [1920:108( 116 6.269 0.580 6.000 0.556 -0.048 -0.023 0.999 0.999

D12B4D [1920:108( 192 6.295 0.583 6.000 0.556 0.011 0.010 1.001 1.000

D12B4R3L|4096:216(] 1 13.485 0.624 13.200 0.611 0.076 0.109 1.001 1.002

D12B4 R3[}4096:216(] 52 13.843 0.641 13.380 0.619 -0.013 -0.026 0.999 0.999

D12B4 R3[)4096:216(] 100 | 13.597 0.629 13.288 0.615 0.008 -0.017 0.999 0.999

D12B4 R3[)4096:216(] 116 | 13.664 0.633 13.400 0.620 -0.003 0.009 1.000 1.000

D12B4 R3[)4096:216(] 192 | 13.767 0.637 13.200 0.611 -0.183 -0.154 0.998 0.998

Dysparycja pionowa

[%] 0,64

0,62 A

06

0,58 A

0,56 -

0,54 -

0,52 -

1 52 100 116 192

D12B4_ S mD12B4_ D mD12B4_R3D Numer klatki
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Rotacja

[degl 0,15

0,1

0,05 -

0 -

0,05

-0,1

0,15

-0,2

mD12B4 S mD12B4 D mD12B4 R3D Numer klatki

Skala

1,003

1,002

1,001 A

0,999 -

0,998 -

0,997 -

0,996 -

1 52 100 192

mD12B4_S mD12B4_ D mD12B4 R3D Numer klatki

hYsgASYAS geyAls®B4RE | LINJ @LJ Rldz 5

23YALA 68fAOT 2y 8 Oeoskdph pafiravhed kgodn& A 8% 6t 58 ENE 2R NBT RT A S
YI G SNA I Odmetadahymiz IRy & oWidoézmymabwykresidysparycji pionoweNR I NJ dzii 6e8y A1 s 6
NET RT ASE OT 2vIAGH ORY aM tCdaf fRIZ5LIAZA ] Of Bgtap @A LING SRT AL S
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Rys. Widok anaglifowy steropary klatkil dz2t OAl &Gl (e @ ySHBT LINI2NBH Redz F NI
stereoskopowych.

Rys. Widok anaglifowy steropary klatkil ~ dz2t OA I &} ( & (@B4/pS Horelcid INHIIE & F IR{] [z 45
stereoskopowycB 6 f A OT 2y @ OK T I LR2Y20ND yIFINItRIAF. 5A&LI NRGE / KS(
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(ven

L

"

"
"

"
Ll

" Cull)

Rys. Widok anaglifowy klatkh Y I G SNA I Odz ¢ & 2120 AamBzhegpreypadsikull 2B bez
12NBlde FNISFI G566 aiGSNB2al2LRs80KD

Rys. Widok anaglifowy Klatkh Y I G4 SNA I Odz ¢ & alk2d@ M@hahficZnagopypddku RPBY po
korelcie NI STl 15 ¢ & (i20NB20i 122y18204e OKI LIl2Y20Nn yIFINItRI Al B5A
naprawcze)
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Rys. Widok anaglifowy klatki Y I G4 SN& | 0dz @z2 ¢ dydami&negqrypadkd D2B4 bez korekty
FNISTIFI{idsgs adSNB2al2LR2se OKD

Rys. Widok anaglifowy klatki Y G SNRA | Odz @z2 2 dydami&nesquZypadkd 2B4 po korelcie
FNIGSTFF|ls¢ aeb6NBEDapgRIDEEDK LR2Y20ND yIFINItRIAF. 5A&LI NRGE
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A

A4 %Salbl 6ASYAS ge@yAlse REF LINJ @LJI R{1dz 51
1 d

BT+ NA3IL n OYSZ nSe GrotAadez tSal |

A5 NI OLINI Salgpi)At OAS 21 @ M™MH

TabelasSa Gl 6ASYyAS ey Mg REfLF LINJ @LJ Rldz 5

DysparycjiDysparycj{Dysparycj|Dysparycji . ORIl . ©NI

Rozdziel pionowa | pionowa | pionowa | pionowa | rotacji rotacji . ORY . 0Nl
Nazwa | =57 5 y|Klatkal 5\ 5 )| T NB R| mediana | mediana| 7 N& &| mediana Tsll\(l?g & m:lc(i?alllna
[px] (%] [px] (%] [deg] [deg]
metadane|4096:216(] 1 19 0.879 0,05 1,000

D13B4S [4096:216(] 1 18.259 0.845 18.000 0.833 -0.039 -0.023 0.997 0.997

D13B4D [1920:108¢ 1 8.353 0.773 8.160 0.756 0.052 0.061 1.001 1.001

D13B4D [1920:108( 52 8.575 0.794 8.880 0.822 -0.021 0.017 1.002 1.001

D13B4D [1920:108( 100 8.433 0.781 8.400 0.778 0.018 0.029 1.000 0.999

D13B4D [1920:108( 116 8.174 0.757 8.000 0.741 0.028 0.050 0.999 0.999

D13B4D [1920:108( 192 8.442 0.782 8.400 0.778 0.127 0.156 1.001 1.000

D13B4R3L|4096:216(] 1 17.941 0.831 18.000 0.833 0.041 0.046 1.001 1.000

D13B4 R3[}4096:216(] 52 18.037 0.835 18.000 0.833 0.021 0.058 1.000 1.001

D13B4 R3[}4096:216(] 100 | 18.049 0.836 18.000 0.833 0.043 0.095 1.002 1.002

D13B4R3LC|4096:216(] 116 | 17.957 0.831 18.000 0.833 -0.051 -0.066 0.998 0.998

D13B4 R3[]4096:216(] 192 | 18.199 0.843 18.000 0.833 0.014 -0.032 0.999 0.999

Dysparycja pionowa

[%] 0,34

0,82 A

0,8

0,78 A

0,76 A

0,74 -
0,72 -

0,7 A

0,68 -
1 52 100 116 192

mD13B4_ S mD13B4_ D mD13B4_R3D Numer klatki
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Rotacja
[degl 0,2

0,15

0,1

0,05

0

-0,05

-0,1

mD13B4 S mD13B4 D mD13B4 R3D Numer klatki

Skala

1,003
1,002

1,001

0,999 -
0,998 -
0,997 -
0,996 -

0,995 -

0,994

100 192

mD13B4_S mD13B4_D mD13B4 R3D Numer klatki

hYsgASYAS geyAlsmB4ARE | LINJ 8LJ Rldz 5

23YALA 68fAOT 2y 8 Oeoskdph pafiravhed kgodn& A 8% 6t 58 ENE 2R NBT RT A S
YI G SNA I Odmetadahymiz IRy & oWidoézmymabwykresidysparycji pionoweNR I NJ dzii 6e8y A1 s 6
NET RT ASE OT 2vIAGH ORY aM tCdaf fRIZ5LIAZA ] Of Bgtap @A LING SRT AL S
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Rys. Widok anaglifowy steropary klatki i

stereoskopowych.

wlk L2 NI S f dz2 O2hA

Ft32NBUYS 6

Era
=3

dze

t OA L

(" ("

]

=
"=

"= ["=|"s |
Ed

12y GNBE A

2l 121 OA

2N 1

gal

ik Ge 08 wSBBT LINF2NBH KR dz AN

dz2t OA I
L2Y20Nn yINItRTAL.

ai e C8B4/pS Harelcie INNIR ¥ [R]| (5 45

Rys. Widok anaglifowy steropary klatkil
5A8LI NARGE / KSC

stereoskopowycB 6 f A OT 2y @ OK 1 |
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(o

Ol
s
Cull

Rys. Widok anaglifowy klatkh Y G SNA I Odz ¢ & 2120 AamBzhegpreypadsikulR 8B4 bez
12NB1 0 btndoskapowydhs &

Rys. Widok anaglifowy Klatkh Y I G4 SNA I Odz ¢ & alk2d M@hahficZnagopylpddku RBBK po
korelcie NI STl 15 ¢ & (i20NB20i 122y18204e OKI LIl2Y20Nn yIFINItRI Al B5A
naprawcze)
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Rys. Widok anaglifowy klatki Y I G4 SN& | 0dz @z2 ¢ dydami&negqrypadkd D3B4 bez korekty
FNISTIFI{idsgs adSNB2al2LR2se OKD

Rys. Widok anaglifowy klatki Y G SNA | Odz @z2 2 dydami&nesquZypadkd 3B4 po korelcie
FNIGSTFF|ls¢ aeb6NBEDapgRIDEEDK LR2Y20ND yIFINItRIAF. 5A&LI NRGE
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45 %Sall 6ASYAS ge@yAlse REIF LINJ @LJI R{dz 51

BT F NAIF n OYZ 12yo63NBSy @2IYSWI RININE e BHIABE® Rs 0O f d
2-4px)

Tabelad %S & (il 6ASyAS seymBas ¢ REF LINJ 8LI Rldz 5

DysparycjiDysparycj{Dysparycj|Dysparycji . ORIl . ©NI 50l 50l
Nazwa Rozdziel Klatka pionowa | pionowa | pionowa | pionowa | rotacji rotacji .skali .skali
ol 21 I NBR| T NB R| mediana| mediana| T NB R| mediana 1 NE &l mediana
[px] (%] [px] (%] [deg] [deg]
metadane|4096:216( 1 2 0.093 0,08 1,000

D14B4S [4096:216(] 1 1.805 0.084 1.440 0.067 0.071 0.072 1.001 1.000

D14B4D [1920:108¢ 1 0.755 0.070 1.000 0.093 -0.026 -0.013 1.000 1.000

D14B4D [1920:108( 52 0.749 0.069 1.000 0.093 -0.059 -0.016 0.998 0.999

D14B4D [1920:108( 100 0.711 0.066 1.000 0.093 0.040 0.019 0.999 0.999

D14B4D [1920:108( 116 0.811 0.075 1.000 0.093 -0.045 -0.032 0.999 1.000

D14B4D [1920:108( 192 0.793 0.073 1.000 0.093 -0.004 -0.009 0.999 0.999

D14B4R3L|4096:216(] 1 1.565 0.072 1.440 0.067 0.077 0.066 1.001 1.001

D14B4 R3[)4096:216(] 52 1.663 0.077 1.440 0.067 -0.058 -0.039 1.002 1.001

D14B4 R3[)4096:216(] 100 1.556 0.072 1.200 0.056 -0.152 -0.136 1.000 1.000

D14B4 R3I)4096:216(] 116 1.543 0.071 1.364 0.063 -0.172 -0.168 0.998 0.998

D14B4 R3[)4096:216(] 192 1.421 0.066 1.200 0.056 0.014 -0.000 0.998 0.998

Dysparycja pionowa

[%] 01
0,09

0,08
0,07

0,06 -
0,05 A
0,04 -
0,03 A
0,02 A
0,01 A

0 +

1 52 100 116 192

mD14B4_S mD14B4_D mD14B4_R3D Numer klatki

a4
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Rotacja
[degl 0,1

0,05

0 1 T —
1 100 192

0,05

-0,1

-0,15

-0,2

mD14B4 S mD14B4 D mD14B4 R3D Numer klatki

Skala

1,0015

1,001
1,0005

0,9995 -

0,999 -

0,9985 -
0,998 -
0,9975 -
0,997 -

0,9965 -

1 52 100 192

mD14B4_S mD14B4_ D mD14B4 R3D Numer klatki

hYs gASYAS geyAls®B4RE I LINJ @LJ Rldz 5

23YALA 68fAOT 2y 8 Oeoskdph pafiravhed kgodn& A 8% 6t 58 ENE 2R NBT RT A S
YI G SNA I Odmetadahymiz IRy & oWidoézmymabwykresidysparycji pionoweNR I NJ dzii 6e8y A1 s 6
NET RITASt Ol 280ainivyyAalxaF t65a1FtA o6ST 61 3ttt RYS8I GA Nairi O
w dopuszczalnym przedzide2 | O kigtady. O A
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Rys. Widok anaglifowy steropary klatkil dz2t OAl &Gl (e O v SHBT LINI2NBH Redz F NI
stereoskopowych.

Rys. Widok anaglifowy steropary klatkil  dz2t OA I &G} ( @ ©B4/ps Horelcid INHIIE & F IR{] [z 45
stereoskopowycB 6 f A OT 2y @ OK T I LR2Y20ND yIFINItRIAF. 5A&LI NRGE / KS(
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Rys. Widok anaglifowy klatkh Y I ( § RE T Odz2 ¢ S 22 t @WabniczRelgdorzypadkuD14B4 bez
12NBlde FNISFI G566 aiGSNB2al2LRs80KD

Rys. Widok anaglifowy Klatkh Y I G4 SNA I Odz ¢ & alk2d@ M@hahficZnagopypddku REBK po
korelcie NI STl 15 ¢ & (i20NB20i 122y18204e OKI LIl2Y20Nn yIFINItRI Al B5A
naprawcze)
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Rys. Widok anaglifowy klatki Y I G4 SN& | 0dz @z2 ¢ dydami&negqrypadkd D4B4 bez korekty
FNISTIFI{idsgs adSNB2al2LR2se OKD

Rys. Widok anaglifowy klatki Y G SNA | Odz @z2 2 dydami&nesquZypadkd 4B4 po korelcie
FNIGSTFF|ls¢ aeb6NBEDapgRIDEEDK LR2Y20ND yIFINItRIAF. 5A&LI NRGE
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46.%830F 6ASyAS 6eyAPBPs s REI LINJ eLI R1dz 5
1

S
BT+ NA3IL n OYZ 2Y6SNHSYyO2Io WNRIRNADB 26 (iRDD AfOdzd 2 SHk 3¢
6 LINJ S&dzy-8p)OAS 21 @ p

¢lFoStt d%Saldl gASyASIsBAe YA |56 REF LINJ @LJ Rldz 5

DysparycjiDysparycj{Dysparycj|Dysparycji . ORIl . ©NI

Rozdziel pionowa | pionowa | pionowa | pionowa | rotacji rotacji . ORY . 0Nl
Nazwa | =57 5 y|Klatkal 5\ g )| T NB R| mediana | mediana| 7 N& &| mediana TSII\(I?IIASI - m:gi'na
[px] (%] [px] (%] [deg] [deg]
metadane|4096:216(] 1 -1 -0.063 0,03 1,000

D15B4S [4096:216(] 1 -2.043 -0.095 -2.000 -0.093 0.004 0.021 1.000 1.001

D15B4D [1920:108C¢ 1 -1.035 -0.096 -1.000 -0.093 0.045 0.040 0.999 1.000

D15B4D [1920:108( 52 -1.000 -0.093 -1.000 -0.093 0.102 0.100 1.001 1.001

D15B4D [1920:108(] 100 | -0.764 -0.071 -1.000 -0.093 0.110 0.103 1.001 1.000

D15B4D [1920:108( 116 | -0.875 -0.081 -1.000 -0.093 0.058 0.062 1.000 1.000

D15B4D [1920:108( 192 | -0.889 -0.082 -1.000 -0.093 0.076 0.080 1.002 1.001

D15B4R3L|4096:216(] 1 -1.757 -0.081 -2.000 -0.093 -0.007 -0.040 0.999 1.000

D15B4 R3[}4096:216(] 52 -1.743 -0.081 -2.000 -0.093 -0.084 -0.067 1.000 1.000

D15B4 R3[)4096:216(] 100 | -2.084 -0.096 -2.000 -0.093 -0.093 -0.053 0.999 0.999

D15B4 R3[)4096:216(] 116 | -2.266 -0.105 -2.160 -0.100 -0.087 -0.069 1.000 1.001

D15B4 R3[)4096:216(] 192 | -1.792 -0.083 -2.000 -0.093 0.075 0.059 1.001 1.001

Dysparycja pionowa
[%] -0,088 -

0,09 +—

0,092 +—

-0,094

-0,096

-0,098

-0,1

-0,102

D15B4_ S mD15B4_ D mD15B4_R3D Numer klatki
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Rotacja
[deglo,12

01

0,08

0,06

0,04
0,02 -

0 -

0,02
0,04

-0,06

-0,08

mD15B4 S mD15B4 D mDI15B4 R3D Numer klatki

Skala

1,0015

1,001 -

1,0005 -

0,9995 -

0,999 -+

0,9985 -

0,998 -

1 52 100 116 192

mD15B4_S mD15B4_D mD15B4_R3D Numer klatki

hYs gASYAS geyA{s®BARE I LINJ @LJ Rldz 5

23yYALA 68t AOI 2ye Oeoskapl pafirawhed kgodn&h 85 5t 8O GNBE 2R NRT RT A St
YI G SNA I Odmetadahydi@ IRy & oWidotzsydabwykresiotacjiNB T NJ dzi  oNRyI ARIsAS tRXTIH2 T C
AKiFUlHR S&ad Tyalz2ye 6 ailtA oSiTél 3ttt MRS 04l M2 T GA RIINIIAZE
przedzialeR 2 | O RFigtaly. O A
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Rys. Widok anaglifowy steropary klatkil dz2t OAl &Gl (e @6l y SHBT LINI2NBH Redz F NI
stereoskopowych.

Rys. Widok anaglifowy steropary klatkil — dz2t OA I &} ( & (6B4/pS Horelcid INHIIE & F IR{] (5 45
stereoskopowycB 6 f A OT 2y @ OK T I LR2Y20ND yIFINItRIAF. 5A&LI NRGE / KS(

51



/ +dw! t Mo wl LI2NI Sgl tdz2 O2A Ff3I2NBlGYsgs 12yGNRBEA 21121 0A 2N¥1T 641

Rys. Widok anaglifowy klatkh Y I G SNA I Odz ¢ & 2120 AamBzhegpreypadsikulR 584 bez
12NBlde FNISFI G566 aiGSNB2al2LRs80KD

Rys. Widok anaglifowy Klatkh Y I G4 SNA I Odz ¢ & alk2d M@hahficZnagopylpddku REBK po
korelcie NI STl 15 ¢ & (i20NB20i 122y18204e OKI LIl2Y20Nn yIFINItRI Al B5A
naprawcze)
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Rys. Widok anaglifowy klatki Y I G4 SN& | 0dz @z2 ¢ dydami&negqrypadkd D5B4 bez korekty
FNISTIFI{idsgs adSNB2al2LR2se OKD

Rys. Widok anaglifowy klatki Y G SNRA | Odz @z2 2 dydami&nesquZypadkd 5B4 po korelcie
FNIGSTFF|ls¢ aeb6NBEDapgRIDEEDK LR2Y20ND yIFINItRIAF. 5A&LI NRGE
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A7.%Sall 6ASYAS gseyAN@B4ds REIF LINJ @LJ R{1dz 5
NG RdzdS2 GlofAadezr tSal |

BET I N n OYZ 12ysSNBESyO2l Yyl
R0 O6LINJ Satggxpt OAS 21 mH

¢lFoStt d%Saildl gASyASIeRAeyA|s6 REIF LINJ @LJ Rldz 5

DysparycjiDysparycj{Dysparycj|Dysparycji . ORIl . ©NI

Rozdziel pionowa | pionowa | pionowa | pionowa | rotacji rotacji . ORY . 0Nl
Nazwa | =57 5 y|Klatkal 5\ 5 )| T NB R| mediana | mediana| 7 N& &| mediana Tsll\(lig & mzlgl?alllna
[px] (%] [px] (%] [deqg] [deqg]
metadane|4096:216(] 1 -8 -0.370 0,05 1,000

D16B4S [4096:216(] 1 -8.442 -0.391 -8.400 -0.389 -0.028 -0.002 0.999 0.999

D16B4D [1920:108( 1 -3.981 -0.369 -4.000 -0.370 0.023 0.079 1.000 1.000

D16B4D [1920:108( 52 -3.935 -0.364 -4.000 -0.370 0.056 0.081 1.001 1.001

D16B4D [1920:108( 100 | -3.889 -0.360 -4.000 -0.370 0.048 0.046 1.001 1.000

D16B4D [1920:108( 116 | -4.087 -0.378 -4.000 -0.370 0.045 0.009 1.000 1.000

D16B4D [1920:108( 192 | -3.951 -0.366 -4.000 -0.370 0.010 -0.028 1.000 1.000

D16B4R3L|4096:216(] 1 -8.244 -0.382 -8.480 -0.393 -0.070 -0.005 1.002 1.000

D16B4 R3[)4096:216(] 52 -8.391 -0.388 -8.600 -0.398 0.130 0.149 0.998 0.999

D16B4 R3[)4096:216(] 100 | -8.216 -0.380 -8.400 -0.389 -0.001 -0.006 1.001 1.000

D16B4 R3[)4096:216(] 116 | -8.476 -0.392 -8.640 -0.400 -0.113 -0.067 1.000 1.000

D16B4 R3[)4096:216(] 192 | -8.079 -0.374 -8.200 -0.380 -0.059 -0.022 0.997 0.998

Dysparycja pionowa

[%] -0,355 -
0,36 -
0,365 -
0,37 -
0,375 -
0,38 -
-0,385 -
0,39
0,395
0,4
-0,405

D16B4_S mD16B4 D mD16B4_R3D Numer klatki
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Rotacja

[deg] 0,2

0,15

01

B I
0 . . .

1 52 100 116

-0,05

0,1

mD16B4 S mD16B4 D mD16B4_R3D Numer klatki

Skala

1,0015

1,001
1,0005

0,0095 -
0,999 -

0,9985 -
0,998 -
0,0075 -
0,997 -

0,9965 -

1 52 100 192

mD16B4_S mD16B4_D mD16B4_R3D Numer klatki

hYs gASYAS ge8yA{s®B4ARE I LINJ @LJ Rldz 5

22y AlA gt A0l 2y e O&oskapli pafirawned kgodn@&@ A BS st S FNBE 2R NBIT RT A St
YI G SNA I Odmetadahydi IRly & oWVidoézmsydabwykresiotacjiNE I NJ dzi  aNRyl ARTsAGS ERXT 12 T C
AKiFUlHR S&ad Tyalz2ye 6 &ailtA oST61 3ttt rR$Sd Oal MIha T GA RINIIHE
przedzialeR 2 | O Rigtaly. O A
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|

" "% ("

"=

Rys. Widok anaglifowy steropary klatkil dz2t OAl &Gl e @6l y SHBT LINI2NBH R dz F NI
stereoskopowych.

"n " |"=

" ["u|®| ["a
"= ["=|"s |

=

e

Rys. Widok anaglifowy steropary klatkil  dz2t OA I &} ( & 06B4/pS Horelcid INHIIE & F IR{] (5 45
stereoskopowycB 6 f A OT 2y @ OK T I LR2Y20ND yIFINItRIAF. 5A&LI NRGE / KS(
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Rys. Widok anaglifowy klatkh Y G SNA I Odz ¢ & 2120 AamBzhegpreypasikulR 6B bez
12NBlde FNISFI G566 aiGSNB2al2LRs80KD

Rys. Widok anaglifowy Klatkh Y I G4 SNA I Odz ¢ & alk2d M@hahficZnagopypddku REBK po
korelcie NI STl 15 ¢ & (i20NB20i 122y18204e OKI LIl2Y20Nn yIFINItRI Al B5A
naprawcze)
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Rys. Widok anaglifowy klatki Y I G4 SN&X | 0dz @z2 e dydami&negqrypadkd M6B4 bez korekty
FNISTIFI{idsgs adSNB2al2LR2se OKD

Rys. Widok anaglifowy klatki Y G SNRA | Odz @z2 2 dydami&nesquZypadkd 6B4 po korelcie
FNIGSTFF|ls¢ aeb6NBEDapgRIDEEDK LR2Y20ND yIFINItRIAF. 5A&LI NRGE
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PN

48.%Sa il 6ASYAS ge&yAlsé

R f
BT NA3IIF n OYZ 12ysSNEBSyO2F ylI Rdz
T SIFNI OSLINI-Bady AYIOABo BRI @0 HOK (I 6f A

' LINJ @LJ R1dz 5+
S22 iGlofAades tSsl |
oeo

¢lFoStt d%Saldl gASyAS2IBAeYyA |56 REF LINJ @LJ Rldz 5

DysparycjiDysparycj{Dysparycj|Dysparycji . ORIl . ©NI

Rozdziel pionowa | pionowa | pionowa | pionowa | rotacji rotacji . ORY . 0Nl
Nazwa | =57 5 y|Klatkal 5\ 5 )| T NB R| mediana | mediana| 7 N& &| mediana Tsll\(l?g & m:lc(i?alllna
[px] (%] [px] (%] [deg] [deg]
metadane|4096:216(] 1 8 0,370 0,02 1,000

D21B4S [4096:216(] 1 7.944 0.368 8.000 0.370 0.127 0.108 1.000 1.000

D21B4D [1920:108¢ 1 3.516 0.326 3.800 0.352 -0.026 0.024 0.998 0.999

D21B4D [1920:108( 52 3.687 0.341 4.000 0.370 0.150 0.140 1.002 1.001

D21B4D [1920:108( 100 3.683 0.341 4.000 0.370 0.164 0.177 1.000 1.000

D21B4D [1920:108( 116 3.871 0.358 4.000 0.370 0.031 0.035 1.000 0.999

D21B4D [1920:108( 192 3.706 0.343 4.000 0.370 0.054 0.045 1.000 1.000

D21B4R3L|4096:216(] 1 8.099 0.375 8.000 0.370 0.153 0.143 1.004 1.002

D21B4 R3[}4096:216(] 52 8.001 0.370 8.000 0.370 0.123 0.122 1.003 1.001

D21B4 R3[)4096:216(] 100 7.996 0.370 8.000 0.370 0.169 0.186 1.000 1.000

D21B4 R3[)4096:216(] 116 7.913 0.366 8.000 0.370 0.127 0.112 0.999 1.000

D21B4 R3[)4096:216(] 192 8.258 0.382 8.000 0.370 0.212 0.229 1.002 1.001

Dysparycja pionowa

[%] 0,375

0,37

0,365 -

0,36 -

0,355 -

0,35 ~

0,345 -

0,34 A

1 52 100 116 192

D21B4 S mD21B4 D mD21B4 R3D Numer klatki
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Dysparycja pionowa

[%] 0,375

0,37 -

0,365 -

0,36 -

0,355 -

0,35 ~

0,345 -

0,34 A

1 52 100 192

mD21B4 S mD21B4 D mD21B4 R3D Numer klatki

Skala

1,0025

1,002

1,0015

1,001

1,0005

0,9995 -
0,999 -
0,9985
0,998 -

0,9975 -

100 192

mD21B4 S mD21B4 D mD21B4 R3D Numer klatki

hYs6ASYyAS 6@y AlsZB4ARE | LINJ @LJ Rl dz 5
28y AlA &t A0l 2y e O&oskapli pafirawnedi kgodn&@ A BS 6 f S gNBE 2R NBIT RT A St
YI G SNA I Odmetadahy@i@2 IRly& 06 Ot Rs g ¢
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Rys. Widok anaglifowy steropary klatkil dz2t OAl &Gl el wy SHBT LINI2NBH Redz F NI
stereoskopowych.

Rys. Widok anaglifowy steropary klatkil  dz2t OA I &} ( & 21B4/ps Horelcid INNIIE & F IR{] [z 45
stereoskopowycB 6 f A OT 2y @ OK T+ L12Y20N YyINItRITAF. 5A&8LI NRiG& / KS
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Rys. Widok anaglifowy klatkh Y G SNA I Odz ¢ & 2120 AamBzhegpreypdsikulRiBE bez
12NBl0e FNISTFIr{ilsgs ailiSNB2a12LRseOKD

Rys. Widok anaglifowy Klatkn Y I G4 SNRA | Odz ¢ & alz2q x@hahtcZ@gopyipddku R1BK po
korekcie NI STl 1 G356 & (i20NBR2GH 122y18200e OK | Ll2Y20N yIFNItRIAF 5A
naprawcze)
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Rys. Widok anaglifowy klatki Y I G4 SN&X | 0dz @z2 e dydami&negqrypadkd [21B4 bez korekty
FNISTIFI{idsgs adSNB2al2LR2se OKD

Rys. Widok anaglifowy klatki Y G SNRA | Odz @z2 2 dydami&nesquZypadkd @R1B4 po korelcie
FNIGSTFF|ls¢ aeb6NBEDapgRIDEEDK LR2Y20ND yIFINItRIAF. 5A&LI NRGE
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49. »Sall 6ASYAS gseyRPB4E&o6 REIF LINJ @LJ R{1dz 5
B-TF NAIF n OYZ 12ysSNBSyO2l yI RdowS2 GloftAadexr tSs1 |
T SIIFNI OLINIBad AYIOAS0 BRI @0 IpOK Gl of A0&0

¢lFoStt d%Saildl gASyAS22BAeyA|ls6 REF LINJ @LJ Rldz 5

DysparycjiDysparycj{Dysparycj|Dysparycji . ORIl . ©NI

Rozdziel pionowa | pionowa | pionowa | pionowa | rotacji rotacji . ORY . 0Nl
Nazwa | =57 5 y|Klatkal 5\ 5 )| T NB R| mediana | mediana| 7 N& &| mediana Tsll\(lig & mzlgl?alllna
[px] (%] [px] (%] [deg] [deg]
metadane|4096:216(] 1 11 0,509 0,09 1,000

D22B4S [4096:216(] 1 10.473 0.485 10.368 0.480 0.165 0.178 1.000 1.000

D22B4D [1920:108¢ 1 5.095 0.472 5.000 0.463 0.132 0.167 1.000 1.000

D22B4D [1920:108( 52 5.064 0.469 5.000 0.463 0.213 0.217 1.001 1.000

D22B4D [1920:108( 100 5.044 0.467 5.000 0.463 0.171 0.162 0.999 0.999

D22B4D [1920:108(] 116 5.253 0.486 5.000 0.463 0.162 0.159 1.000 1.000

D22B4D [1920:108( 192 5.141 0.476 5.000 0.463 0.166 0.169 0.998 0.999

D22B4R3L|4096:216(] 1 10.816 0.501 10.656 0.493 0.166 0.216 0.997 0.998

D22B4 R3[)4096:216(] 52 10.854 0.503 10.800 0.500 0.191 0.207 0.999 0.999

D22B4 R3[)4096:216(] 100 | 10.784 0.499 10.800 0.500 0.130 0.120 0.998 0.999

D22B4 R3I)4096:216(] 116 | 10.774 0.499 10.656 0.493 0.105 0.131 0.998 0.999

D22B4 R3[]4096:216(] 192 | 10.882 0.504 10.848 0.502 0.146 0.155 0.999 0.999

Dysparyqa pionowa
[%] 0,51
0,5
0,49
0,48
0,47 +—
0,46 +——
0,45 +——
0,44 -
1 52 100 192
D22B4 S mD22B4 D mD22B4 R3D Numer klatki
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Rotacja

[degl 0,25

0,2

0,15 A

0,1 +

0,05 -

1 52 100 116 192

mD22B4 S mD22B4 D mD22B4 R3D Numer klatki

hYsgASYyAS 6@y AlszBARE | LINJ @LJ Rldz 5

23yALA B8f AOT 2y ssPréoskapli paliravhed kgotn@h BE 6t SOYAS 2R NBRIT RT A ¢
YI G SNA I Odmetadahydi@ IRy & oWidotzsydabwykresiotacjiNB T NJ dzi  oNRyI ARIsAS tRXTIH2 T C
AKiFUlHR S&d Tyalz2ye 6 ailtA oST61 3ttt rR$Sd Oal M2 T GA RINIIHE
przedzialeR 2 | O Rigtaly. O A
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