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1. Instrukcja uzytkowania aplikacji Cinema Vision Footage Manager
Disparity Checker

Cinema Vision Footage Manager Disparity Checker to aplikacja umozliwiajgca zautomatyzowang analize jakosci
statycznego oraz dynamicznego materiatu stereoskopowego. Narzedzie pozwala na weryfikacje wystepowania
w obrazie trzech gtéwnych artefaktéw trojwymiarowych, czyli dysparycji pionowej, rotacji oraz skali stereopary.
Zagregowane wartosci wyznaczonych w obrazie btedéw stanowig podstawe do okreslenia poprawnosci a tym
samym jakosci analizowanego materiatu stereoskopowego natomiast czastkowe wartosci wyznaczonych
artefaktdw niosg cenng w procesach postprodukcyjnych informacje utatwiajaca korekte btednych klatek badz
catych sekwencji filmowych.

1.1. Przeznaczenie aplikacji

Aplikacja Cinema Vision Footage Manager Disparity Checker znajduje zastosowanie na kazdym etapie realizacji
materiatu tréjwymiarowego. Poczawszy od analizy poprawnosci sceny stereoskopowej w trakcie jej
projektowania konczgc na finalnych pracach postprodukcyjnych. Jej zastosowanie pozwala niskim kosztem
weryfikowac jakosé tworzonego materiatu umozliwiajac szybkie reagowanie w przypadku wykrycia powaznych
artefaktow. Podejscie to pozwala na wyeliminowanie z procesu wytwdrczego kosztownych finansowo i
wizerunkowo sytuacji, w ktorych btedy obrazu obnizajg jego jako$¢ oraz nadmiarowo wydtuzajg dziatania
postprodukcyjne, czego mozna bytoby unikngé stale monitorujac jakosé tworzonego materiatu.

Zastosowanie opracowanego narzedzia jest szczegdlnie wskazane na etapie fizycznej realizacji materiatu
stereoskopowego (np. na planie filmowym) oraz podczas jego korekty. Wykorzystanie aplikacji Cinema Vision
Footage Manager Disparity Checker przynajmniej w tych dwdch zadaniach powinno umozliwi¢ zapewnienia
wysokiej jakos¢ materiatu na etapie jego rejestrowania jak rowniez znacznie przyspieszy¢ proces poprawienia
ewentualnych bteddw, ktérych nie udato sie unikngé na planie filmowym.

1.2. Wymagania systemowe

Minimalne wymagania systemowe:

e  procesor 1x1 GHz lub szybszy

e 1 GB pamieci RAM lub wiecej

e system operacyjny Windows 7 32 bit lub nowszy

e wolna przestrzen dyskowa 512 MB na pojedynczg klatke obrazu

Rekomendowane wymagania systemowe:

e  procesor 4x3,2 GHz lub szybszy

e 16 GB pamieci RAM lub wiecej

e system operacyjny Windows 10 64 bit
e wolna przestrzen dyskowa 1 TB

1.3. Instalacja

Aplikacja Cinema Vision Footage Manager Disparity Checker nie wymaga zaawansowanych proceséw
instalacyjnych. Jest ona dostarczona w formie archiwum zip zawierajacego aplikacje DisparityChecker.exe, ktéry
nalezy wypakowac w lokalizacji dogodnej dla uzytkownika oraz pobrac i doinstalowac¢ dynamicznie linkowane
biblioteki (pliki *.dll) niezbedne do poprawnego dziatania programu.

Srodowisko uruchomieniowe aplikacji Cinema Vision Footage Manager Disparity Checker powinno dysponowac
funkcjonalnosciami udostepnianymi przez ponizsze biblioteki dynamiczne:
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. msvcp120d.dll — biblioteka srodowiska Microsoft C++

o msvcr120d.dll — biblioteka srodowiska Microsoft C++

o opencv_core2412d.dll — biblioteka sSrodowiska OpenCV

o opencv_features2d2412d.dll — biblioteka sSrodowiska OpenCV
o opencv_ffmpeg2412.dll — biblioteka srodowiska OpenCV

o opencv_flann2412d.dll — biblioteka sSrodowiska OpenCV

o opencv_highgui2412d.dll — biblioteka srodowiska OpenCV

o opencv_imgproc2412d.dll — biblioteka srodowiska OpenCV

o Qt5Cored.dll — biblioteka srodowiska QT

o REDR3D-x86.dll — biblioteka srodowiska RED R3D

Powyisze biblioteki nie s3 dostarczane w pakiecie instalacyjnym aplikacji Cinema Vision Footage Manager
Disparity Checker i powinny one zosta¢ preinstalowane samodzielnie przez uzytkownika.

1.4. Struktury plikow wsadowych i wynikowych

Narzedzie Cinema Vision Footage Manager Disparity Checker nie wymaga sformalizowanej struktury plikow, gdyz
wszystkie niezbedne do dziatania parametry podawane s3 jako argumenty komendy uruchomieniowe;j.

W celu uporzadkowania przetwarzanych danych rekomendowane jest utworzenie gtéwnego katalogu aplikacji
(np. DisparityChecker) i zastosowanie ponizszego uktadu plikéw wsadowych oraz danych:

e  bin — pliki binarne aplikacji w tym DisparityChecker.exe
e data —dane wejsciowe aplikacji (pliki poddawane analizie)
e results — wyniki generowane przez aplikacje

bin

DisparityChecker data

results

Materiaty stereoskopowe kompresowane sg w dwaéch standardach. Pierwszy z nich to model separowany gdzie
kazdy widok obrazu (prawy oraz lewy) stanowi osobny plik. Drugi polega na utworzeniu pojedynczego obrazu z
kazdej stereopary w modelu Side-by-Side lub Over-Under. Aplikacja potrafi obstugiwaé kazdy z tych przypadkéow
zarowno dla obrazow statycznyc jak réwniez dynamicznych. Parametry wymagane do wykorzystania
omawianych trybdw umdwione sg w rozdziale poswieconym komendzie uruchomieniowe;j.

1.4.1. Materiaty przetwarzane przez aplikacje Disparity Checker

Materiaty stereoskopowe kompresowane sg w dwoéch standardach. Pierwszy z nich to model separowany gdzie
kazdy widok obrazu (prawy oraz lewy) stanowi osobny plik. Drugi polega na utworzeniu pojedynczego obrazu z
kazdej stereopary w modelu Side-by-Side lub Over-Under. Aplikacja potrafi obstugiwaé kazdy z tych przypadkow
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zaréwno dla obrazéw statycznych jak réwniez dynamicznych. Parametry wymagane do wykorzystania
omawianych trybéw umdwione sg w rozdziale poswieconym komendzie uruchomieniowe;j.

1.4.2. Pracaz obrazami
Aplikacja obstuguje nastepujgce formaty materiatéw statycznych:

* jpg
® png
o tif
e bmp

Z punktu widzenia programu istotny jest jedynie format kompresji obrazu, pozostate parametry przetwarzanego
materiatu takie jak rozdzielczos¢ sy ograniczone jedynie fizycznymi mozliwosciami $rodowiska
uruchomieniowego aplikacji (rozmiar pamieci operacyjnej).

1.4.3. Praca z filmami
Formaty materiatéw dynamicznych obstugiwanych przez aplikacje:

e mov
® avi
e R3D

W przypadku materiatéw dynamicznych podobnie jak dla obrazéw wazna jest poprawna kompresja materiatu.
Aplikacja obstuguje dowolng rozdzielczos$¢ analizowanego materiatu.

1.4.4. Przygotowanie plikdw R3D — odwrdcenie prawego widoku.

Technika rejestracji natywnego materiatu R3D determinuje zawartos¢ otrzymanego strumienia wideo. W
przypadku zastosowania RIGa rownolegtego nagrane widoki powinny by¢ zorientowane identycznie.
Wykorzystanie RIGa lustrzanego powoduje, iz widok prawy stanowi lustrzane odbicie widoku lewego w
ptaszczyinie pionowej. Analiza takich strumieni obrazu za pomocy aplikacji Cinema Vision Footage Manager
Disparity Checker nie bytaby mozliwa. Dostarczono wiec mechanizm transformacji widokéw stereoskopowych w
pskompresowanych w formacie R3D w oparciu o plik metadanych RMD.

Transformacja moze zostaé¢ wykonana w ptaszczyznie pionowej bgdz poziomej w zaleznosci od danych zawartych
w pliku RMD. Ponadto wymagane jest aby plik RMD byt zlokalizowany obok pliku R3D, do ktérego sie odnosi oraz
powinien posiada¢ takg sama nazwe jak plik R3D oczywiscie bedzie sie réznit rozszerzeniem.

Plik RMD mozna wygenerowac a pomoca aplikacji Redcine powszechnie wykorzystywanej w procesie produkcji
materiatéw tréjwymiarowych.

1.5. Uruchomienie
Model komendy uruchomieniowej dla aplikacji posiada nastepujgca forme:

DisparityChecker.exe -m CONSOLE -i [Sciezka lewego kanatu] [$ciezka prawego kanatu] -t [ilos¢ watkow] -r
[Sciezka wyjsciowa] -p WIDTH:20,HEIGHT:2,HIERARCHY:VERTICAL;ROTATION;SCALE,DISTRIBUTION:FALSE -s
[zakres klatek]

Parametry uruchomieniowe aplikacji:
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Parametry obowigzkowe

-m GUI | CONSOLE -- tryb uruchomieniowy aplikacji GRAFICZNY | KONSOLOWY
-i [$ciezka] -- potozenie pliku wejsciowego

-0 VERTICALLY | HORIZONTALLY -- orientacja klatki dla materiatow Side-by-Side | Over-Under
-t [ilos¢] -- ilos¢ watkdw obliczeniowych

-r [$ciezka] -- $ciezka wyjsciowa — miejsce zapisania wynikéw obliczen

Parametry opcjonalne

-p [parametry] -- parametry dodatkowe:
-WIDTH:20 -- szerokosc¢ okna przesuwnego [% szerokosci klatki]
- HEIGHT:2 -- wysokos¢ okna przesuwnego [% wysokosci klatki]

- HIERARCHY:VERTICAL;ROTATION;SCALE --hierarchia obliczeniowa — kolejnos¢ wykonania
algorytmdw analizy btedow

- DISTRIBUTION:TRUE | FALSE -- wizualizacja rozktadu w obrazie wartosci maksymalnych
bteddéw stereoskopowych
-s [klatki] -- zakres wybranych klatek filmu do przeliczenia
-h -- pomoc
1.5.1. Podstawowa komenda uruchomieniowa

Komenda bazowa wymaga podania przynajmniej nastepujacych parametréw uruchomieniowych:

DisparityChecker.exe -m CONSOLE -i [Sciezka lewego kanatu] [$ciezka prawego kanatu] -t [ilos¢ watkow] -r
[Sciezka wyjsciowa] -p WIDTH:20,HEIGHT:2,HIERARCHY:VERTICAL;ROTATION;SCALE,DISTRIBUTION:FALSE

Przyktad uruchomienia aplikacji dla nastepujgcej konfiguracji:

Badany materiat 3D —film referencyjny D43B4D
pliki wejsciowe:

o C:\data\dynamic\D43B4D-L.mov - $ciezka dostepu do pliku lewego kanatu

o C:\data\dynamic\D43B4D-R.mov — $ciezka dostepu do pliku prawego kanatu
pojedynczy watek obliczeniowy (dobierany w zaleznosci od mocy obliczeniowej komputera roboczego)
Sciezka wyjsciowa:

o C:\results\dynamic\D43B4D\
parametry dodatkowe

o szerokos¢ okna przesuwnego: 20% szerokosci widoku obrazu

o  wysokos¢ okna przesuwnego: 2% wysokosci widoku obrazu

o sekwencja obliczeniowa btedéw: dysparycja pionowa -> rotacja -> skala stereopary

o opcja czy powinien zosta¢ zwizualizowany rozktad btedédw wiekszych niz mediana: nie
zakres wybranych klatek do przeliczenia: brak

Komenda uruchomieniowa aplikacji dla powyzszych parametrow wyglada nastepujgco:

DisparityChecker.exe -m CONSOLE -i C:\data\dynamic\D43B4D-L.mov C:\data\dynamic\D43B4D-R.mov -t 1 -r
C:\results\dynamic\D43B4D\ -p
WIDTH:20,HEIGHT:2,HIERARCHY:VERTICAL;ROTATION;SCALE,DISTRIBUTION:FALSE
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1.5.2. Dodatkowe opcje uruchomieniowe

Dodatkowo komenda uruchomieniowa umozliwia wykorzystanie opcjonalnych parametréw aplikacji jak np.
format Side-by-Side, Over-Under czy wybranie zakresu klatek, ktore podlegajg obliczeniom badz zwizualizowanie
dystrybucji btedéw wiekszych niz mediana.

Przyktady komend uruchomieniowych dla réznych wymagan:
e  materiat wejsciowy Side-by-Side (parametr -0)

DisparityChecker.exe -m CONSOLE -i [Sciezka materiatu] -o VERTICALLY -t [ilos¢ watkow] -r [Sciezka wyjsciowa]
-p WIDTH:20,HEIGHT:2,HIERARCHY:VERTICAL;ROTATION;SCALE,DISTRIBUTION:FALSE

e  materiat wejsciowy Over-Under (parametr -o)

DisparityChecker.exe -m CONSOLE -i [$ciezka materiatu] -0 HORIZONTALLY -t [ilos¢ watkoéw] -r [Sciezka
wyjsciowa] -p WIDTH:20,HEIGHT:2,HIERARCHY:VERTICAL;ROTATION;SCALE,DISTRIBUTION:FALSE

e wybrany zakres klatek: 1-5 (parametr -s)

DisparityChecker.exe -m CONSOLE -i [Sciezka lewego kanatu] [$ciezka prawego kanatu] -t [ilos¢ watkow] -r
[Sciezka wyjsciowa] -p WIDTH:20,HEIGHT:2,HIERARCHY:VERTICAL;ROTATION;SCALE,DISTRIBUTION:FALSE —s
[zakres klatek] —s 1-5

e zwizualizowanie dystrybucji btedéw (parametr —p oraz wtasciwosé DISTRIBUTION)

DisparityChecker.exe -m CONSOLE -i [Sciezka lewego kanatu] [$ciezka prawego kanatu] -t [ilos¢ watkow] -r
[Sciezka wyjsciowa] -p WIDTH:20,HEIGHT:2,HIERARCHY:VERTICAL;ROTATION;SCALE,DISTRIBUTION:TRUE

1.6. Automatyzacja pracy
Ze wzgledu na fakt, iz aplikacja uruchamiana jest w trybie konsolowym przetwarzanie materiatow w
sekwencyjnym trybie wsadowym mogtaby by¢ uciazliwa.

W celu zautomatyzowania pracy wskazane jest zastosowanie skryptéw batch’owych uruchamianych w
Srodowisku Windows. Skrypt moze wtedy przetworzy¢ duze zbiory danych stereoskopowych generujac
odpowiednie wyniki w ustandaryzowany sposob bez posredniego udziatu uzytkownika. Ponadto skrypt mozna
uruchomic¢ prostym ,,dwuklikiem” co jest szczegdlnie przydatne w przypadku wielokrotnego przetwarzania tego
samego materiatu w procesie realizacji filmu.

Zawartos¢ skryptu stanowig kolejne wywotania aplikacji DisparityChecker dla poszczegdélnych materiatow
stereoskopowych. W jednym skrypcie mozna wykonaé wiele testow bez wzgledu na rodzaj analizowanego
materiatu.

Korzystajac z modelu uruchamiania aplikacji za pomocg skryptéw wsadowych nalezy pamieta¢ aby zapewnié
unikalne $éciezki wynikowe. Sciezka wynikéw generowanych przez aplikacje jest konfigurowalna parametrem —r.
Jest to szczegdlnie istotne ze wzgledu na fakt, iz zduplikowana Sciezka rezultatow w tym samym skrypcie
spowoduje nadpisanie plikdw przechowujgcych wyniki wykonanych wczesniej obliczen.

Przyktad zawartosci skryptu wsadowego uruchamiajgcego jednorazowo 4 testéw za pomocg aplikacji Disparity
Checker:
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e DisparityChecker.exe -m CONSOLE -i data\static\DOOB4S_L.tif data\static\DOOB4S_R.tif -d
DisparityChecker -t 1 -r results\static\DOOB4S\ -p
DETECTOR:ORB,EXTRACTOR:BRIEF,MATCHER:BruteForce-
Hamming,WIDTH:20,HEIGHT:2,HIERARCHY:VERTICAL;ROTATION;SCALE,DISTRIBUTION:FALSE

e DisparityChecker.exe -m CONSOLE -i data\static\D11B4S_L.tif data\static\D11B4S_R.tif -d
DisparityChecker -t 1 -r results\static\D11B4S\ -p
DETECTOR:ORB,EXTRACTOR:BRIEF,MATCHER:BruteForce-
Hamming,WIDTH:20,HEIGHT:2,HIERARCHY:VERTICAL;ROTATION;SCALE,DISTRIBUTION:FALSE

e DisparityChecker.exe -m CONSOLE -i data\static\D12B4S_L.tif data\static\D12B4S_R.tif -d
DisparityChecker -t 1 -r results\static\D12B4S\ -p
DETECTOR:ORB,EXTRACTOR:BRIEF,MATCHER:BruteForce-
Hamming,WIDTH:20,HEIGHT:2,HIERARCHY:VERTICAL;ROTATION;SCALE,DISTRIBUTION:FALSE

e DisparityChecker.exe -m CONSOLE -i data\static\D13B4S_L.tif data\static\D13B4S_R.tif -d
DisparityChecker -t 1 -r results\static\D13B4S\ -p
DETECTOR:ORB,EXTRACTOR:BRIEF,MATCHER:BruteForce-
Hamming,WIDTH:20,HEIGHT:2,HIERARCHY:VERTICAL;ROTATION;SCALE,DISTRIBUTION:FALSE

1.7. Opis danych wynikowych

Wyniki dziatania aplikacji sg prezentowane w czasie rzeczywistym na ekranie konsoli jak rowniez sg zapisywane
do odpowiednich plikéw w zdefiniowanej lokalizacji wyjsciowej (parametr -r komendy uruchomieniowej).

D43B40-L 1/ 192 VERTICAL

ALL POINTS: 163

CALCULATION POINTS : B1

AVERAGE : 17.5733

AVERAGE STANDARD DEVIATION : 1.27435
MEDIAN : 17.4

MEDIAN ABSOLUTE DEVIATION : 1
CENTYLTO : 20

D43B40-L: 1/ 192 ROTATION

ALL POINTS: 190

CALCULATION POINTS : 83

AVERAGE :-0.492304

AVERAGE STANDARD DEVIATION : 0.358845
MEDIAN :-0.416354

MEDIAN ABSOLUTE DEVIATION : 0.20628
CENTYL 70 : 1.50835

D43B4D-L: 1 /192 SCALE

ALL POINTS: 185

CALCULATION POINTS - 24

AVERAGE : 1.00054

AVERAGE STAMDARD DEVIATION : 0.00411004
MEDIAN : 1.00013

MEDIAN ABSOLUTE DEVIATION : 0.00270028
CENTYL 70 :1.01039

Rys. Wyniki dziatania aplikacji Cinema Vision Footage Manager Disparity Checker wyswietlane na konsoli dla 1
klatki materiatu dynamicznego D43B4D.

Aplikacja zapisuje nastepujgce dane w pliku tekstowym o nazwie skonstruowanej wg schematu: plik [numer
klatki]_[ilos¢ klatek]_RESULT.txt. Plik z wynikami zapisywany jest we wskazanej w komendzie lokalizacji
wyjsciowe;j.
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VERTICAL ALLPOINTS - 163

VERTICAL CALCULATION POINTS : 81

VERTICAL AVERAGE : 17 5733

VERTICAL AVERAGE STANDARD DEVIATION : 1.27435
VERTICAL MEDIAN : 17.4

VERTICAL MEDIAN ABSOLUTE DEVIATION : 1
VERTICAL CENTYL 70 : 20

ROTATION ALL POINTS : 190

ROTATION CALCULATION POINTS : B3

ROTATION AVERAGE : 0.492304

ROTATION AVERAGE STANDARD DEVIATION - 0.353845
ROTATION MEDIAN :-0.446354

ROTATION MEDIAM ABSOLUTE DEVIATION : 0.20628
ROTATION CENTYL 70 : 150835

SCALE ALL POINTS - 1395

SCALE CALCULATION POINTS : 84

SCALE AVERAGE : 1.00064

SCALE AVERAGE STANDARD DEVIATION : 0.00411004
SCALE MEDIAN : 1.00013

SCALE MEDIAN ABSOLUTE DEVIATION : 0.002 70086
SCALE CENTYL 70 : 1.01039

Rys. Wyniki dziatania aplikacji Disparity Checker zapisane do pliku D43B4D 1_192 RESULT.txt dla 1 klatki
materiatu dynamicznego D43B4D.

Wyliczone parametry oznaczaja:

e VERTICAL ALL POINTS : 163 — ilos¢ punktow kluczowych znalezionych przez algorytm wyznaczenia
dysparycji pionowe;j.

e  VERTICAL CALCULATION POINTS : 81 - ilos¢ punktow kluczowych przyjetych do wyznaczenia dysparycji
pionowe;j.

e VERTICAL AVERAGE : 17.5733 — Sredni btad dysparycji pionowe]j w pikselach.

e VERTICAL AVERAGE STANDARD DEVIATION : 1.27435 — odchylenie standardowe dla sredniej btedu
dysparycji pionowe;j.

e VERTICAL MEDIAN : 17.4 — mediana btedu dysparycji pionowe;j.

e VERTICAL MEDIAN ABSOLUTE DEVIATION : 1 — wartos¢ bezwzgledna odchylenia mediany.

e VERTICAL CENTYL 70 : 20 — najwyzsza wartos¢ btedu dysparycji pionowej dla 70-tego percentyla
rozktadu wartosci obliczonej dysparycji (oznacza odrzucenie 30% skrajnych wynikéw wynikajacych z
ograniczen metody).

e ROTATION ALL POINTS : 190 - ilos¢ punktéw kluczowych znalezionych przez algorytm wyznaczenia
dysparycji rotacji.

e ROTATION CALCULATION POINTS : 83 - ilos¢ punktow kluczowych przyjetych do wyznaczenia dysparycji
rotacji.

e ROTATION AVERAGE : -0.492304 — sredni btad dysparycji rotacji w stopniach [deg].

e ROTATION AVERAGE STANDARD DEVIATION : 0.3588 — odchylenie standardowe dla sredniej btedu
rotacji.

e ROTATION MEDIAN : -0.44639 - mediana btedu dysparycji rotacji.

e ROTATION MEDIAN ABSOLUTE DEVIATION : 0.20628 — wartosc¢ bezwzgledna odchylenia mediany.

e ROTATION CENTYL 70 : 1.50835 — najwyzsza wartos¢ btedu dysparycji rotacji dla 70-tego percentyla
rozktadu wartosci obliczonej dysparycji (oznacza odrzucenie 30% skrajnych wynikéw wynikajacych z
ograniczen metody).

e  SCALEALLPOINTS: 195 - ilos¢ punktéw kluczowych znalezionych przez algorytm wyznaczenia dysparycji
skali.

e SCALE CALCULATION POINTS : 84 - ilos¢ punktow kluczowych przyjetych do wyznaczenia dysparycji
rotacji.

e SCALE AVERAGE : 1.0064 — sredni btad dysparycji skali [liczba niemianowana].
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e SCALE AVERAGE STANDARD DEVIATION : 0.00411 — odchylenie standardowe dla sredniej btedu skali.

e SCALE MEDIAN : 1.00013 - mediana btedu dysparycji skali.

e SCALE MEDIAN ABSOLUTE DEVIATION : 0.00270086 — wartos¢ bezwzgledna odchylenia mediany.

e SCALE CENTYL 70 : 1.01039 — najwyzsza wartos¢ btedu dysparycji skali dla 70-tego percentyla rozktadu
wartosci obliczonej dysparycji (oznacza odrzucenie 30% skrajnych wynikdw wynikajacych z ograniczen
metody).

Opradcz danych obliczeniowych jako rezultaty dziatania aplikacji generowane sg nastepujace wizualizacje:
Dysparycja pionowa.

Pary punktéw kluczowych uwzglednione dla fazy obliczania dysparycji pionowej.
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Rys. Wizualizacja korelacji stereopary generowana przez aplikacje Disparity Checker w fazie szacowania
dysparycji pionowej.

Nazwa pliku z wizualizacja wg schematu: plik [numer klatki]_[ilos¢ klatek]_VERTICAL_MATCHES.png -
wizualizacja korelacji stereopary.

Wizualizacja w formie anaglifu stereopary przed korektg dysparycji pionowej.

Rys. Anaglif stereopary do korekty generowany przez aplikacje Disparity Checker w fazie szacowania dysparycji
pionowej.

Nazwa pliku z wizualizacjg wg schematu: plik [numer klatki]_[ilo$¢ klatek] VERTICAL_ANAGLYPH_BEFORE.png —
wizualizacja anaglificzna stereopary przed korektg dysparycji pionowe;j.

Wizualizacja w formie anaglifu stereopary po sugerowanej korekcie dysparycji pionowej.
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Rys. Anaglif stereopary po sugerowanej korekcie oszacowanej dla dysparycji pionowej aplikacje Disparity
Checker.

Nazwa pliku z wizualizacjg wg schematu: plik [numer klatki]_[ilos¢ klatek]_VERTICAL_ANAGLYPH_AFTER.png —
wizualizacja anaglificzna stereopary po korekcie dysparycji pionowe;j.

Dysparycja rotacji.

Pary punktow kluczowych uwzglednione dla fazy obliczania dysparycji rotacji.

— —
» e & = Co P -~
i. s = e
ST e o = = e
e - - of -
- - 1 = -
- A L& — - | =" o
T

Rys. Wizualizacja korelacji stereopary generowana przez aplikacje Disparity Checker w fazie szacowania
dysparycji rotacji.

Nazwa pliku z wizualizacja wg schematu: plik [numer klatki]_[ilos¢ klatek] ROTATION_MATCHES.png -
wizualizacja korelacji punktow stereopary.

Wizualizacja w formie anaglifu stereopary przed korektg dysparycji rotacji.
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Rys. Anaglif stereopary do korekty generowany przez aplikacje Disparity Checker w fazie szacowania dysparycji
rotacji.
Nazwa pliku z wizualizacjg wg schematu: plik [numer klatki]_[ilos¢ klatek] ROTATION_ANAGLYPH_BEFORE.png

— wizualizacja anaglificzna stereopary przed korektg rotacji.

Wizualizacja w formie anaglifu stereopary po sugerowanej korekcie dysparycji rotacji.
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Rys. Anaglif stereopary po sugerowanej korekcie oszacowanej dla dysparycji rotacji przez aplikacje Disparity
Checker.

Nazwa pliku z wizualizacjg wg schematu: plik [numer klatki]_[ilos¢ klatek] ROTATION_ANAGLYPH_AFTER.png —
wizualizacja anaglificzna stereopary po korekcie rotacji.

Dysparycja skali.

Pary punktow kluczowych uwzglednione dla fazy obliczania dysparycji skali.
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Rys. Wizualizacja korelacji stereopary generowana przez aplikacje Disparity Checker w fazie szacowania
dysparycji rotacji.
Nazwa pliku z wizualizacjg wg schematu: plik [numer klatki]_[ilos¢ klatek] SCALE_MATCHES.png — wizualizacja

korelacji stereopary.

Wizualizacja w formie anaglifu stereopary przed korekta dysparycji skali.
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Rys. Anaglif stereopary do korekty generowany przez aplikacje Disparity Checker w fazie szacowania dysparycji
skali.

Nazwa pliku z wizualizacjg wg schematu: plik [numer klatki]_[ilos¢ klatek] SCALE_ANAGLYPH_BEFORE.png —
wizualizacja anaglificzna stereopary przed korektg skali.

Wizualizacja w formie anaglifu stereopary po sugerowanej korekcie dysparycji skali.
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Rys. Anaglif stereopary po sugerowanej korekcie oszacowanej dla dysparycji skali przez aplikacje Disparity
Checker.

Nazwa pliku z wizualizacja wg schematu: plik [numer klatki]_[ilos¢ klatek] SCALE_ANAGLYPH_AFTER.png —
wizualizacja anaglificzna stereopary po korekcie skali.

Aplikacja Disparity Checker zapisuje takze dane w formacie tabelarycznym, w pliku RESULTS.csv. Plik zawiera
wygenerowane wyniki w formie tabeli zawierajgce raport z catego przeliczanego materiatu. Plik z wynikami
zapisywany jest we wskazanej w komendzie lokalizacji wyjsciowe;j.

VERTICAL 1 81 17,5733 1,27435 17,4 1 20
ROTATION 1 83 -0,4923 0,358845 -0,44639 0,20628 1,50835
SCALE 1 84 1,00064 0,00411 1,00013 0,002701 1,01039
VERTICAL 2 85 17,5873 1,32488 17,8 1 20
ROTATION 2 80 -0,4418 0,361876 -0,4261 0,230658 1,22633
SCALE 2 81 0,999617 0,005338 0,999512 0,004124 1,01021
VERTICAL 3 85 17,6456 1,37199 17,8 1,20001 20
ROTATION 3 80 -0,42014 0,33508 -0,4134 0,199925 1,35338
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SCALE 3 91 0,999402 0,004882 0,999294 0,003872 1,00861
VERTICAL 4 84 17,7114 1,34131 18 1 20
ROTATION 4 84 -0,55255 0,280815 -0,53056 0,193714 1,1991
SCALE 4 75 1,00008 0,003959 0,999534 0,002381 1,01105
VERTICAL 5 84 17,7029 1,43276 18 1 20
ROTATION 5 84 -0,5363 0,301791 -0,51119 0,201082 1,08452
SCALE 5 81 1,00072 0,005282 1,00044 0,00428 1,01303

Tabela. Przyktadowe wyniki dziatania Disparity Checker zapisane do pliku RESULTS.csv dla pieciu kolejnych klatek

badanego materiatu.

1.8. Dobre praktyki korzystania z aplikacji.

e Aplikacja Cinema Vision Footage Manager Disparity Checker generuje szczegétowe dane analizy, ktére
zapisywane sg w zadanej lokalizacji (parametr ,-r” komendy uruchomieniowej). Nalezy zadba¢, aby
Sciezka wyjsciowa aplikacji byta dedykowana dla badanego materiatu (unikalna) i z nim skorelowana pod
wzgledem nazwy. Przyktadowo jesli testujemy materiat o nazwie D43B4D S$ciezka wynikow réwniez
powinna mie¢ w nazwie D43B4D, tak aby wyniki byty odpowiednio uporzagdkowane, a co najwazniejsze

nie nadpisywaty sie wzajemnie.

e Wskazane jest oszacowanie sity obliczeniowej komputera na ktérym uruchamiana jest aplikacja. Dla
komputeréw o niskie mocy obliczeniowej (procesor, zasoby pamieci operacyjnej) wskazane jest
ustawienie parametru —t (ilos¢ watkéw obliczeniowych) na 1. Zapobiegnie to blokowaniu sie aplikacji w

trakcie przeliczania wiekszej ilosci klatek materiatu o wysokiej rozdzielczosci.
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